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Anlagenbeschreibung und
technische Daten

TSA 150 P
Automatischer Pendeltiirantrieb

Elekiromechanisches Drehtlirsystem, oben-
liegend, fir Pendeltiiren. Der Einbau erfolgt in
einen entsprechend vorbereiteten Tlrrahmen im
oberen Ouetteil. Nur fiir irackena R&ume.

Tlrfligelbreite max. 1000 mm
Fliigelgewicht max. 80 kg

Netzanschluss 230 V/50 Hz oder 24 V DC oder
24 V/50 Hz/60 Hz.

Leistu'ngsaufna'hme im Dauerbetrieb
40 W (ohne externe Verbraucher).

.| Einschattleistung kurzzeitig 200 V.

Extern anschlioBbare Geréte 24 V DC, 800 mA.

Offnungs- und Schiielgeschwindigkeiten
25°-45°/8ek. einsiellbar.

Kriechgeschwindigkeit 4°/Sek.

Ansteuerverzégerung der Bewegungsmeider
0-10 Sekunden einstelibar.

Offenhattezeit 0-60 Sekunden einstel'lbar.
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- Aufbau, Anordnung, Einbau und
Ausfiihrung

—

10.
M.
12.
13.

14.

Planetengetriebe

Gleichstrommotor

Tacho mit Ringmagnet .
Elektronikeinheit mit Trafoteil 230V
Kegelradsatz

Grundplatte

Elektronikeinheit ohne Trafoteil 24 V
Antriebseinheit, teilbar
Elektronikeinhet, teilbar, 230 v
Senkschraube mit Sicherungsscheibe
Verbindungslasche

Elektronikeinheit, teilbar, 24 V
Klemmstiick mit Zylinderschraube

Tlrschieng, oben
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15.

16.

17

18.

19.

20

Vierkantachse

Programmschalter
mit Kabelbaum

Nuilagensignalisierung
mit Magnethalter

Magnethremse mit Brems-
scheibe flr Nullage

Bodenlager

. Tlrschiene, unten



GEZETSA 150 P
230V
kompakt

GEZE TSA150 P
24V
kompakt

GEZETSA150 P

230V

teilbare Ausfilhrung

(Elektonik chne Seitenplatten und
ohne Haube

GEZE TSA 150 P
230V
mit Seitenplatien

- flr teilbare Ausfihrung -
(raumliche Trennung der Montage
Antriebseinheit/Elektronik}

GEZE TSA 150 P

230V

mit Seitenplatten und Haube

fiir teilbare Ausfiihrung

{rdumliche Trennung der Montage
Antriebseinheit/Elekironik)

GEZETSA 150 P

24V

teilbare Ausfihrung

(Elektenik ohine Seitenplatten und
ohne Haube

GEZE TSA 150 P

24V

mit Seitenplatten

fiir teilbare Ausflhrung

(raumdiche Trennung der Montage
Antriebseinheit/Elekironik)

GEZETSA 150 P

24V

mit Seitenplatten und Haube

fur teilbare Ausfiihrung

{rAumliche Trennung der Montage
Antriebseinheit/Elektronik)

\ntriebsvariant

/12




15 Vierkantachse

13 Klemmstlck mit Zylinder-
schraube

14 Tirschiene oben

20 Turschiene unten

19 Bodenlager

18 Magnetbremse mit Brems-
scheibe fiir Nulllage

17 Nulllagensignalisierung mit
Magnethalter

Montage, Inbetriebnahme,
Wartung und Priifung siehe Seite 8




Die Montage ist von einem Fach-
betrieb durchzuflithren. Die elektri-
sche Montage ist durch einen
Elekirofachbetrisb auszufiihren.
Der Anschluss und die Inbetrieb-
nahme missen durch vom Her-
steller autorisiertes Fachpersonat
erfolgen. - :
Bei der Erstellung der Gesamit-
anlage und beim Betrieb sind die
Richtlinien fiir krafibetatigte
Fenster, Turen und Tore ZH 1/494
zu berticksichtigen.

Elek&ronik

81 = Lerntaste

82 = Betriebsartschalter

N = Anschlagtlire

P = Pendeltire

P1 = Offenhaltezeit

P2 = SchlieRgeschwindigksit/
Ansteuerverzgerung

_ innen -

P3 = Ofinungsgeschwindigkeit/
Ansteuerverzégerung
aufien

Leuchtdioden fir
Funktionsanzeige:
D1 (rot)

D2 (griin)

Programmschalter

mit Kabelbaum

0 = AUS = Anlage auer Betrieb
| = DO = Daueroffen

Il = AUT = Automatik

524
Pt P3 P2
s1" -

\D1 (rot
D2 J D1 rot)
(grin) Leuchtdioden flir Funktionsanzeige




1. Anschluss

Wichtig:

Leitungsverlegung und Anschluss der
Anlage darf nur durch eine zugelassene
Elektrofirma erfolgen. Alle Verbindungen
und Anschliisse dilrfen nur im stromlosen
Zustand der Anlage hergestelit werden,
das heif¥t, dass die Netzspannung am
externen, baussitigen Hauptschalter
abgeschaitet sein muss. Aulterdem muss
die bauseitige Netzsicherung abgeschaliet
bzw. entfernt werden, so dass auch durch
versehentliches Einschalien des Haupt-
schalters keine Schéden entstehen

. kénnen. Verbindungen und Anschilisse
nach Anschlussplan 70442/9-956
herstellen und Gberpriifen.

2. Inbefriebnahime

2.1 Vorelnsteliungen

Bevor die Steuerung in Betrieb genommen
werden kann, sind folgende Vorein-
stellungen durchzufihren:

2.1.1 Motorstecker ausstecken, so dass
der Meior zunachst nicht an die Steuerung
angeschlossen ist.

2.1.2 Betriebsartschalter (52) in Stellung P
bringen.

2.1.3 Programmschatter in Stellung 1l
{Automatik) bringen.

2.1.4 Alle Hindernisse aus dem Beweg-
ungsbereich der Tir entfernen, so dass die
Tir ungehindert bis in die Offenlagen
bewegt werden kann.

2.2 Ersles Einschalten

Netzspannung an bauseitiger Netz-

_sicherung und am bauseitigen Haupt-

schalter einschalten.

- Jetzt missen beide LEOs, D1 ("Fehler”,
rot) und D2 ("Betrieb-ok", griin), gleich-
mé&Rig im Wechsel blinken. Dies zeigt an,
dass die Steusrung fabrikneu ist und
noch keine Tlrdaten gespeichert hat.

- Wenn nur die rote LEO 01 ("Fehlsr")
blinkt oder die griine LEO 02 ("Betrieb
ok) konstant leuchtet, hat die Steuerung
bereits friiher einmal irgendwelche
Tlrdaten gespeichert, die fir die jetzige
Tir jedoch keine Gliltigkeit mehr
besitzen.

2.3 Einstellen der

Sicherheitssensoren

Da der Antriebsmotor noch nicht an die
Steuerung angeschlossen ist, kann der
Turfliigel frei von Hand bewegt werden.
Ansteuerelemente und Sicherheits-
sensoren sind in Betrieb, haben jedoch
noch keine Ansteuerfunkiion.

Jetzt kdnnen die Sicherheitssensoren,
sofern vorhanden, auf die ortlichen
Gegebenheiten eingestellt werden. Falls
sich im Bereich der Offnungsendiagen
Winde befinden sollten, muss der
Tiirfliigel von Hand in die Positionen
gefahren werden, ab der der jeweilige
Sicherheitssensor die Wand erfassen dari.
Der Sensor ist dann so einzustellen, daft er
in dieser Position gerade eben akiiviert ist.
Die Einstellung des Sensorerfassungs-
bereichs erfolgt wie in der dazugehdrigen
Betrisbsanleitung angegeben.

2.4 Der Lernvorgang

Beim Lernvorgang haben nur die Sicherheiis-
sensoren, sofern vorhanden, eing Steuerfunktion,
Alle Hindernisse mussen aus dem Bewegungs-

‘bereich der TUr entfernt worden sein.

2.4.1 Bringen Sie die Tlr in die SchlieRlage.
Danach darf sie nicht mehr von Hand hewegt
werden.

2.4.2 Motorstecker in die Steuerung einstecken.
2.4.3 Jetzt muss das Lernprogramm, durch Druck
auf Lerntaste 51, gestartst werden.

Es lauft zunachst eine Wariezeil von ca. 30 Se-
kunden ab. Wahrend dieser Zeit leuchtet die rote
LED D1 ("Fehter") konstant, und die griine LED
D2 {"Betrieb ok") blinkt.

2.4.4 Achtung: Wahrend der nun folgenden Lern-
phase darf die Tdr auf keinen Fali behindert

twerden. Ebenso diirfen die Sicherheitssensoren,

soferr vorhanden, wahrend dieser Zeit nicht
durch Personen oder Gegensidnde aktiviert
werden. -

Eine vorzeilige Behinderung der Tur bzw. eine
vorzeitige Aktivierung der Sicherheitssensoren
wiirde bewirken, daf falsche Daten (ber
Offnungsweite und Tiirgewicht im Datenspeicher
der Steuerung abgelegt werden.

2.4.5 Was passiert nach Ablauf der Wartezeit?
Nach Ablauf der Wartezeit beginnt der eigentliche
Lernprozef, in dessen Verlauf auch folgende
Geréteteile durch die Steuerung auf Fehler
Oberprift werden:

- Sicherheitssensoren

- Tachogeber

- Programmschalter

- Schlisselschalter

- Nulllagensensor

Bei fehlerfreiem Lernvorgang blinkt die rote"Feh-
ler"-LED (D1}, und die griine "Betrieb ok"-LED
(D2} leuchtet konstant.

Die Tlr beginnt, sich mit Kriechgeschwindigkeit
zu bewegen und zunéchst die Schliellage zu
suchen, in der sie ein Bestatigungssignal vom
Nulllagensensor erwarief. AnschlieRend ermiitelt
die Steuerung fiir beide Offnungsrichtungen das
Tirgewicht {durch kurzes Beschleunigen und
Abbremsen der TUr) sowie die maximalen
Offnungswinkel.

Die Steuerung metkt sich die Punkte in Offnungs-
richtung, an denen eventuell vorhandene Sicher-
heitssensoren eine etwaige Wand erkennen,
wobei sie kurzzeitig (ca. 1 Sekunde) in diesen
Positionen verharrt. Ab hier werden spéater im
Normaibetrieb die Sicherheitssensoren beim
Offnen der Tiir blindgeschaltet. Nach erfolg-
reichem Lernvorgang befindet sich die Tur in der
Schlieflage. Die grine "Betrieb ok"-LED (D2)
ieuchiet konstant, die rote "Fehler"™LEQ (D1} ist
erioschen. Die Tir ist einsatzbereit. .

3. Anderung der eingsstellien
Geschwindigkeiten und Zeiten

Die Potentiometer P2 und P3 haben eine Doppel-
belegung. Zum einen lassen sich mit ihnen die
Offnungs- und die Schlielgeschwindigkeiten ein-
stellen, zum anderen aber auch die Ansteuer-
verzbgerungszeiten fir die Kontakigeber innen
und die Kontakigeber aulen.

2.1 Einstellen der &fnungs-

und Schliefgeschwindigkeit

3.1.1 Potentiometer P2 (ZU) flr die SchlieRge-
schwindigkeit auf einen beliebigen Wert
voreinstellen.

3.1.2 Potentiometer P3 (AUF) fiir die
Offnungsgeschwindigkeit ebenfalis auf
einen beliebigen Wert voreinstalien.
3.1.3 Zweimal kurz (innerhalb von 30
Sekunden) die Lerntaste (81)
betatigen.

Die rote Leuchidiode D1 ("Fehler")
leuehtet konstant, die grine Leucht-
diode D2 ("Betrieb ok") quittiert den
zweimaligen Tastendruck durch
Blinken

2 Blinkimpulse ...Pause ...

2 Blinkimpulse ...Pause ...

ete. fiir insgesamt 30 Sekunden.

Nach Ablauf der 30 Sekunden leuchtet
die griine LED D2 ("Betrieb ok")
wieder konstant, die rote LED D1
("Fehler"} erlischt.

Die eingestellten Geschwindigkeits-
werte sind damit von der Steuerung
Obernommen worden.

3.1.4 Zum Testen der Geschwindig-
keiten die TUr Uber einen der An-
steuerkontakie (Kontakigeber innen,
Kontakigeber aulien oder
Schlisseitaster} ansteuern.

3.2 Einstsllung der Offenhaltezeit
Die Offenhaltezeit kann jederzeit mit
dem Potentiometer P1 in einem Be-
reich von ca. 0-60 Sekunden einge-
stellt werden. Sobald sich die Tlr in
der Schiiefllage béfindet, wird die so
gingestelite Offenhaltezeit von der
Steuerung ibernommen.

3.3 Einstellung der Ansteuer-
verzégerungszeiten

Die Ansteuereingénge flr Kontaki-
geber innen (KI) und Kontaktgeber
aulen (KA) sind unabhéngig vonein-
ander in einem Bereich von ca. 010
Sekunden verzdgerbar.,

3.3.1 Potentiometer P2 fiir die An-
steuerverzégerung des Kontakigebers
innen (KI) auf einen beliebigen Wert
einstellen.

3.3.2 Potentiometer P3 flr die An-
steuerverzigerung des Kontaktgebers
auflen (KA) ebenfalls auf einen
beliebigen Wert einstellen.

3.3.3 Die Lerntaste (S1) dreimal kurz
{(innerhalb von 10 Sekunden)
hintereinander betétigen.

Zur Quittierung der Tastenbetatigung
leuchtet die rote LED D1 ("Fehler"}
konstant, und die griine LED (Betrieb

ok") blinkt
3 Biinkimpulse ... Pause ...
3 Blinkimpulse ... Pause ...

etc. flir etwa 30 Sekunden. :
Nach Ablauf der 30 Sekunden leuchtet
die griine LED D2 ("Betrieb ok™)
wieder konstant, die rote LED D1
("Fehler"} erlischt.

Die eingestellten Verzdgerungszeiten
sind damit von der Steuerung
(bernommen worden.

3.3.4 Zum Testen der Ansteuerver-
zBgerung die Tar dber den ulieren
bzw, inneren Kontaktgeber ansteuern.



GEZE GmbH
Reinhold-voster-Stralte 21-29
71229 Leonberg

Telefon (07152) 203-0 .
Telefax (07152) 2033-10
WWW.GSZe.Com -

Periodische Uberwachung, Wartung

Der Betreiber muss auf einwandfreie Funktion
der Anfage achten. Je nach Bedarf, jedoch min-
destens einmal pro Jahr, muss von einem Sach-
kundigen eine sicherheitstechnische Priifung mit
Wartung durchgefiihrt werden. .

Bei Anwendung und Betrieb in der BRD sind die
"Richilinien filr kraftbetatigte Fenster, Tlren und
Tore", herausgegeben vom Hauplverband der
gewerblichen Berufsgenossenschafien in

5205 Sankt Augustin, zu beachten,

Beim Betrieb aufierhalb der BRD sind vom Be-
treiber die lAnderspezifischen Vorschriften zu
beachten. Uber die Durchfiihrung der Priifung
und Wartuhg ist ein schriftlicher Nachweis zu
fiihren. .

Wir empfehlen den Abschiu? eines entspre-
chenden Wartungsvertrages, bei dem durch
unseren Kundendienst die sicherhaitstechnische
Priifung und Wartung mit folgenden Leistungen
durchgefiihrt werden:

- Kontrolle sémlicher Sicherheits- und
Steuerungseinrichiungen der Tlranlage

- Inspekiion und Funktionskontroile

- Justierarbeiten

- Schmierung sé&mtlicher beweglicher Teile

- Beistellung der erforderlichen Schmierstoffe
und Reinigungsmitiel.

- Bereitstellung und Fithren der Prifunter-
lagen (schriftlicher Nachweis).

Reparaiuren

Eventuelle Reparaturarbeiten milssen von GEZE.
oder von durch GEZE autorisiertes Fachpersonal
ausgefiihrt werden.

Gemdaf der im "Produkthaftungsgesetz« definierten
Haftung des Herstallers fiir seine Produkte sind die
im Gesamtkatalog enthaltenen Informationen
(Produktinformationen und bestimmungsgeméte
Verwendung. Fehlgebrauch. Produkileistung,
Produkfwartung, Informations- und Instruktions-
pilichten} zu beachten. Dis Nichtbeachtung
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