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MANUELLE ENTRIEGELUNG DES ANTRIEBS

/\ Die Entriegelung des Antriebs kann eine Gefahr fiir den Benutzer darstellen, wenn die optimale Befestigung und Integritit des Baums durch einen Unfall
oder durch Montagefehler beeintrachtigt wurden.

In diesen Fallen wird die Ausbalancierung des Baums nicht mehr durch die Ausgleichsfedern gewéhrleistet, der Baum konnte sich beim Entriegeln abrupt
drehen.

Wenn der Getriebemotor entriegelt ist, funktioniert der Antrieb nicht.
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ALLGEMEINE HINWEISE FUR DEN TECHNIKER

A\ Wichtige Sicherheitshinweise.
A\ Die Anleitung genau befolgen, eine nicht ordnungsgeméBe Montage kann schwere Schéden zur Folge haben.
A\ Vor der Montage auch die benutzerrelevanten Hinweise durchlesen.

Das Gerat ist ausschlieBlich flr den Zweck zu verwenden, flir den es entwickelt wurde. Andere Verwendungszwecke sind
gefahrlich. e Der Hersteller haftet nicht flir durch ungeeignete, unsachgemaBe und fehlerhafte Verwendung verursachte
Schaden. e Bei dem in dieser Anleitung behandelten Gerat handelt es sich nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG um
eine "unvollstandige Maschine". e ,Unvollstandige Maschinen" stellen eine Gesamtheit dar, die fast eine Maschine

bildet, fiir sich genommen aber keine bestimmte Funktion erfillen kann. e Eine unvollstandige Maschine ist nur dazu
bestimmt, in andere Maschinen oder in andere unvollstandige Maschinen oder Ausristungen eingebaut zu werden, um
zusammen mit ihnen eine Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG zu bilden. e Die Installation muss der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG und den aktuellen Euronormen entsprechen. e Der Hersteller haftet nicht bei Verwendung
von nicht originalen Zusatzteilen; in diesem Fall erlischt die Garantie.  Alle in dieser Anleitung beschriebenen Schritte
darfen nur von entsprechend ausgebildeten und erfahrenen Fachleuten gemal den geltenden Gesetzen durchgefiihrt
werden. e Das Verlegen der Kabel, die Montage, der Anschluss und die Abnahme mussen fachgerecht und geman

den geltenden Vorschriften erfolgen. e Samtliche Montagearbeiten nur bei unterbrochener Stromzufuhr ausfiihren. e
Uberpriifen, dass der angegebene Temperaturbereich fiir den Montageort geeignet ist. ® Achten Sie darauf, dass die

sich 6ffnende Schranke keine Gefahr zur Folge hat. e Nicht auf Steigungen (nicht ebenen Standorten) montieren. e Den
Antrieb nicht auf Teile, die sich verbiegen konnten, montieren. Wenn nétig, die Befestigungspunkte in geeigneter Weise
verstarken. e Darauf achten, dass das Produkt am Aufstellort nicht durch direkte Wasserstrahlen (Bewdsserungsanlage,
Hochdruckreiniger usw.) befeuchtet wird. ® Im Stromnetz gemaB den Installationsvorschriften eine angemessene allpolige
Trennvorrichtung, die unter den Bedingungen der Uberspannungskategorie Il das Gerat véllig abtrennt, vorsehen.

e Die Baustelle in geeigneter Weise abgrenzen, um den Zutritt Unbefugter, im Besonderen von Minderjahrigen und
Kindern, zu verhindern.  Bei der manuellen Handhabung je 20 kg Hubgewicht eine Person zum Heben vorsehen;

bei nicht manueller Handhabung geeignete Hebegerate verwenden. e Wahrend der Montage kann sich die Schranke
bewegen und umkippen. Vorsichtig sein und bis zur endglltigen Befestigung nicht anlehnen. e Wir empfehlen geeignete
SchutzmaBnahmen zu ergreifen, um im Aktionsbereich der Maschine befindliche Menschen gegen mechanische Gefahren
zu schitzen. e Zum Schutz vor mechanischen Schaden mussen elektrische Leitungen durch entsprechende Leerrohre
und Kabeldurchfiihrungen geflinrt werden. e Darauf achten, dass bewegliche mechanische Elemente ausreichend von
den Kabeln getrennt sind. e Elekirische Leitungen dirfen nicht mit Teilen, die wéhrend des Betriebs hei werden konnten
(z.B.: Motor, Trafo) in Bertihrung kommen. e Alle festen Befehlsgerdte missen gut sichtbar und in einem angemessenen
Sicherheitsabstand zum Aktionsbereich des angetriebenen Teils, an einer Stelle, die nicht vom sich bewegenden

Teil erreicht wird, montiert werden. Befehlsgerate mit Totmannbedienung muissen in mindestens 1,5 m Hohe und an

einer fir Unbefugte nicht zuganglichen Stelle montiert werden. e Bei einer Sperrweite von mehr als 3 m muss der
Schrankenbaum mit einer festen Auflagestiitze abgestiitzt werden. ® Wenn nicht vorhanden, einen die Verwendung der
Entriegelungseinheit beschreibenden permanenten Aufkleber in der Nahe derselben anbringen. e Sicher stellen, dass der
Antrieb in angemessener Weise eingestellt wurde und dass die Sicherheits- und Schutzeinrichtungen sowie die manuelle
Entriegelungseinheit ordnungsgemas funktionieren. e Vor der Ubergabe an den Benutzer (iberpriifen, ob die Anlage

den harmonisierten Normen und den grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht. e
Restrisiken mussen mittels gut sichtbaren Piktogrammen gekennzeichnet und dem Benutzer erklart werden. ® Nach der
Montage das Typenschild an einer gut sichtbaren Stelle anbringen. e Sollte das Netzkabel beschadigt sein, zur Vermeidung
von durch Strom verursachten Unfallen daftir sorgen, dass es vom Hersteller, seinem Wartungsdienst bzw. von einem
Fachmann ersetzt wird. @ Diese Anleitung zusammen mit den Anleitungen der anderen in die Antriebsanlage eingebauten
Gerate aufbewahren. e Wir empfehlen dem Benutzer alle Gebrauchsanleitungen der in der fertigen Maschine eingebauten
Produkte auszuhandigen.



Potentielle Gefahrpunkte fiir Menschen

/A\ Quetschgefahr, Hande.

® Durchgang verboten.

ABBAU UND ENTSORGUNG

&~=" CAME S.p.A. wendet im Betrieb das Umweltmanagement gemaB UNI EN IS0 14001 zum Schutz der Umwelt an. Wir bitten Sie, diese Umweltschutzarbett, die
fur CAME eine Grundlage der Fertigungs- und Marktstrategien ist, durch Beachtung der Entsorgungsangaben weiterzufiihren:

€3 ENTSORGUNG DER VERPACKUNG

Die Bestandteile der Verpackung (Pappe, Kunststoff usw.) kénnen, getrennt gesammelt, mit dem normalen Hausmdill entsorgt werden.

Vor der Entsorgung ist es empfehlenswert, sich (iber die am Installationsort geltenden Vorschriften zu informieren.

NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!

&3 ENTSORGUNG DES PRODUKTES

Unsere Produkte bestehen aus verschiedenen Materialien. Der gréBte Teil davon (Aluminium, Kunststoff, Eisen, Stromkabel) kann mit dem Hausmdill entsorgt
werden. Sie kdnnen durch getrennte Sammlung in zugelassenen Entsorgungsfachbetrieben recycelt werden.

Weitere Bestandteile (Platinen, Handsenderbatterien usw.) kdnnen Schadstoffe enthalten.

Sie missen dementsprechend entfernt und in zugelassenen Fachbetrieben entsorgt werden.

Vor der Entsorgung ist es empfehlenswert, sich (iber die am Entsorgungsort geltenden Vorschriften zu informieren.

NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!
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ANGABEN UND INFORMATIONEN ZUM PRODUKT

Zeichenerklarung

Dieses Zeichen steht vor Abschnitten, die sorgféltig durchzulesen sind.
@ Dieses Zeichen stent fir sicherheitsrelevante Abschnitte.
&=="Djeses Zeichen stent fiir benutzerrelevante Abschnitte.

Die MaBangaben sind, wenn nicht anders angegeben, in Millimetern.

Beschreibung

803BB-0120
GPX40MGS - Automatisches Schrankensystem mit selbsthemmendem Antrieb und Brushless-Motor; Schranke aus verzinktem und lackiertem Stahlblech.

803BB-0130
GPX40MGC - Automatisches Schrankensystem mit selbsthemmendem Antrieb und Brushless-Motor; Schranke aus verzinktem und lackiertem Stahiblech. Version
flir Bereiche mit hohen Umgebungstemperaturen.

803BB-0100
GPX40MGP - Automatisches Schrankensystem mit selbsthemmendem Antrieb und Brushless-Motor; Schranke aus verzinktem und lackiertem Stahlblech. Mit
009SMA und einer Schnittstelle, die direkt an ein Ein-/Ausfahrtsterminal der Parksysteme PKE und PKM angeschlossen werden kann.

803BB-0150
GPX40MCP - Automatisches Schrankensystem mit selbsthemmendem Antrieb und Brushless-Motor; Schranke aus verzinktem und in individuellen RAL-Farben
lackiertem Stahlblech. Mit 009SMA und einer Schnittstelle, die direkt an ein Ein-/Ausfahrtsterminal der Parksysteme PKE und PKM angeschlossen werden kann.

803BB-0340
GPX40MXP - Automatisches Schrankensystem mit selbsthemmendem Antrieb und Brushless-Motor; Schranke aus lackiertem Edelstahl AISI 430. Mit 009SMA und
einer Schnittstelle, die direkt an ein Ein-/Ausfahrtsterminal der Parksysteme PKE und PKM angeschlossen werden kann.

Verwendungszweck

Ideal bei intensiver Nutzung der Zufahrt
Séamtliche von den in der Montageanleitung beschriebenen, abweichende Installationen bzw. Verwendungszwecke sind unzuldssig..

Verwendungsbeschrankungen

Max. Sperrweite (m) 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8

Technische Daten

Betriebsspannung (V - 50/60 Hz) 101 AC+-240AC 101 AC+240AC 101 AC+240AC  101AC+240AC 101 AC+240AC
Spannungsversorgung Motor (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Verbrauch im Stand-By (W) 2,5 2,5 3,3 3,3 3,3
Leistung (W) 270 270 270 270 270
Betriebstemperatur (°C) -20 = +55 (-40 mit  -20 + +55 (-40 mit  -20 + +55 (-40 mit  -20 =+ +55 (-40 mit  -20 + +55 (-40 mit
Artikel 803XA-0260) Artikel 803XA-0260) Artikel 803XA-0260)  Artikel 803XA-0260)  Artikel 803XA-0260)
Drehmoment (Nm) 100 100 100 100 100
Auflaufzeit bis 90° (Sek.) 1+2 1+2 1+2 1+2 1+2
ED (%) DAUERBETRIEB DAUERBETRIEB DAUERBETRIEB DAUERBETRIEB DAUERBETRIEB
Schutzart (IP) 54 54 54 54 54
Isolierklasse | | | | |
Gewicht (kg) 62 62 62,5 62,5 62,5

Tabelle Schmelzsicherungen

Netzsicherung 315AF 315AF 315AF 3,15AF 3,15AF
Schmelzsicherung Zusatzgerate 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Sicherung f. Heizpatrone 2AT - 2AT 2AT 2AT
Sicherung f. Geblase - 101 mAF - - -




Beschreibung der Bestandteile

Schranke

@ Eingreifschutz ® Federhalterung

© Befestigungsflansch @® RS485 1/0-Steckkarte*
© Baum-Halteplatte ® SMA Modul*

© Schranke @ Netzteil

© Inspektionsklappe ® Montageplatte

© Deckel @ Fundamentanker

@ Baumverriegelungs-/-entriegelungsgriff ® Sicherung fiir Heizpatrone oder Geblase
O Steuereinheit @ Geblase™

© Mechanischer Endanschlag fir Baumeinstellung © Heizpatrone™™

@ Hilfs-Statuskontakte* @ Netzsicherung

* Nur fiir GPX40MCP, GPX40MGP und GPX40MXP.
** Nur fiir GPX40MGC
*** Nur fir GPX40MCP, GPX40MGP, GPX40MXP und GPX40MGS.

\
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Steuerung

© Programmiertasten

© Display

© Steckplatz fir USB-Stick

O Steckplatz fiir Encoder

© Steckplatz fir Motor

Kabel mit einem Ferrit des Typs p.n. ECQK922091
O Klemmlgiste fiir Schrankenstatus

@ Anschlussklemmieiste fiir LED-Beleuchtung
© Nicht verwendete Klemmleiste

© Schmelzsicherung, Zusatzgerate

® Versorgungsklemmigiste, Motors

@® Versorgungsklemmleiste, Steuerung

@® Anschlussklemmleiste fiir Sicherheitsmikroschalter Abdeckung offen (N.C.

Kontakt)

® Klemmlgiste fiir N.C. Kontakt ausgerasteter Baum

@ Anschlussklemmlgiste fiir Sicherheitsmikroschalter Motor entriegelt (N.C.
Kontakt)

* Nur fiir GPX40MCP, GPX40MGP und GPX40MXP.

® Anschlussklemmleiste, Mikro-Endschalter (N.C. Kontakt)*

@ Klemmlsiste fiir Steckplatz RSE_2 zum Anschluss von CRP, Steuerung 10
485 oder Schnittstelle Modbus RTU

® Klemmleiste fiir Steckplatz RSE_1 fiir Parallelschaltung, Schleusenbetrieb
oder CRP

@ Anschlussklemmigiste, Befehls- und Sicherheitsgeréte

@® Anschlussklemmleiste, Codeschloss

& Anschlussklemmleiste, Transponderleser

@ Anschlussklemmleiste, Antenne

@ Steckplatz fir Decodierplatine R700 oder R800

& Steckplatz fir AF-Funksteckmodul

& Steckplatz RSE_1 fiir RSE-Platine

€ Steckplatz RSE_2 fiir RSE-Platine

& Steckplatz flir Clock (806SA-0120)-Platine
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Abmessungen

326 | max 3800 R 3745
PRIIN 270
R Y
- Y *’*:}’*
AMIE T <
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Kabeltypen und Mindeststérken
KABELLANGE (m) <10 von 10 bis 20 von 20 bis 30
Betriebsspannung 230 V AC 3G x 1,5 mm? 3Gx 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Blinkleuchte 24 V AC - DC 2x 1 mm? 2x 1 mm? 2 x 1 mm?
TX-Lichtschranken 2x0,5mm? 2x0,5mm? 2x0,5mm?
RX-Lichtschranken 4% 0,5 mm? 4x0,5mm? 4% 0,5 mm?
Befehlsgeréte *Leiterzahl x 0,5 mm? *Leiterzahl x 0,5 mm? *Leiterzahl x 0,5 mm?
Antenne RG58 max. 10 m

EL*Aderzahl = siehe Montageanleitung des Produkts - Achtung: die Kabelstérke gilt nur als Angabe, da sie von der Motorleistung und der Lénge des Kabels
abhéngt.

Bei Installation im Freien Kabel verwenden, die mindestens dem Typ HO5RN-F (60245 IEC 57 Kennzeichnung) entsprechen.

L] Bei Installation in geschlossenen Réumen Kabel verwenden, die mindestens dem Typ HO5VV-F (60227 IEC 53 Kennzeichnung) entsprechen.

Die Wahl der Kabelstéirke von Kabeln mit einer anderen Lénge, als die in der Tabelle angefiihrten, muss laut den Angaben der Richtlinie CEI EN 60204-1
auf der Grundlage der effektiven Leistungsaufnahme der angeschlossenen Geréte erfolgen.

Fiir Anschliisse, die mehrere Belastungen auf der gleichen Leitung (sequentiell) vorsehen, muss die Bemessung laut Tabelle auf der Grundlage der
Leistungsaufnahme und effektiven Entfernung nochmals berechnet werden. Fiir den Anschluss von in dieser Anleitung nicht beriicksichtigten Produkien,
gelten die dem jeweiligen Produkt beigefiigten Gebrauchsanweisungen.

L1 Bei Parallelschaltung und CRP Kabel vom Typ UTP CAT5 verwenden. Lange, max. 1000 Meter.
Widerstand gegen Windbelastung

L In der Tabelle ist der Widerstand des Schrankenbaums gegen Windlast angegeben.
Die Bestandigkeitsklasse bezieht sich auf die Richtlinie EN 13241.

Typ Baum 2,25 m Baum 3,05 m Baum 4,05 m
Widerstandsklasse 5 4 3
Winddruck [Pa] 1200 1000 800
Maximale Windgeschwindigkeit [km/h] 144 132 118
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INSTALLATION

Die folgenden Abbildungen dienen nur als Beispiel. Der fiir die Montage des Antriebs und der Zusatzgeréte nétige Raum hangt vom Standort ab. Der
Monteur wahlt die beste Losung.

Bei der manuellen Handhabung je 20 kg Hubgewicht eine Person zum Heben vorsehen; bei nicht manueller Handhabung geeignete Hebegerate verwenden.
Wahrend der Montage kann sich die Schranke bewegen und umkippen. Vorsichtig sein und bis zur endgiiltigen Befestigung nicht anlehnen.

Vorher durchzufiihren

Wenn der vorhandene Bodenbelag nicht solide und stabil genug ist, um die Schranke aufzustellen, eine Betonplatte vorsehen.
Eine Grube fiir die Verschalung graben.
Die fir die Kabel notwendigen Leerrohre vom Kabelschacht aus auslegen.

Die Anzahl der notwendigen Leerrohre hdngt vom Anlagentyp und den vorgesehenen Zusatzgeraten ab.

500

Verlegen der Montageplatte

Eine Holzverschalung anfertigen, die groBer als die Montageplatte ist.
Ein Rundstahlnetz in die Verschalung legen, um so den Beton zu verstarken.
Die Verankerungsbeschldge an der Montageplatte befestigen.

PN

Die Bodenplatte in das Rundstahinetz stecken.

Die Rohre miissen durch die dafiir vorgesehenen Locher gesteckt werden.

Die Verschalung mit Beton aufflillen.

Die Montageplatte muss absolut waagerecht sein und die Schraubgewinde miissen vollstandig herausragen.
Den Beton mindestens 24h fest werden lassen.

Die Verschalung entfernen.




Die Grube um die Betonplatte mit Erde aufftillen.
Die Muttern von den Schrauben entfernen.
Die Elektrokabel in die Rohre schieben, bis sie etwa 1500 mm herausragen.

Vorbereitung der Schranke

L] Der Antrieb funktioniert nicht mit offener Abdeckung.

Verankerung der Schranke

- Ubersetzung der Originalanleitung
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Anderung der Offnungsrichtung des Baums

L] Die Schranke st fiir die linksseitige Montage vorgesehen.

L pie Anderung des Drehsinns ist ohne Baum und installierte Feder
vorzunehmen.

© Die Federhalterung vom Hebelarm entfernen.

@ Hebel im Uhrzeigersinn drehen und den Getriebemotor entriegeln.

© Hebelarm um 90° drehen.

O Hebel gegen den Uhrzeigersinn drehen und den Getriebemotor
verriegeln.

© Federhalterung am dem Hebelarm gegeniiberliegenden Loch anbringen.

[ Das Loch in dem die Federhalterung angebracht wird, hdngt auch
von der entsprechend der Baumlange gewéhlten Ausgleichsfeder

ab. Siehe den Abschnitt [Wahl der Ausgleichsfeder und des
Befestigungslochs].

@ Baum-Halteplatte entfernen

@ Baum-Halteplatte um 90° drehen

© Baum-Halteplatte an der Motorwellenplatte anbringen




Montage des Baums

Die Abdeckung der Baumhalterung an der Montageplatte anbringen. Die Schrauben nicht vollstdndig anziehen, um das Einstecken des Schlagbaums zu vereinfachen.
Die Baumverstérkung in den Baum stecken.

Den Schlaghaum in die Halteflansch stecken.
Die Schrauben fest anziehen.

Den Befestigungsflansch anbohren.
Den Schlaghaum mit den Schrauben befestigen.

UNI6954

- Ubersetzung der Originalanleitung
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@ Abdeckprofile in der notwendigen Lange (Baumvertiefung minus 10 mm) zuschneiden.
© Abdeckprofile in die Vertiefungen an beiden Seiten des Baums stecken.

© Den Rest des Profils abschneiden, das Profil muss 7 mm (iberstehen.

O Das Gummischutzprofil bis zur Endkappe in den Schrankenbaum stecken.

© Die Gummi-Endkappe aufstecken.

@ Die Endkappe des Gummischutzprofils in die Vertiefung in der Baum-Endkappe stecken. Die Baum-Endkappe mit den entsprechenden Schrauben befestigen.
@ Eingreifschutz auf die Abdeckung der Baumhalterung stecken und mit den enthaltenen Schrauben befestigen.

~

Wahl der Ausgleichsfeder und des Befestigungslochs

Art.-Nr. der Feder (Farbe) 001G02040 @ 40 mm (gelb) 001G04060 @ 50 mm (griin)
Befestigungsloch der Feder (A} (5] (A) (5]
Sperrweite (m) von 1,5 bis 1,75 von 1,75 bis 2,25 von 2,25 bis 2,75 von 2,75 bis 3,75

Ein einfacher Schrankenbaum ist ein Baum mit Abdeckprofil, Endkappe und Gummischutzprofil.




O Die Ose des Zugseils unter dem Verankerungsbtigel einhaken

© Die Feder wird an der Federhalterung festgeschraubt.

O Die Ose von unten in die Feder schrauben

Montage der Ausgleichsfeder

© Schrankenbaum senkrecht stellen

@ Den Getriebemotor entriegeln.
© Antrieb verriegeln
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Baumausgleich

@ Den Getriebemotor entriegeln.

© Feder von Hand drehen, um die Zugkraft zu erhohen bzw. zu verringern. Der
Baum muss im 45°-Winkel stehen bleiben.

© Kontermutter anziehen.

Schrankenbaum senkrecht stellen

© Antrieb verriegeln

Uberpriifen, dass die Feder richtig funktioniert. Bei senkrecht
stehendem Baum ist die Feder nicht gespannt. Bei waagerecht
stehendem Baum ist die Feder gespannt.

1

A

117

I




Einstellung der Endlagen (mit mechanischen Endschaltern)

Feststellen, ob der Schlagbaum in geschlossener Stellung parallel und in offener Stellung ca. in einem 89°-Winkel zur StraBe ist.

Korrektur der waagerechten Baumstellung

Den Getriebemotor entriegeln.

Die Inspektionsklappe offnen.

Schrankenbaum senken.

@ Den mechanischen Endanschlag drehen, bis der Schrankenbaum die gewtinschte Stellung erreicht hat.
© Den Endanschlag mit der Kontermutter befestigen.

© Uberpriifen, ob der die Baumstellung erfassende Mikroschalter korrekt schaltet.*

Antrieb verriegeln

* Nur fiir GPX40MCP, GPX40MGP und GPX40MXP.
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Korrektur der senkrechten Baumstellung

Den Getriebemotor entriegeln.

Die Inspektionsklappe 6ffnen.

Baum anheben.

© Den mechanischen Endanschlag drehen, bis der Schrankenbaum die gewiinschte Stellung errsicht hat.
© Den Endanschlag mit der Kontermutter befestigen.

© Uberpriifen, ob der die Baumstellung erfassende Mikroschalter korrekt schaltet.*

Antrieb verriegeln

* Nur fiir GPX40MCP, GPX40MGP und GPX40MXP.




VERDRAHTUNG

Verlegung der Stromkabel

Elektrische Leitungen diirfen nicht mit Teilen, die wahrend des Betriebs hei werden kdnnten (z.B.: Motor, Trafo) in Beriihrung kommen.
Darauf achten, dass bewegliche mechanische Elemente ausreichend von den Kabeln getrennt sind.

Spannungsversorgung

Samtliche Montagearbeiten nur bei unterbrochener Stromzufuhr ausfiihren.
A Vor Eingriffen an der Steuerung die Stromzufuhr unterbrechen und die Notbatterien entfernen (sofern vorhanden).

Anschluss an das Stromnetz Ausgang Spannungsversorgung Zusatzgerate

@ Taste zum Ein- und Ausschalten der Einrichtung. Die Ausgangsspannung betragt normalerweise 24 V DC.

© Den mitgelieferten Ferrit am Netzkabel anbringen. Die Gesamtstromaufnahme der verbundenen Zusatzgeréte muss unter
Ferrit vom Typ p.n. ECOK922091. 40 W liegen.

Das Kabel muss 2 Mal durch den Ferrit laufen (2 Turns).
© Das Netzkabel wie dargestellt anschlieBen.

@ Sicherung fiir Heizpatrone oder Geblase

© Netzsicherung

N
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Maximale Kontaktbelastbarkeit

Gerat Ausgang Betriebsspannung (V) Leistung (W)
Zusatzgerate 10- 11 24 DC 40
Zusatzleuchte 10 - E1 24 DC 20
Blinkleuchte 10 - E1 24 DC 20
Status-LED 10-5 24 DC 3

RGB LED-Baumbeleuchtung - - 13,5

L] Die Gesamtstromaufnahme der verbundenen Zusatzgerate muss unter 40 W liegen.

Befehlsgerite

© Antenne mit Kabel RG58
© Kartenleser

© Transponderleser

© Codeschloss

© STOPP-Taster (NC-Kontakt)
Baumbewegung wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen Befehlsgeber betatigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.

Bei Nichtverwendung, wahrend der Programmierung deaktivieren.

O Befehlsgeber (Kontakt NO)

NUR AUF

Bei aktiviertem [TOTMANNBETRIEB] muss das Steuergerét im AUF-Modus angeschlossen werden.
@ Befehlsgeber (Kontakt NO)

NUR AUF

Der Kontakt darf nur fiir parallel geschaltete Antriebe verwendet werden.

© Befehlsgeber (Kontakt NO)

NUR ZU

Bei aktiviertem [TOTMANNBETRIEB] muss das Steuergerét im ZU-Modus angeschlossen werden.
© Befehlsgeber (Kontakt NO)

AUF-ZU

10 11 E1 E6 TS 3 7 2 CXCycz
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Warngerate

© Zusatzleuchte
Sorgt flir eine bessere Beleuchtung des Fahrbereichs.

© Zusitzliche Blinkleuchte
Blinkt wahrend sich der Antrieb 6ffnet und schlieBt.

© Status-LED
Zeigt den Status des Antriebs an.

O RGB LED-Baumbeleuchtung und/oder RGB-Leuchtring

Die rot blinkenden LEDs zeigen an, dass sich der Antrieb bewegt.

Die griin leuchtenden LEDs zeigen an, dass der Antrieb offen ist.

Die rot leuchtenden LEDs zeigen an, dass der Antrieb geschlossen ist.

Die schnell blinkenden roten LEDs zeigen an, dass die Inspektionstiir gedffnet ist oder dass der Getriebemotor entriegelt ist oder dass der Schrankenbaum
heruntergefallen ist.

AF

+ R G B

It

TR EREEEEEERE,
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Sicherheitsgerate

Sicherheitsgerate an CX, CY und/oder CZ anschlieBen (NC-Kontakte).
Wahrend der Programmierung, die Aktion, die das am Eingangskontakt angeschlossene Gerat durchfiinren soll, konfigurieren.

Bei Nichtverwendung die Kontakte CX, CY und CZ wahrend der Programmierung deaktivieren.

DIR / DELTA-S Lichtschranken DIR / DELTA-S Lichtschranken
Standardverbindung Anschluss mit Sicherheitstest
Es konnen mehrere Lichtschrankenpaare angeschlossen werden. Es konnen mehrere Lichtschrankenpaare angeschlossen werden.

Siehe [F5] Sicherheitstest.

@@@@@@@@@E@@@H@@ HRBEHERRERERRRBEE

10 11 E1 E6 TS 1 3 3 4 5 7 2 CXCYcz 10 11 E1 E6 TS 1 33 4 5 7 2 CXCyoczZ
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Anschluss der Sicherheitsschleife an das SMA-Modul*

L31415L6 loceo))-

ElE

* Nur fiir GPX40MCP, GPX40MGP und GPX40MXP.
Funktionen der Ausgénge bei der Steuerung RS485 I/0*

© Ausgang f. Kontakt zur Meldung Hinderniserfassung

© Ausgang f. Kontakt zur Meldung Schlagbaum offen

© Ausgang f. Kontakt zur Meldung Schlaghaum geschlossen

O Ausgang f. Kontakt zur Meldung Schlagbaum ausgerastet

© Ausgang f. Kontakt zur Meldung Inspektionsklappe offen

@ Ausgang f. Kontakt zur Meldung Getriebemotor entriegelt

@ Ausgang f. Kontakt zur Meldung von CX-Eingangszustand

O Eingang z. Anschluss eines Tasters mit Funktion NUR OFFNEN (COM-N1)

© Eingang z. Anschluss eines Tasters mit Funktion NUR SCHLIESSEN

(COM-N2)

Jeder Ausgang ist ein sauberer Kontakt (NO) mit maximaler Leistung
von 1A—24V DC.

* Nur fiir GPX40MCP, GPX40MGP und GPX40MXP.
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PROGRAMMIERUNG

Beschreibung der Programmiertaster

© Mit ESC

Mit der ESC-Taste kénnen Sie:
— — Aus dem Men( aussteigen
Anderungen abbrechen
Iﬂ' Zum vorherigen Bildschirm zuriickkehren

Den Antrieb stoppen

=

© Mit den Tasten < >
Mit den Tasten < > kénnen Sie:
Die Menipunkte durchscrollen
@ IZ‘ IE IE Einen Wert erhdhen/senken
< > ENTER Den Antrieb schlieBen oder offnen

© Mit ENTER

Mit der ENTER-Taste konnen Sie:
In Mends einsteigen
Die Auswahl bestatigen

I
\

Inbetriebnahme

Nach der Verdrahtung in Betrieb nehmen. Die Inbetriebnahme darf nur von erfahrenen Fachleuten durchgefiihrt werden.

Uberpriifen, dass der Aktionsbereich frei von Hindernissen ist.

Die Anlage einschalten und die am Display angezeigten Anweisungen befolgen.

Nachdem Sie die Anlage mit Strom versorgt haben, ist der erste Torlauf immer ein Auflauf; abwarten, bis der Auflauf abgeschlossen ist.

Bei Storungen, unerwarteten Gerduschen und Vibrationen oder bei ungewdhnlichem Verhalten des Antriebs, sofort auf den NOTSTOPP-Taster oder auf
ESC driicken.

Nach der Inbetriebnahme mit den Tasten neben dem Display (berpriifen, ob das Gerét ordnungsgemaB funktioniert. Uberpriifen, dass auch die Zusatzgeréte

ordnungsgemasn funktionieren.

Funktionsmenii

Auflaufrichtung
Die Auflaufrichtung des Schrankenbaums wird eingestellt.

Konfiguration> Auflaufrichtung Nach links (Werkseinstellung)
Motoreinstellung Nach rechts

Baumlinge
Die Baumlange wird eingestellt.

Konfiguration> Baumlinge Bis3m
Motoreinstellung Bis4 m
Motortest

Uberpriift die Offnungsrichtung des Baums.

Wenn die Taster die Schaltbefehle nicht ordnungsgemas ausfiihren, die Offnungsrichtung des Schrankenbaums umkehren.

Konfiguration> Motortest Mit dem Taster > dreht der Motor im Uhrzeigersinn.
Motoreinstellung Mit dem Taster > dreht der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

Laufwegeinstellung
Die Laufweg-Selbstlernfunktion wird gestartet.

Konfiguration> Laufwegeinstellung Bestatigen? NEIN
Motoreinstellung Bestatigen? JA
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Auflaufgeschwindigkeit

Einstellung der Auflaufgeschwindigkeit (in Prozenten zur Hochstgeschwindigkeit).

Ll Die Prozentwerte werden automatisch an den in der Funktion [Baumlénge] eingegebenen Wert angeglichen.

Konfiguration>
Laufwegeinstellung

Zulaufgeschwindigkeit

Auflaufgeschwindigkeit

zwischen 50% und 100% (Werkseinstellung 70%)

Einstellung der Zulaufgeschwindigkeit (in Prozenten zur Hochstgeschwindigkeit).

Die Prozentwerte werden automatisch an den in der Funktion [Baumlange] eingegebenen Wert angeglichen.

Konfiguration>
Laufwegeinstellung

Torlauf-Empfindlichkeit

Zulaufgeschwindigkeit

zwischen 30% und 100% (Werkseinstellung 50%)

Einstellung der Empfindlichkeit der Hinderniserfassung wéhrend des Torlaufs.

Konfiguration>
Laufwegeinstellung

Notstopp

Torlauf-Empfindlichkeit

zwischen 10% und 100% (Werkseinstellung 100%)

Baumbewegung wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen Befehlsgeber betatigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.

Konfiguration> Notstopp
Kabelgebundene
Sicherheitsgerate

Sicherheit CX
Dem Eingang CX wird eine Funktion zugeordnet.

Konfiguration> Sicherheit CX
Kabelgebundene

Sicherheitsgerate

CY Eingangskontakt
Dem Eingang CY wird eine Funktion zugeordnet.

Konfiguration> CY Eingangskontakt
Kabelgebundene

Sicherheitsgeréte

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Aktiviert

Deaktiviert (Werkseinstellung)

C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)

C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)

C5 = Sofortiger Zulauf nach Erreichen der Auflaufendlage

C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

C9 = Sofortiger Zulauf nach Erreichen der Auflaufendlage mit Laufunterbrechung
wegen Hinderniserfassung im Zulauf

(10 = sofortiger Zulauf bei Auflauf mit Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung
im Zulauf

(13 = Wiederauflauf bei Zulauf mit sofortiger SchlieBung nach Hindernisbeseitigung,
auch wenn sich der Schlagbaum nicht bewegt

r7 = Wiederauflauf bei Zulauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

Deaktiviert (Werkseinstellung)

C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)

C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)

C5 = Sofortiger Zulauf nach Erreichen der Auflaufendlage

C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

C9 = Sofortiger Zulauf nach Erreichen der Auflaufendlage mit Laufunterbrechung
wegen Hinderniserfassung im Zulauf

(10 = sofortiger Zulauf bei Auflauf mit Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung
im Zulauf

(13 = Wiederauflauf bei Zulauf mit sofortiger SchlieBung nach Hindernisheseitigung,
auch wenn sich der Schlagbaum nicht bewegt

r7 = Wiederauflauf bei Zulauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)



Eingang CZ
Dem Eingang CZ wird eine Funktion zugeordnet.

Konfiguration> Eingang CZ Deaktiviert (Werkseinstellung)
Kabelgebundene C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)
Sicherheitsgerate C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)

C5 = Sofortiger Zulauf nach Erreichen der Auflaufendlage

C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

C9 = Sofortiger Zulauf nach Erreichen der Auflaufendlage mit Laufunterbrechung
wegen Hinderniserfassung im Zulauf

C10 = sofortiger Zulauf bei Auflauf mit Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung
im Zulauf

C13 = Wiederauflauf bei Zulauf mit sofortiger SchlieBung nach Hindernisbeseitigung,
auch wenn sich der Schlagbaum nicht bewegt

r7 = Wiederauflauf bei Zulauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

Sicherheitstest
Nach jedem Auf- bzw. Zu-Befehl (iberpriift die Steuerung, ob die angeschlossenen Lichtschranken funktionsttichtig sind.

Konfiguration> Sicherheitstest Deaktiviert (Werkseinstellung)
Kabelgebundene CX
Sicherheitsgerate cY

CZ

CX+CY

CX+CZ

CY+CZ

CX+CY+CZ

Hinderniserfassung bei stehendem Antrieb
Wenn diese Funktion aktiviert ist, bleibt der Schrankenbaum nach Hinderniserfassung durch die Sicherheitsgeréte stehen. Die Funktion wirkt sich aus bei: geschlossenem/
offenem Schrankenbaum oder nach einem Notstopp.

Konfiguration> Hinderniserfassung bei Deaktiviert (Werkseinstellung)
Kabelgebundene stehendem Antrieb Aktiviert
Sicherheitsgerate

Totmannbetrieb

Bei aktivierter Funktion wird die Antriebsbewegung (Auf-/Zulauf) unterbrochen, sobald das Befehlsgerat losgelassen wird.

L wenn diese Funktion aktiviert ist, werden alle anderen Befehlsgerite ausgeschlossen.

Konfiguration> Totmannbetrieb Deaktiviert (Werkseinstellung)
Funktionen Aktiviert
Zahler Auflauf

Bei aktivierter Funktion konnen eine Reihe von Auflaufbefehlen dbertragen werden, die der Anzahl deren Durchfahrt genehmigt werden soll, entspricht. Die Funktion dies
kann nur tiber auf 2-3 angeschlossenen Befehlsgerdten aktiviert werden. Der Eingang, an dem der mit dem Schieifendetektor (der die durchfahrenden Fahrzeuge zéhlt)
verbundene Magnetkontakt angeschlossen ist, muss fiir die Betriebsweisen C5/C9/C10 programmiert werden; nachdem die eingestellte Fahrzeuganzahl gezahit wurde, wird
der Zugang geschlossen.

Konfiguration> Zéhler Auflauf Deaktiviert (Werkseinstellung)
Funktionen Aktiviert

Erf. ausger. Baum
Aktiviert den Kontakt auf der Klemmleiste ARM, wenn es darum geht, das Herunterfallen des Schrankenbaums zu erfassen.

Konfiguration> Erf. ausger. Baum Deaktiviert (Werkseinstellung)
Funktionen Aktiviert
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FCA- FCC-Anzeigen

Die Weise, in der die FCA- und FCC-Ausgénge den Schrankenstatus anzeigen, wird konfiguriert.

Konfiguration> FCA- FCC-Anzeigen

Funktionen

Temperaturkontrolle

Deaktiviert

Impuls

Wenn der Schrankenbaum die Endlage (im Auf-/Zulauf) erreicht, schlieBt sich der FCA-
CM1- oder FCC-CM2-Kontakt eine Sekunde lang.

leuchtet standig

Wenn der Schrankenbaum die Endlage (im Auf-/Zulauf) erreicht, schlieBt sich der FCA-
CM1- oder FCC-CM2-Kontakt und bleibt geschlossen.

Custom

Der FCA-CM1-Kontakt ist in der Endlage des Schrankenbaums und wahrend des
Auflaufs geschlossen. Der FCA-CM2-Kontakt ist in der Endlage des Schrankenbaums
und wéhrend des Zulaufs geschlossen.

Macht eine Steuerung der Temperatur méglich, indem eine Heizpatrone oder ein Geblédse eingeschaltet wird.

Konfiguration>
Funktionen

Temperaturkontrolle

Autozulauf

Deaktiviert
Heizelement (Werkseinstellung)
Geblése

Die Aufhaltezeit vor der Einleitung des Autozulaufs ab Erreichen des Auflauf-Endschalters wird eingestellt.

Diese Funktion aktiviert sich nicht, nach Hinderniserfassung durch Sicherheitsgeréte, nach einem Notstopp, bei Stromausfall oder wenn eine Stérung

vorliegt.

Konfiguration>
Zeiten

Warnleuchte Tor offen

Aufhaltezeit vor Autozulauf

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Von 1 bis 180 Sekunden

Zeigt den Schrankenstatus an. An den Ausgangskontakt 10-5 angeschlossenes Gerat.

Konfiguration> Warnleuchte Tor offen
Lampensteuerung

E1 - Lampe

Sie konnen den mit dem Ausgang verbundenen Gerétetyp wéhlen.
Konfiguration> E1 - Lampe
Lampensteuerung

Vorblinkdauer
Einstellung der Vorblinkdauer der Blinkleuchte, vor jedem Torlauf.

Konfiguration> Vorblinkdauer

Lampensteuerung

Warnleuchte eingeschaltet (Werkseinstellung) - Die Warnleuchte ist bei sich bewegendem
oder offenem Schrankenbaum eingeschaltet.

Warnleuchte blinkt - Die Warnleuchte blinkt im Halbsekundentakt, wenn sich der
Schrankenbaum 6ffnet und ist bei offenem Schrankenbaum ausgeschaltet. Die Warnleuchte
blinkt im Sekundentakt, wenn sich der Schrankenbaum schlieBt und ist bei geschlossenem

Schrankenbaum ausgeschaltet.

Blinkleuchte (Werksteinstellung)

Betriebszykluslampe

Die Lampe bleibt ausgeschaltet, wenn die Aufhaltezeit vor dem Autozulauf nicht
eingestellt wird.

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Von 1 bis 10 Sekunden



RSE1
Die Funktion, die von dem in den RSE1-Steckplatz gesteckten Modul ausgefiihrt werden soll, wird konfiguriert.

Konfiguration> RSE1 Parallelschaltung
RSE-Kommunikation Schleusenschaltung
Deaktiviert
RSE2
Konfiguriert die Funktion, die von der in Steckplatz RSE2 einsteckten Platine ausgefiinrt werden soll.
Konfiguration> RSE2 Deaktiviert
RSE-Kommunikation CRP (Werkseinstellung)
1/0 Modul
RTU Modbus
CRP-Adresse

Der Steuerung wird ein eindeutiger ID-Code (CRP-Adresse) zugewiesen. Diese Funktion ist erforderlich, wenn mehrere Antriebe tiber CRP verbunden sind.

Konfiguration> CRP-Adresse von 1 bis 254
RSE-Kommunikation

RSE1-Geschwindigkeit
Die Kommunikationsgeschwindigkeit der Fernverbindung im RSE1-Port wird eingestellt.

Konfiguration> RSE1-Geschwindigkeit 4800 bps
RSE-Kommunikation 9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Werkseinstellung)
57600 bps
115200 bps

RSE2-Geschwindigkeit
Die Kommunikationsgeschwindigkeit der Fernverbindung im RSE2-Port wird eingestellt.

Konfiguration RSE2-Geschwindigkeit 4800 bps
RSE-Kommunikation 9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Werkseinstellung)
57600 bps
115200 bps

Daten speichern
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden auf einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) gespeichert.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn ein USB-Stick in die entsprechende Schnittstelle oder eine Memory Roll in die Steuerung gesteckt wird.

Konfiguration> Daten speichern Bestatigen? NEIN (Werkseinstellung)
Externer Speicher Bestatigen? JA
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Daten ablesen
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden von einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) heruntergeladen.

L] Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn ein USB-Stick in die entsprechende Schnittstelle oder eine Memory Roll in die Steuerung gesteckt wird.

Konfiguration> Daten ablesen Bestétigen? NEIN (Werkseinstellung)
Externer Speicher Bestatigen? JA
Assistent

Sie kdnnen den Systemkonfigurationsassistenten ausfthren.

Konfiguration> Assistent Bis3m
Bis4 m

Neuer Nutzer
Sie kdnnen max. 250 Benutzer anlegen und jedem eine Funktion zuordnen.

Dies erfolgt mit einem Handsender oder einem anderen Befehlsgeréat. Steckkarten, die Befehlsgeréte steuern (AF - R700 - R800) miissen in die
entsprechenden Steckplétze gesteckt werden.

Benutzerverwaltung Neuer Nutzer Schritt-Schritt
Sequentiell
Auf
Teiloffnung

Bei auf [Parallelschaltung] gestellter Schranke 6ffnet sich nach dem Schaltbefehl
[Teiloffnung] die Master-Schranke.

Die Funktion, die dem Benutzer zugewiesen werden soll, auswahlen.
Mit ENTER bestatigen.

Den Benutzercode mit dem Befehlsgerét tibertragen.

Den Vorgang wiederholen, um weitere Benutzer zu registrieren.

Benutzer I6schen
Ein registrierter Benutzer wird geloscht.

Benutzerverwaltung Benutzer 16schen Bestatigen? NEIN
Bestatigen? JA

Mit den Pfeiltastern die Nummer des Benutzers, der geldscht werden soll, auswahlen.
Nr.: 1>250

Alternativ dazu kdnnen Sie das dem zu loschenden Benutzer zugeordnete Bediengerat
betatigen.

Mit ENTER bestatigen.

Der Schriftzug CLr bestatigt den Loschvorgang.

Alle ldschen
Alle registrierten Benutzer werden geldscht.

Benutzerverwaltung Alle l6schen Bestatigen? NEIN
Bestétigen? JA



Funkdecodierung
Die Funkcodierung der dem Antrieb zugeordneten Handsender kann ausgewahlt werden.

ELwahit man die Art der Funkcodierung bei den Handsendern [Rolling Code] oder [TW Key Block] aus, werden eventuell vorher mit einer anderen
Funkcodierung abgespeicherte Handsender geldscht.

Benutzerverwaltung Funkdecodierung Alle Funkcodierungen (Werkseinstellung)
Rolling Code
TW Key block
Bestatigen? NEIN
Bestatigen? JA
Sensortyp
Das Steuergerét wird festgelegt.
Benutzerverwaltung Sensortyp Codeschloss
Transponderleser

Self-Learning Rolling
Ermdglicht die Speicherung eines neuen Handsenders mithilfe eines schon eingespeicherten Handsenders, ohne die Eingabeprozedur [Neuer Nutzer] auszufiinren.

Benutzerverwaltung Self-Learning Rolling Deaktiviert
Aktiviert

Betriebsweise éndern
Die einem Benutzer zugewiesene Funktion wird gedndert. Dies kann auch mit einem Befehl von dem Gerét aus erfolgen, das dem Benutzer zugeordnet wurde.

Benutzerverwaltung Betriebsweise dndern 1 - Wahlen Sie den Benutzer, dessen zugewiesene Funktion geandert werden soll, aus.

Nr.: 1>250

Alternativ dazu konnen Sie das Befehlsgerét des Benutzers, dessen zugewiesene
Funktion gedndert werden soll, betatigen.

2 - Mit ENTER bestéatigen.

Benutzermodus

3 - Mit ENTER bestatigen.

4 - Mit den Pfeiltasten die gewiinschte Funktion auswahlen.
Schritt-Schritt

Sequentiell

Auf

Teiloffnung

5 - Mit ENTER bestatigen.

FW-Version
Die installierte Firmware- und GUI-Versionsnummer wird angezeigt.

Infos FW-Version

Betriebszyklenzahler
Die Anzahl der vom Antrieb durchgefiihrten Betriebszyklen wird angezeigt.

Betriebszyklen insgesamt = nach der Installation ausgefiihrte Betriebszyklen.

Betriebszyklen Teilzahlwerk = ausgeflihrte Betriebszyklen nach dem letzten [Wartungsreset].

Infos Betriebszyklenzéhler Betriebszyklen insgesamt
Betriebszyklen Teilzahlwerk
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Wartung einstellen

Sie kdnnen die Anzahl der Betriebszyklen einstellen, die der Antrieb durchfiinrt, bevor ein Signal ausgeldst wird, das anzeigt, dass die Wartung féllig ist. Das Signal

besteht aus dem 3 + 3 Mal rhythmischen Blinken der Anzeige [Offnet] jede Stunde. An den Ausgangskontakt 10-5 angeschlossenes Gerat.

Infos Wartung einstellen Deaktiviert (Werkseinstellung)
1 bis 1000 (1=1000 Betriebszyklen)

Wartungsreset
Stellt das Zahlwerk der [Betriebszyklen Teilzahlwerk] zurtick.

Infos Wartungsreset Bestatigen? NEIN
Bestatigen? JA

Parameter-Reset
Die Werkseinstellungen werden mit Ausnahme der folgenden Funktionen zurlickgesetzt: [Funkdecodierung], [Baumldnge] und die Laufwegeinstellung.

Infos Parameter-Reset Bestatigen? NEIN
Bestatigen? JA

Fehlerliste
Zeigt die letzten 8 erkannten Fehler an. Die Fehlerliste kann gel6scht werden.

Infos Fehlerliste Mit den Pfeiltasten die Liste durchblattern.
Zum Loschen der Fehlerliste wahlen Sie [Fehler Idschen].
Mit ENTER bestétigen.
Bestatigen? NEIN
Bestétigen? JA

FW-Update iiber USB
Die Firmwareversion des Gerats wird aktualisiert.

L] Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn ein USB-Stick in den USB-Port gesteckt wird.
Sicherstellen, dass der Stick die Firmware-Update-Datei enthalt.

Infos FW-Update iiber USB Bestatigen? NEIN
Bestétigen? JA

Uhrzeit aufrufen
Ermdglicht die Anzeige der Uhr am Display.

Timerverwaltung Uhrzeit aufrufen

Uhrzeit einstellen
Gestattet die Einstellung von Datum und Uhrzeit.

Timerverwaltung Uhrzeit einstellen Mithilfe der Pfeiltasten und Enter die gewiinschten Werte eingeben.

Automatische Sommerzeit
Ermdglicht die automatische Einstellung der Sommerzeit.

Timerverwaltung Automatische Sommerzeit Deaktiviert (Werkseinstellung)
Aktiviert



Neuen Timer einrichten

Ermdglicht die Zeiteinstellung von einer oder mehreren unter den verfligbaren Aktivierungen.

Timerverwaltung Neuen Timer einrichten

Timer l6schen
Eine der gespeicherten Zeiteinstellungen wird geloscht.

Timerverwaltung Timer léschen

Schaltbefehle

1 - Mit den Pfeiltasten die gewtinschte Funktion auswéahlen.

Offnung / Teilsffung

2 - Mit ENTER bestatigen.

3 - Mit den Pfeiltasten die Anfangs- und Endzeit der Funktionsaktivierung einstellen.
Anfangszeit / Endzeit

4 - Mit ENTER bestétigen.

5 - Mit den Pfeiltasten die Tage an denen die Funktion aktiviert werden soll, einstellen.

Tage / ganze Woche wahlen
6 - Mit ENTER bestatigen.

Mit den Pfeiltasten die zu ldschende Zeiteinstellung auswahlen.
0 = [Offnung]

P = [Teil6ffnung]

Mit ENTER bestétigen.

Ermoglicht die Ausflihrung einiger Schaltbefehle ohne Verwendung von Befehlsgeréten.

Schaltbefehle

Sprache
Sie konnen die Sprache der Benutzeroberfléche einstellen.

Sprache

Passwort aktivieren

Mit den Pfeiltastern den Schaltbefehl, der ausgefiihrt werden soll, auswahlen.
Auflauf

Teiloffnung

Zulauf

Stopp

Mit ENTER bestétigen.

[taliano (IT)
English (EN)
Frangais (FR)
Deutsch (DE)
Espafol (ES)
Portugués (PT)
Polski (PL)
Pycckuin (RU)

Sie konnen ein vierstelliges Passwort einstellen. Das Passwort wird von jedem verlangt, der auf das Hauptmenii zugreifen mochte.

Passwort Passwort aktivieren

Passwort ldschen

Das Passwort, das den Zugriff auf das Hauptmeni schiitzt, wird gel6scht.

Passwort Passwort ldschen

Mit den Pfeiltasten und ENTER den gewlinschten Code eingeben.

Bestatigen? NEIN
Bestatigen? JA
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Passwort dndern
Sie kdnnen das vierstellige Passwort, das den Zugriff auf das Hauptmend schiitzt, &ndern.

Passwort Passwort andern Mit den Pfeiltasten und ENTER den gewiinschten Code eingeben.

Menii F
Aktiviert die Ansicht des Funktionsmeniis F.

Daten exportieren/importieren

@ Einen USB-Stick in den USB-Port stecken.
© Mit ENTER auf die Programmierung zugreifen.
© Mit den Pfeiltasten die gewlinschte Funktion auswéahlen.

Diese Funktionen sind nur dann sichtbar, wenn ein USB-Stick in den
USB-Port gesteckt wird.

-Daten speichern ] —]

Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden

auf einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) gespeichert. m]

-Daten ablesen

Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden

von einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) heruntergeladen. L L

-FW-Update (iber USB

Die Firmwareversion des Gerats wird aktualisiert. |§| |§|
>

Sicherstellen, dass der Stick die Firmware-Update-Datei enthélt. ESC < \6/

=




ABSCHLIESSEND
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PARALLELSCHALTUNG

Ein Befehlsgerét fiir zwei verbundene Antriebe.

Verdrahtung

Die beiden Steuerungen mit einem Kabel des Typs UTP CAT 5 verbinden.

Auf beide Steuerungen ein RSE-Modul in den RSE_1-Steckplatz aufstecken.

Die Gerate und Zusatzgerate verdrahten.

Fiir den elektrischen Anschluss von Geriten und Zubehér siehe Kapitel ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE.

Die Geréte und Zusatzgerdte werden mit der als MASTER eingestellten Steuerung verbunden.

RSE_1| |RSE_2 RSE_1| |RSE_2
Tl [ Tl [

i [

1 T
i i
Ip Iy

Ip Iy

A B GND| JA B GND| [FCA CM1 FCC CM2] A B GND| JA B GND] JFcA cm1 Fcc cm)

i et

v
\

Seem=

5> JHEH

| B R
1ﬁ 2 CX CY cz % = . CX CY Cz
UTP CAT 5 (max 1000 m)

Programmierung

X Alle im Folgenden beschriebenen Programmierungen werden nur auf der MASTER-Steuerung vorgenommen.
Wahlen Sie wéhrend dem Assistenten den einzustellenden Anlagentyp [Parallelschaltung] oder konfigurieren Sie den RSE_1-Port in [Parallelschaltung].

Nach der Programmierung des MASTER-Antriebs in [Parallelschaltung] wird der zweite Antrieb automatisch zum SLAVE.
Benutzer speichern

LI Alle die Benutzer betreffenden Einspeicherungen werden nur auf der MASTER-Steuerung vorgenommen.
Angaben zur Einspeicherung von Benutzern, siehe die Funktion [neuer Benutzer].

Funktionsweise

@ Schaltbefehl AUF-ZU (2-7), NUR AUF (2-3) o NUR ZU (2-4)

© Schaltbefehl TEILOFFNUNG (2-3P)

Q\F




SCHLEUSENBETRIEB.

Erste Schranke 6ffnet sich, Fahrzeug fahrt hindurch, erste Schranke schlieBt sich, zweite Schranke 6ffnet sich, Fahrzeug fahrt hindurch, danach schlieBt sich auch

die zweite Schranke.
Verdrahtung

Die beiden Steuerungen mit einem Kabel des Typs UTP CAT 5 verbinden.
Auf beide Steuerungen ein RSE-Modul in den RSE_1-Steckplatz aufstecken.
Die Gerdte und Zusatzgerate verdrahten.

Fiir den elektrischen Anschluss von Geréten und Zubehér siehe Kapitel ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE.
Die Befehlsgerate und Sicherheitseinrichtungen werden auf beiden Steuerungen angeschlossen.

RSE_1| |RSE_2

RSE_1| |RSE_2

A B GND| [|Fca cmi Fcc em)

J

JHHA

2 CX CY cz

[
"=

UTP CAT 5 (max 1000 m)

Programmierung

Einen der beiden nachstehend beschriebenen Vorgénge auswahlen.

Wahrend der assistierten Prozedur bei einer der beiden Schranken fir den Anlagentyp [Schleusenbetrieb] wéhlen.

Bei einer der beiden Schranken die Funktion [RSE_1] als [Schleusenbetrieb] konfigurieren.
In beiden Steuerungen die Funktion [Autozulauf] aktivieren.

Benutzer speichern

Angaben zur Einspeicherung von Benutzern, siehe die Funktion [neuer Benutzer].
Bei der Programmierung der Benutzer nicht den Schaltbefehl TEILOFFNUNG 2-3P verwenden.

Funktionsweise

@ Schaltbefehl NUR AUF (2-3) in Schranke A

FCA CM1 FCC CM2|
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© Schaltbefehl NUR AUF (2-3) in Schranke B

© Schaltbefehl AUF-ZU (2-7) in Schranke A oder B fiir Notauflauf
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Schrankenbaum Std. L=3,05 m 10.000.000
Baum L =4,05m -0 %
Baum L = 3,05 m mit Gelenk -0%
Baum L = 4,05 m mit Gelenk -0 %

Das Schrankensystem GARD PX zeichnet sich durch den innovativen Unteréimotor aus und ist fiir bis zu 10 Mio. Zyklen ausgelegt. Durch den
leistungsstarken Brushless-Motor ist die Schranke besonders zuverldssig und wartungsarm.

Die MCBF-Angaben beziehen sich nur auf die Schranke und nicht auf ggf. integriertes Zubehor.

Die Prozentsatze geben an, wie sehr die Anzahl der Betriebszyklen abhéngig von der Art und Anzahl der installierten Zusatzgeréate verringert werden
muss.

A\ Die WartungsmaBnahmen und die Wartungszyklen werden vom Installateur unter Beriicksichtigung des Standorts und der taglichen Betriebszyklen festgelegt.
N\ Wenn das Schrankensystem lingere Zeit nicht verwendet wird, z.B. bei Installation an Orten, die nur in gewissen Jahreszeiten zugénglich sind, ist es
empfehlenswert die Feder auszuhaken und den Schrankenbaum zu entfernen.

Angaben zur ordnungsgeméBen Installation und Einstellung finden Sie in der Montageanleitung des Geréts.
Angaben zur Produktwahl und den entsprechenden Zusatzgeraten finden Sie im Produktkatalog.
Bei Verwendung einer Schranke mit Knickbaum, iiberpriifen ob das Gelenk in gutem Zustand ist und ggf. ersetzen.

Alle 500.000 Betriebszyklen und in jedem Fall alle 12 Monate sind die folgenden WartungsmaBnahmen vorzunehmen:

- Uberpriifen, dass alle Muttern und Schrauben fest angezogen sind.

- Uberpriifen, dass der Schlagbaum auf 45° ausgewuchtet ist und ggf. die Ausgleichsfeder mit Hilfe der Zughaken anziehen.

- Die Feder schmieren, wenn sie voll ausgezogen ist.

- Alle beweglichen, mechanischen Teile schmieren.

- Die Funktionstlichtigkeit der Warn- und Sicherheitsgeréte (iberpriifen.

- Die Funktionstichtigkeit des an der Schrankenabdeckung angeschlossenen Mikroschalters tiberpriifen.

- Die Funktionstichtigkeit des an der manuellen Entriegelung angeschlossenen Mikroschalters sowie des an der (optionalen) Kollisionskupplung angeschlossenen
Mikroschalters iiberpriifen.

- Uberpriifen, dass kein Ol austritt.

Alle 2.500.000 Betriebszyklen und auf jeden Fall alle 24 Monate miissen die nachstehend aufgefiihrten Wartungsarbeiten durchgefiihrt werden.
- Die Feder auswechseln.
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FEHLERMELDUNGEN

Kalibrierungsfehler

Encoder funktioniert
nicht

Sicherheitstest
fehlgeschlagen

Laufzeit abgelaufen

Klappe offen
Hindemiserfassungenim
Zulauf

Max.
Hindemiserfassungenim
Aurfiauf

Hochstanzahl
erkannte Hindernisse

Fehler bei serieller

Dateniibertragung

Handsender nicht
kompatibel

SLAVE-Klappe offen

Baum ausgerastet

Motor entriegelt

Unterbrechung der Laufwegeinstellung aufgrund Hinderniserfassung.

Der Encoder ist nicht angeschlossen.
Encoder defekt.

Hindernis im Aktionsbereich der Lichtschranken.

Die Lichtschranken sind nicht ordnungsgeman angeschlossen oder konfiguriert.

Die Lichtschranken sind defekt.

Die eingestellte Maximallaufzeit ist beendet.

Der Antrieb ist entriegelt.

Hochstzahl hintereinander erfolgter Hinderniserfassungen tiberschritten

Hochstzahl hintereinander erfolgter Hinderniserfassungen Giberschritten

Hochstzahl hintereinander erfolgter Hinderniserfassungen tiberschritten

Falsche Konfiguration am RSE-Port.

Der verwendete Handsender ist nicht von CAME.
Die eingestellte Codierung stimmt nicht mit der des Handsenders iberein.
Es handelt sich um TWIN-Handsender mit unterschiedlichem KEY BLOCK.

Der SLAVE-Antrieb ist entriegelt.

Der Baum wurde aufgestoBen.
Verkabelung des ARM-Kontakts ist falsch.
Baumerfassungssensor nicht prasent.

Der Baum wurde vom Getriebemotor entkoppelt und kann von Hand entfernt werden.

Mikroschalterkontakt des Getriebemotors offen.
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Fabbricante / Manufacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

Came Spa. CA M E
indirizzo / address [ adresse / adresse / direccion / enderego / adres / adres

Via Martiri della Liberta 15 - 31030 Dassan di Casier, Treviso - ltaly

DICHIARA CHE LA BARRIERA STRADALE / DECLARES THAT THE AUTOMATIC BARRIERS / ERKLAAT DASS DIE AUTCMA-
TISCHE SCHRANKEMSYSTEME / DECLARE QUE LA BARRIEFE ALUTOMATIOUE / DECLARA QUE LA BARRERAS
ALITOMATICAS / DECLARA QUE A BARREIRA AUTOMATICA / OSWIADCZA 7 S21 ARANY ALITOMATYCZMA. / VERKLAART

Came S.p.a.

DAT DE ALITOMATISCHE SLAGEOOM

GPX40MGS
GPX40MGP
GPX40MGC
GPX40MXP

E" CONFORME ALLE DISPOSLAON DELLE SEGUENTI DIRETTVE /1T COMPUES WITH THE PROMISIONS OF THE FOLLOCWING
DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / IL EST CONFORMES ALK QISPOSITIONS
UEB DIRECTVES SLJNANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAD DE ACORDO

DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA

E Z POSTANOWIENIAMI NASTEPUUACYCH DYREKTYW

COM AS DISPOSICOES ZG0O0N
EUROPEJSKICH /WVOLDOEN AAN DE \-"ODFESG!—HII-—I'EN WA DE WOLGENDE RICHTLINEN:

- COMPATIBILITA' ELETTROMA

GMNETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGN

SCHE
VERTRAGLICHKEIT / COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIBILI-
DADE ELETROMAGNETICA / KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGMETYGZNE. / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

LITEIT : 2014/30/UE

Fiferimnanto normi anmonizzate ed sltre narma tecnichs ¢ Rafer to

Europaan ragulations and ofier technical mgulal}oﬂs / Harmonisiarta
crmen wund andera technische Vorgaban ¢ Référenca aux narmas

harmonisdes ol Sux SUIres NoMmmes Isd'ium / Referancia nomas

EN £1000-6-2:2005+EC:2005+151:2005
EM 61000-5-4:2007+A1:2011
EN 62233:2008

armonizadas y obras normas tcnicas / Referincia de nonmas hammaniza- EN 60335-1:2012+AC:2014+4A11:2014
das e outras narmas técnicas / Odnosna normy I.IdeI'IDlIGGl'IBI I8 NGy

Gehamonisesnde en anders technische nomnen weamaar is
NEnvazen

RISPETTA | REQUISITI ESSENZIALI APPLICATL: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTL |GHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERUNGEN ENTSPRECHEN: / RESPECTENT LES CONDITIONS REQUISES NEPESSNHES AF’F'

J CUMPLEN CON LOS RECUISITOS ESENCL‘\LES APLICADCS: / F93EFFAM 0 REQUISITOS ESSENCIAIS ARLICADOS: /
SPEENIAJA PODSTAWOWE WYMAGANE MK A VOLDOEN AAN DE TOERASEARE MINIMLUIM EISEN

1.1.3; 1.1.5;1.2.1; .22, 1.3.2,1.3.T; 1.3.3.1.1.4.1,1.4.2, 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.9; 1.5.11; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;

1.7.9; 1.7.2; 1.74

PERSONA ALTORIZZATA A COSTITURE LA DOCUMENTAZIONE TECKICA PERTINENTE / PERSCN ALTHORISED TO GOMPLE THE RELEVANT TECHNICAL DOCUMENTATION /
PERSOM DIE BEVOLLMACHTIGT IST, DIE AELEVANTEM TEGHNIECHEN UNTERLAGEN ZUSAMMENZUSTELLEN / DOCUMENTATION TECHNOUE SPECIIOLE D' AUTCRISATION

A CONSTRUIRE DE / PERSONA FACULTADA PARA ELABDRAR LA DOCUMENTACISN TECNIGA PERTINENTE / PESSCA AUTORZADA A CONSTITLIR A DOCLIENTAGAD TECNICA
PERTINENTE / DS0B4 LIPCWAZNICHA DO ZREDMGOWANA DOKUMENTACA TECHNICZNE. / DEGENE DIE GEMACHTIGD S DE RELEVANTE TECHNISCHE DOCUMENTEN

CAME S.p.

La dacumeniasions iecnica pertinants & stata compiiata in conformita alf slegato VIB, f The perinent techrical documentation has been drawn g i Compianca with attached
Jocumant VIB, / Die rekevarte lechnische Dokumertation wurde entsprechend der Arlags VIIB ausgestelR, / La documentation fachnkque spacique & élé remple conformement &
Fennaxs IIB f La documantacidn técnica peringnts ha sido ralenada én et con 8l ae VIE. /A documentacSo Ecrica pertingnta 10l prasnchida 08 acodn oom o aness
VIIB. / Odnesna dokumentaca techniczng zostala medagowana zgodnks 7 zalcznikim VIB, / De technische docurmernalie Lerzake is opgestald in cusreenatemming met de bijags VB,

CAME 5.p.8, & impegna a rasmiattera, In sposta @ una dichiests adeguataments motyala dels Sutorith nazional, nomazioni pertinent] sule quasl macching, 8 ./ Cama §.p.A., follosing
& duly Mmothualed recuisst iom he national authaorities, undertakes to provide informanion melted 1o the guasl madhines, and / Die Firma Came 2.p.A, verpdichiet sich auf aine angemessan
mctiviaria Anfrage der slaatichen Bebinden Inlomnationen Gber diz urvolistandigan Mazchinen, zu doermitteln, und ¢ Came S.p.4, 5'angage & wansmeting, en réponse & une damands
bien fondéa da la pan des autarités naticnalis, ks renssigrernents relalils aux quas machines / Came 2.0.A, 88 compromels & ranemitk, como respuasta @ una soliciiud adecuadaments
funtiana por pans o las Bulinidaces nacionales, inlomacianes relacionadas con ks cuasimidguinas. / Came S.0.A, compromeie-se em baremili, em resposia a uma scickacao mathada

nanty pelas & s, informisglies pertinentes A8 pares que componham maquings ¢ Game Sip A, obowiazule Se do uddilenia inforacy dolyCzas,ch maszyn
ieukonczomeh na odpowlednio umotwowana proste, Zozona prase kompelantre argany panatwowe S Came S.p.A, vertindl zich artos om op met redanen omidesd werzoek vin de
nationale suloritelen de rdevants informalie voor da nist voliopkde maghing 1e versirakken,

VIETA / FORBIDS / VERBIETET / INTERDIT / PROHIBE / PROIBE / ZABRANIA SIE / VERBIEDT

| mestaa in sanizio finché k macching finde in cul deve essare inconporata non & &tats. dichianita conforme, S8 dil Caso aliy 20084 2/CE. ! oaMESioning of tha abdva mengonad url such
momiant whir the fnal machine o which iy must be inceporsted, has been dedaned comglant, I pearinent, to 20064 2/CE ¢ die Inbetriabratme bevar die Endmasching: in dia dia
unvallsiincige Masching eingabaut wird, als konform addan wurde, gegebenerials gaman der Fichiini 2005/42/ELL / [ miss &N 22nice tant gua ks maching frale dans lquele ele dot
dine incorporie a pas &t déclerde conforma, b cas dchdant, A ks nomrme 200GH2/GE. / la puesta on Serioo hista qud 1 mdgquins Bnal en la gue serd incorporata no haya sido daclrads
da condgmmiclad de acuerdo & ke 200AMCE / & ealacatho e encionamants, 86 que a maduing Ainal, onde: davem sar incorpovaias, nio far doclaracy em conformidacde, se & soad
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