R BM 2 Radar-Bewegungsmelder
fur industrielle Tore

Original-Betriebsanleitung

n R e e T 4 Wenn das Gerét bereits angeschlossen ist, Speisung wéhrend 5 Sekun-
den unterbrechen!

Das Gerét darf nur an Schutzkleinspannung mit sicherer elek- B Nach der Montage muss das breite Feld mit der Fernbedienung (B+1)
A trischer Trennung betrieben werden. Lassen Sie Eingriffe und aktiviert werden.

Reparaturen nur durch lhren Lieferanten vornehmen.
Vermeiden Sie generell Beriihrungen mit elektronischen
Bauteilen des Sensors.

Adressierung: Jedem Sensor kann eine Adresse (1—4 mit DIP-Schalter
und 5-7 mit Fernbedienung) zugeteilt werden. Unterschiedliche
Adressen sind dann notwendig, wenn sich mehrere Sensoren in

H Beschreibung des Sensors Reichweite einer Fernbedienung befinden.
Adresse 1* @ON

Adresse 2 @ON
Adresse 3 @ON
Adresse 4 @ON

Weitere Adressen 5, 6 + 7 sind mit der Fernbedienung einstellbar
(F+845...7)

m Mechanische Montage

— Der Sensor muss auf einer ebenen Flache fest montiert
werden. (Vibrationen vermeiden)

— Objekte wie Pflanzen, Fahnen, Ventilatoren usw. dirfen
nicht in das Detektionsfeld hineinragen.

— Der Sensor darf nicht durch Abdeckungen/Schilder verdeckt sein

— Fluoreszenzlampen in unmittelbarer Néhe des Detektionsfeldes
miissen vermieden werden

— Gerat in der Mitte tiber dem Tor montieren

RBM 2
Radar-Bewegungsmelder fiir industrielle Tore

* Werkseinstellung

@ Gehéuse

@ Frontdeckel

@® Riickwand 5217)

@ Montagewinkel @ Taste - -

® Befestigung @ Taste = H

® Deckelschrauben ® Schalter Adressierung i n \Q;i\ i

@ Kabel 8-polig ® LED rot _ Ny

Radar Planarmodul ® LED griin - 2 ] _ -

® Schraubklemme ® Clip 3 CET» n
n Installation = * In Verpackung beigelegte =
X Vor der Montage B 735289 Bohrschablone verwenden!

Personen/Fahrzeug-ldentifikation: Wah! ob Person-/Fahrzeug- 1. Bohrschablone an Wand oder Decke kleben und geméss Angaben

Unterscheidung erwiinscht. Falls ja, betragt die minimale Montagehthe bohren. ) ) }

des Sensors 3 Meter! 2. Kabel durch vorgesehene Offnung des Montagebtigels fihren und

auf ausreichende Lange fir die Verdrahtung achten.

3. Montagebiigel festschrauben

4. Sensor im Montagebigel einhdngen und gewiinschter Winkel des
Sensors einstellen. Standardneigungswinkel: 30°

5. Kabel anschliessen gemdss Typenschild.

Feldgeometrie: \Wah! ob schmale oder breite Feldgeometrie verwendet
werden soll. Fir das breite Feld muss der Clip eingesetzt werden.

Hinweis: Der Clip kann bis max. 4 m Montagehdhe eingesetzt _ _
werden. Fr ist bei Auslieferung nicht montiert. (Jedoch auf der Wandmontage: Deckenmontage:
Riickseite der Antenne aufgesteckt.)

ICHTIG:
Clip richtig einrasten!

DEUTSCH



[EE] Elektrische Anschliisse

weiss  12-28V AC/12-36V DC
braun 12-28 VAC/12-36V DC

Relais 1
Q 48V AC/DC

55 VA /24 W
.

Relais 2
48V AC/DC
55 VA /24 W

I} Einstellungen
m Einschalten und Werkseinstellung

Nach Anlegen der Versorgungsspannung zeigt die rote LED durch Blinken
das «Aufstarten» an.

Die Werkeinstellung ist geeignet fiir folgende Anwendungen:
—Montagehdhe 4.0 bis 4.9 m

— Relais-Haltezeit 2 s

— Slow Motion Detection ausgeschaltet

— Personen-/Fahrzeug-Unterscheidung aktiv

— Querverkehrsoptimierung ausgeschaltet

— Erkennung von Bewegungen zum Melder hin (vorwarts)

Mit der Fernbedienung (A+9) kann die Werkseinstellung
jederzeit wieder hergestellt werden!

IEX] Verbindungsaufbau mit Fernbedienung

Infrarot-
schnittstelle

X

Nummerntasten

@ bis ®

Batteriefach

®@e0
@6

Funktionstasten
® bis ®

— Verschluss-
schraube

Start @

Riickseite

Frontseite

Taste G auf der Fernbedienung driicken. Bei erfolgreichem Verbindungsaufbau
leuchtet G sowie eine der Tasten 1 bis 7 (am Sensor eingestellte Adresse).

Blinkt G, so konnte keine Verbindung zum Sensor aufgebaut werden.

= Halten Sie die Fernbedienung naher und zielgerichteter auf den Sensor
=> Uberpriifen Sie die Batterien in der Fernbedienung

Generell:

Blinkende Tasten auf der Fernbedienung bedeuten dass der RBM 2 die vor-
genommene Programmierung nicht gespeichert hat.

Leuchtende Tasten auf der Fernbedienung bedeuten, dass der Wert vom
RBM 2 (ibernommen und gespeichert wurde.

EXE] Konfigurationsmodus

Die Verbindung zwischen Fernbedienung und Herkules kann nur auf-
gebaut werden, wenn sich der Sensor im Konfigurationsmodus befindet.
Nach dem Einschalten des Sensors ist der Konfigurationsmodus akti-
viert. 30 Minuten nach der letzten Einstellung wird dieser automatisch
verlassen.

Der Konfigurationsmodus kann aktiviert werden durch:

— Driicken einer beliebigen Bedientaste am Sensor (x oder y)
— Unterbrechen der Stromzufuhr

— Mittels Zugangscode mit der Fernbedienung
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Der Konfigurationsmodus kann nur dann mittels Fernbedienung akti-
viert werden, wenn zuvor ein Code gespeichert wurde (siehe
Zugangscode)

1. Starttaste G driicken
- G sowie eine Der Tasten 1...7 leuchten

2. C dann 9 driicken
- C und 1 leuchten
-> Funktion Zugangscode ist eingeschaltet

3. Eingabe des vierstelligen Code 1111 - 9998

4. C driicken
= C und 1 leuchten
-> Konfigurationsmodus aktiviert
=> Sensor ist programmierbereit
= Falls € und 2 leuchten, war der Code falsch
-> Neubeginn bei 1

IEXY Wichtigste Einstellungen

1. Komfortstufe wahlen (C+1...8)
2. Montagehohe einstellen (F+4+1...7) sofern anderst wie
Werkseinstellung.

Achtung: Bei falsch eingestellter Montagehohe ist der
Sensor nicht funktionstiichtig!

3. Feldgrosse einstellen (D+1...9) wenn nétig tiber Neigungswinkel,
0-90°, in 15°-Schritten

EX3 Anzeigen am Sensor

Aufstartphase
Blinkt bei Inbetriebnahme einige Male, zuerst
Rote LED langsam dann schnell
Konfiguration
. Zeigt durch Haufigkeit des Blinkens den Parameter
Griine LED (Funktion Nr.) an
Zeigt durch Haufigkeit des Blinkens die Stufe des
Rote LED Parameters an
Betrieb
Griine LED Leuchtet bei Detektion, Relais 2 ist aktiviert
Griine LED Blinkt bei Detektion im SMD-Feld
Rote LED Leuchtet bei Detektion, Relais 1 ist aktiviert
Erklarungen

SMD = Slow Motion Detection

Kleinste (quasi-statische) Bewegungen werden detektiert, sobald das Tor
dffnet. Es wird erst geschlossen, wenn wahrend der eingestellten Uber-
wachungszeit keine Bewegung mehr registriert wird

QVA = Querverkehrsaushlendung

Die Querverkehrsausblendung verhindert eine ungewollte Torgffnung bei
Objekten, die lediglich am Tor vorbeifahren oder gehen, jedoch nicht pas-
sieren wollen.

P/F-ldentifikation

Mit dieser Funktion kann gewahlt werden, ob Personen oder Fahrzeuge
getrennt auf die Relaisausgange geschaltet werden sollen (siehe Tabel-
le Relaisparametrierung).



EX3 Ubersicht der Einstellungen

Komfortfunktionen (siche Kapitel 5.9)

Tasten C+1 C+2 C+3 C+4 C+5* C+6 C+7 C+8
Standard Frontal Schnell Empfindlich | Standard Frontal Schnell Empfindlich
Objekt-Erkennung Alle Personen/Fahrzeug-Ide!.mfmerung, Personen-
Unterdriickung
Torart Standard Standard Schnelllauftor Standard Standard Standard Schnelllauftor Standard
Hauptverkehr erkennt langs. Hauptverkehr erkennt langs.
Anwendung Standard frontal Schnelllauftor Objekte Standard front Schnelllauftor Objekte
B: Breites Feld Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2
' Aus Aus Aus Aus Aus Aus Aus Aus
D: Feldgrosse Stufe 6 Stufe 6 Stufe 6 Stufe 8 Stufe 6 Stufe 6 Stufe 6 Stufe 8
E+1: Stufe 1 Stufe 1 Stufe 1 Stufe 1 Stufe 1 Stufe 1 Stufe 1 Stufe 1
Richtungserkennung | vorwarts vorwarts vorwarts vorwaérts vorwarts vorwarts vorwarts vorwarts
E+2: Relais- Stufe b Stufe 5 Stufe 8 Stufe 5 Stufe 1 Stufe 1 Stufe 6 Stufe 1
arz;lmetrierun R2: vorwarts | R2:vorwarts | R2:vorwérts | R2:vorwérts |R2: Fahrzeug | R2: Fahrzeug | R2: Fahrzeug | R2: Fahrzeug
P g R1: rickwarts | R1: riickwarts | R1: rickwarts | R1: rickwarts | R1: Person R1: Person R1: - R1: Person
. . . Stufe 4 Stufe 4 Stufe 4 Stufe 4 Stufe 4 Stufe 4 Stufe 4 Stufe 4
F1: Relais-Haltezeit
2s 2s 2s 2s 2s 2s 2s 2s
F3: SMD Stufe 1 Stufe 2 Stufe 1 Stufe 8 Stufe 1 Stufe2 Stufel Stufe 8
’ Aus Schwach Aus Stark Aus Schwach Aus Stark
F5: QVA Stufe 1 Stufe 6 Stufe 1 Stufe 2 Stufe 1 Stufe 6 Stufe 1 Stufe 2
’ Aus Mittel Aus Schwach Aus Mittel Aus Schwach
F6: digitale Filter- Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2 Stufe 2
funktion Aus Aus Aus Aus Aus Aus Aus Aus
. Stufe 1 Stufe b Stufe 1 Stufe 5 Stufe 1 Stufe 5 Stufe 1 Stufe 5
F7: SMD-Feld Klein Mittel Klein Mittel Klein Mittel Klein Mittel
F8: Adresse von DIP von DIP von DIP von DIP von DIP von DIP von DIP von DIP
’ Schalter Schalter Schalter Schalter Schalter Schalter Schalter Schalter
Werkseinstellung
Relaisparametrierung (siehe Kapitel 5.13)
E+2 2 3 4 5 6 7 8
Anwendung Standard Schnelllauftor
Relais 2
(Griine LED)
Relais 1
(Rote LED)

|
. . - ==
E]!%\\ Schaltet bei Fahrzeug Schaltet bei Person Schaltet in Richtungs- ‘\E".' Schaltet in Richtungserken-
erkennung (E+1+1) & nung (E+1+1oder E+1+2)
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Konfiguration einzelner Parameter mit Fernbedienung «Reglobeam»

Parameter

Tastencode

Stufe

Kurzbeschreibung

Zugangscode abfragen

C+9

Anzeige 1
Anzeige 2

Code gespeichert
Kein Code

Code setzen
Code eingeben
Code loschen

C+9

XXXX+C
XXXX+C
9999+C

Zahl zwischen 1111-9998 und mit C bestatigen
Gewdhlten Code eingeben und mit C bestatigen

Code geldscht

Adresse setzen

F+8

gesetzte Adresse abfragen

Adresse 57 setzen

Adresse von DIP-Switch einlesen

Komfortfunktion

Siehe Tabelle Komfortfunktionen

Montagehohe

F+4

20-24m

25-29m
30-39m
40-49m
50-59m
6.0-69m
70m

Personen/Fahrzeug-ldentifikation: \Wah| ob Person-/Fahrzeug-
Unterscheidung erwiinscht. Falls ja, betrdgt die minimale
Montagehche des Sensors 3 Meter!

Feldgrosse

\|_;|>_.
o o w
*

Klein
Mittel
Gross

Relais-Haltezeit

F+1

W N —

~
*

02s
05s
10s
20s
50s

Richtungserkennung

E+1

*

W N = ol

Vorwarts
Riickwaérts

Vorwarts und Riickwarts

Relaisparametrierung

E+2

*

Standard-Tor, Personen/Fahrzeug-Unterscheidung
Standard-Tor, Personen-Unterdriickung
Standard-Tor, Fahrzeug-Unterdriickung

Standard-Tor, Personen +
Standard-Tor, Personen +

Fahrzeuge, gleicher Ausgang
Fahrzeuge, Ausgénge richtungsgetrennt

Schnelllauftor, Personen-Unterdriickung
Schnelllauftor, Personen + Fahrzeuge, gleicher Ausgang
Schnelllauftor, Personen + Fahrzeuge, Ausgange richtungsgetrennt

QvA
Querverkehrsausblendung

F+5

—“{m\lmcﬂ-b&)l\)—‘

\l-l|>l\1
o o Ww

Aus
Gering
Mitte
Hoch

Breites Feld

*

Ein
Aus

Slow Motion Detection

F+3

*

Aus

05s
10s
15s
20s

Empfindlichkeit abfallend

COND| O WN[=N —

w

05s
10s
15s
20s

Empfindlichkeit konstant

Feldgrosse SMD

F+7

1"-3
4-6
7-9

Klein
Mittel
Gross

Digitale Filterfunktion

F+6

Ein
Aus

Vermeidung eventueller Fehlauslésungen durch FL-Réhren

Manuelle Tordffnung

Beide Relais ausschalten
Relais 1 einschalten
Relais 2 einschalten

Konfigurationsmodus verlassen

=

Reset

OB WON =N —

Neu Initalisieren

Seite 4

* Werkseinstellung



IEl Erkiarung der Funktionen und Einstellungen
IEXEJ Aligemeine Beschreibung der Fernbedienung

RBM 2 kann einfach und bequem mit der Fernbedienung Reglobeam vom
Boden aus programmiert werden. Die Datentibertragung zwischen Reglo-
beam und RBM 2 funktioniert in beide Richtungen, also zum und vom
Sensor und wird durch eine Infrarotschnittstelle sichergestellt. Einge-
stellte Werte werden direkt nach der Programmierung vom Reglobeam
zurlickgelesen und zur Kontrolle angezeigt. Dadurch ist eine sichere und
korrekte Programmierung gewahrleistet!

IEZ3 Funktion der Fernbedienung «Reglobeam»

Die Fernbedienung «Reglobeam» funktioniert mittels Kombination der
Funktions- und Nummerntasten. Achten Sie auf die korrekte Bedienung
gemass Kapitel 4.2

Blinkende Tasten auf dem Reglobeam bedeuten, dass die Ubertragung
der Daten nicht vollstandig ausgefihrt werden konnte. Vermeiden Sie
direkte Sonnen- oder Fremdlichteinstrahlung auf die Infrarotschnittstelle.

IEE] Aufbau der Fernbedienung «Reglobeam»

Infrarot-
schnittstelle

Nummerntasten
@ bis ®

Batteriefach

Funktionstasten

® bis ® — Verschluss-

schraube

Start ©

Frontseite Riickseite

X3 Konfigurationsmodus

Die Verbindung zwischen Reglobeam und RBM 2 kann nur aufgebaut
werden, wenn sich der Sensor im Konfigurationsmodus befindet. Nach
dem Einschalten des Sensors ist der Konfigurationsmodus aktiviert. Aus
Aspekten der Sicherheit wird dieser 30 Minuten, nachdem die letzte
Einstellung am Sensor gemacht wurde, automatisch wieder verlassen.
Der Konfigurationsmodus kann durch Driicken der Tasten A+4 jederzeit
verlassen werden.

Es gibt drei Mdglichkeiten den Konfigurationsmodus zu aktivieren:

a) Driicken einer beliebigen Taste X oder Y auf dem
Sensor

[

0 B Ee0

ﬂ@ ;

/ Taste

Taste

b) Neustart des Sensors (Unterbrechen der Versorgungsspannung)

¢) Zugang mittels Zugangscode tiber die Fernbedienung

X3 Verbindungsaufbau

Driicken Sie die Starttaste G auf dem Reglobeam

-> Bei erfolgreichem Verbindungsaufbau leuchtet G sowie eine der
Tasten 1 bis 7 (Adresse des Sensors)

=> Falls G blinkt, konnte keine Verbindung aufgebaut werden

=> Halten Sie die Fernbedienung naher und zielgerichteter auf den

Sensor

Uberpriifen Sie die Batterien im Reglobeam.

Ersetzen Sie die Batterien, falls gar nichts aufleuchtet.

Falls G und eine der Tasten 1 bis 7 leuchten, jedoch keine weiteren

Einstellungen maglich sind, ist der Konfigurationsmodus nicht

aktiviert.

vy

Die Ubersicht der einzelnen Parameter und die Finstellungen der Kom-
fortstufen sind bereits im ersten Teil (4.6) enthalten.

Hinweis: Bei der Programmierung darauf achten, dass diese innerhalb
von 30 s erfolgt. Danach ist ein erneuter Einstieg in den Programmiermo-
dus notwendig (Taste G driicken)

m Konfiguration mittels Tasten

@,

Vorgehensweise

Tasten X und Y gleichzeitig
driicken, um in den

Taste gewiinschten Modus zu
Taste [X] gelangen

Primérer Modus:
Tasten X und Y 2s gleichzeitig gedriickt halten
=> griine LED leuchtet auf, dann loslassen

Sekundarer Modus:
Tasten X und Y 4s gleichzeitig gedriickt halten
=> rote LED leuchtet auf, dann loslassen

Riicksetzen:
Tasten X und Y 8s gleichzeitig gedriickt halten
-> beide LED leuchten, dann loslassen

Modus Parameter (Taste X)  |Funktion Nr.|Stufe Taste Y
Komfortstufe 1 1-8
Primr Montagehbhe 2 1-7
Relaisparametrierung 3 1-8
Feldgrosse 4 1-9
Relaishaltezeit 1 1-5
Richtungserkennung 2 1-3
Querverkehrsaushlendung 3 1-9
Sekundéar Breites Feld 4 1-2
Stufe SMD 5 1-9
Feldgrésse SMD 6 1-9
Digitale Filterfunktion 7 1-2

Andern der Funktion

Durch Driicken der Taste X. Pro Tastendruck erhoht sich der Wert um 1
(Funktions-Nr.). Nach Erreichen der letzten Funktion springt das
Programm wieder zur ersten Funktion. Die griine LED gibt anschliessend
die Nummer der aktivierten Funktion an.

Andern der Stufe

Durch Driicken der Taste Y. Pro Tastendruck erhoht sich der Wert um 1
(Stufe). Nach Erreichen der letzten Stufe springt das Programm wieder
zur ersten Stufe.

Verlassen des Programmiermodus
Der Programmiermodus wird durch kurzes gleichzeitiges Driicken der
beiden Tasten X und Y verlassen.
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Einstellen des Sensors

Die Einstellungen sind folgendermassen gekennzeichnet:

z.B. D+...
zB. P1...

zB. S.3...

Menii Fernbedienung

Primérer Programmiermodus tiber
Tasten, Funktion Nr. 1

Sekundérer Programmiermodus tiber
Tasten, Funktion Nr. 3

EXJ Montagehshe F+4

F+4+1...

7 P2+1...7 (Tasten)

1=20bis2.4m 5=50his59m
2=25bis29m 6=6.0bis6.9m
3=3.0bis3.9m 7=70bis7.9m
4=40bis4.9m

Die Montagehthe muss zwingend eingestellt werden, wenn sie nicht
der Werkseinstellung entspricht.

EXJ] Komfort-Funktionen C

Diese vorprogrammierten Einstellungen eignen sich fiir eine einfache
und rasche Konfiguration bei Standard-Anwendungen.

Fernbe-

dienung Funktion Tasten
C+1 Standard, erkennt alle Objekte P1+1
C+2 Verkehr frontal, alle Objekte P1+2
C+3 Schnelllauftor, alle Objekte P1+3
C+4 Erkennt langsame Bewegungen, alle Objekte P1+4
C+5 Standard, Personen/Fahrzeug Unterscheidung P1+45
C+6 Verkehr frontal, Pers./Fahrzeug Unterscheidung | P1+6
C+17 Schnelllauftor, Personenunterdriickung P1+7
C+8 | breonenfahieus Untascharding P48

Hinweis: Die gewahlte Komfort-Funktion wird nur als solche zuriickge-
lesen und angezeigt, wenn keine Parameter verandert wurden. Details
siehe Tabelle Komfortfunktionen unter 4.6.

EEI] Feldgrosse D

D+1...9

P.4+1...9 (Tasten)

Stufen 1 (kleines Feld) bis 9 (grosses Feld)
Feldabmessungen siehe Technische Daten.

EBH Relais-Haltezeit F+1

F+1+1..

1=02s
2=05s
3=10s
4=20s
5=50s

4 S.1+1...5(Tasten)

Die Relais- Haltezeit beginnt erst nach Ablauf anderer Funktionen mit ver-
z6gender Wirkung.

[®H Richtungserkennung E+1

S?;:gﬁg Funktion Tasten
E+1+1 | Vorwarts, Bewegung zum Melder hin S2+1
E+1+2 | Riickwarts, Bewegung vom Melder weg S.2+2
E+1+3 | Vorwarts und Rickwarts S.2+3
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EEE] Relais-Parametrierung E+2

Fernbe-

dienung Funktion Tasten
E+2+1 | Standard-Tor, Personen/Fahrzeug-Unterscheidung | P3+1
E+2+ 2 | Standard-Tor, Personen-Unterdriickung P3+2
E+2+3 | Standard-Tor, Fahrzeug-Unterdriickung P3+3

Standard-Tor, Personen + Fahrzeuge, gleicher
E+2+4 Ausgang (Relais 2) P3+4

Standard-Tor, Personen + Fahrzeuge,
E+2+45 | Asgange richtungsgetrennt P3+5

E+2+ 6 | Schnelllauftor, Personen-Unterdriickung (Relais 2)] P3+6

Schnelllauftor, Personen + Fahrzeuge, gleicher

E+2+7 Ausgang (Relais 2) P3+7
Schnelllauftor, Personen + Fahrzeuge,

E+2+8 Ausgange richtungsgetrennt F3+8

Siehe auch Tabelle Relaisparametrierung unter Pt. 4.6!

ERL Querverkehrsausblendung QVA F +5

Die QVA verhindert eine ungewollte Toroffnung bei Fahrzeugen oder Per-
sonen, die lediglich am Tor vorbeifahren oder laufen, nicht jedoch das Tor
passieren wollen.

F+5+1=Aus S3+1
F+5+2.9 $3+2...9

Tor bleibt bei Querverkehr
geschlossen! (Stufe 9)

Tor 6ffnet bei Querverkehr oder
seitlicher Anndherung (Stufe 1)

Optimaler Neigungswinkel bei Querverkehrsfunktion: 30° bis 45°

Die Querverkehrsaushlendung mit Clip ist nicht méglich!

BRI Breites Feld B

B+1=Ein S4+1
B+2=Aus S4+2
Feld ohne Clip Feld mit Clip

5
%

< >

A\
“:0‘0
7

SIS S5
SIS SIS
BRSZIISISIIXS LEISISIIIIISIL>
IO S 2050 %0% %% %/, %%
SIS SIS TS
SIS PRSI IS IEIEIH ST
SIS, EoSS eSS
196 %% %0 %0 e SOOI ST TS >
ORI < - O S SEST S >
SIS SRS Sttt %%
SESEETTS S SSISTS
TR SS Soesece
1SS 1SS

Beim Einsatz des mechanischen Clips zur Einstellung eines breiten Feldes
muss diese Option aktiviert werden! Clip-Montage siehe 3.1.

"Symbol mit Ausrufezeichen"(Bild). Bei falscher Einstellung ist der Sensor
nicht funktionsfahig.

EEI3 Slow Motion Detection (SMD) F+3

Kleinste (quasi-statische) Bewegungen werden detektiert, sobald der
Sensor aktiviert wurde. Erst wenn wahrend der eingestellten Uberwa-
chungszeit keine Bewegung mehr registriert wird, gibt der Sensor das
entsprechende Signal an die Torsteuerung ab. Die Empfindlichkeit wah-
rend dieser Uberwachungszeit kann abfallend oder konstant gewahit
werden.



Fernbedienung | Funktion Tasten
F+3+1 Aus S5+1
F+3+2..5 Empfindlichkeit abfallend S5+2...5
F+3+6...9 Empfindlichkeit konstant S5+6...9

Zusatzliches
SMD-Feld

SMD-Feld
Detektionsfeld

Spezielle Einstellungen

Manuelle Tor-Offnung

A +1 = Beide Relais aus

A +2 = Relais 1 ein

A + 3 = Relais 2 ein

A + 4 = Beide Relais aus, Konfigurationsmodus verlassen

Riicksetzen A+9

Mit dieser Funktion werden samtliche Gerateparameter auf die Werks-
einstellungen zuriickgesetzt (siehe 4.1) und es beginnt eine neue Initiali-
sierungsphase wie beim Einschalten des Gerétes.

Beim Riicksetzten wird zudem der Zugangscode geldscht. Es gibt zweli
Maglichkeiten das Gerat auf die Werkseinstellung zurlickzusetzen:
1) Mit der Fernbedienung
A +9 = Riicksetzen
2) Mit den Bedientasten:
8 Sekunden lang Tasten X und Y gleichzeitig dricken.
Alle 2 Sekunden leuchten beide LED's kurz auf. Nach 8 Sekunden
leuchten beides LED's. Reset erfolgt nach loslassen der Tasten.

Zugangscode

RBM 2 kann mittels eines vierstelligen Zugangscodes gegen
unerwiinschte Manipulation geschiitzt werden. Mit diesem Code kann
der Konfigurationsmodus (iber die Fernbedienung jederzeit wieder
aktiviert werden, um Einstellungen vorzunehmen. Werkseitig ist diese
Funktion ausgeschaltet.

Zugangscode einschalten:

Der Code kann nur gespeichert werden, wenn der Sensor bereits im Kon-
figurationsmodus ist. Direkt nach Abspeichern des Codes ist das Gerat
geschiitzt. (Konfigurationsmodus wird deaktiviert)

1. Starttaste G driicken
- G sowie eine der Tasten 1...7 leuchten
2. C dann 9 driicken
= (C und 2 leuchten
=> Funktion Zugangscode ist ausgeschaltet (kein Code gespeichert)
3. Vierstelligen Code eingeben (Frei wahlbar von 1111 bis 9998)
4. C driicken
= C +1 leuchten
-> Funktion Zugangscode ist eingeschaltet (Code gespeichert)
Konfigurationsmodus ist deaktiviert (Gerat ist geschiitzt).

Zugangscode ausschalten:
Der Code kann nur geléscht werden, wenn der Sensor bereits im Konfi-
gurationsmode ist.

1. Starttaste G driicken
- G sowie eine der Tasten 1...7 leuchten
2. C dann 9 driicken
= C +1 leuchten
-> Funktion Zugangscode ist eingeschaltet
3. Vier mal 9 driicken, dann C driicken
- Cund 2 leuchten
-> Funktion Zugangscode ist ausgeschaltet (Code gelscht)

Konfigurationsmodus aktivieren

Die Verbindung zwischen Fernbedienung und Herkules kann nur auf-
gebaut werden, wenn sich der Sensor im Konfigurationsmodus befindet.

Nach dem Einschalten des Sensors ist der Konfigurationsmodus
aktiviert. 30 Minuten nach der letzten Einstellung wird dieser
automatisch verlassen.

Der Konfigurationsmodus kann aktiviert werden durch:

— Driicken einer beliebigen Bedientaste am Sensor (x oder y)
— Unterbrechen der Stromzufuhr

— Mittels Zugangscode mit der Fernbedienung

Der Konfigurationsmodus kann nur dann mittels Fernbedienung
aktiviert werden, wenn zuvor ein Code gespeichert wurde (siehe
Zugangscode)

1. Starttaste G driicken
-> G sowie eine Der Tasten 1...7 leuchten

2. C dann 9 driicken
- Cund 1 leuchten
-> Funktion Zugangscode ist eingeschaltet

3. Eingabe des vierstelligen Code 1111 - 9998

4. C driicken
-> C und 1 leuchten
-> Konfigurationsmodus aktiviert
=> Sensor ist programmierbereit
= Falls € und 2 leuchten, war der Code falsch
-> Neubeginn bei 1

Funktion Zugangscode ausschalten (Code loschen)
ohne Fernbedienung

8 s lang beide Bedientasten X und Y gleichzeitig driicken. Alle 2 s
leuchten beide LED's kurz auf!

=> Gerat ist auf Werkseinstellung zurlickgesetzt

-> Funktion Zugangscode ist ausgeschaltet

-> (Code geloscht)

-> Neue Initialisierungs- und Einlernphase beginnt (siehe 4.1)

Digitale Filterfunktion

Bei speziellen Montagesituationen ist es unter Umstanden notwendig,
die Filterfunktion zu aktivieren. Naheliegende Stdrquellen kénnen zu
Fehlausl6sungen fihren.

F+6+1=Ein S7+1
F+6+2=Aus S7+2

Adressierung des RBM 2

Am RBM 2 kdnnen 7 verschiedene Adressen fir die Kommunikation mit
der Fernbedienung Reglobeam eingestellt werden.
Die Adressen 1-4 werden mit dem eingebauten DIP-Schalter

eingestellt.

Adresse 1* @;O "

Adresse 2 @m
Adresse 3 @)N

ON

Schalter Adressierung

* Werkseinstellung

Adresse 4

Die Adressen 5-7 werden mit der Fernbedienung eingestellt.

F+8+5=Adresse 5
F+8+6=Adresse 6
F+8+7=Adresse 7
F + 8 + 9 = Eingestellte Adresse von DIP-Schalter einlesen

Die unterschiedliche Adressierung soll bei nebeneinander oder
gegeniiberliegend montierten Sensoren vorgenommen werden, die
sich in der Reichweite der Fernbedienung befinden.

Seite 7



IE} storungsbehebung

Technische Daten

IE} Konformititen

241483T 02/17

(2]

Symptom Magliche Ursache Behebung Verweis auf Kapitel

Tor reversiert Sensor sieht Tor yeigﬁggrsnwinkel des Radarmodules 4.4

Tor 6ffnet — Fehlausldsung &gﬂ{?ggﬁ:;ﬂﬂusm Radarfeld Stérunterdriickungsfilter aktivieren (F6+1) 5.17

sggtgerDS%tﬁgIt]ion bzw. Nichtdetektion E?Agezstléllﬁin, falsche Montagehche i%'ggﬁ;s’&g?ggg%?hne(lgﬂn.s.tg?en 417 2;0
Einstellung fir breites Feld kontrollieren. 5.15

P/F-Identifikation funktioniert nicht Falsche Montagehdhe eingegeben Ei?\r;fgltlin,\g/l?‘B:al?ri?tzr;erigslz(?!frgl(lfgrgn'.. ) 2?5

Technologie Dopplerradar mit Planarmodul . Aluminium schwarz eloxiert
Sendefrequenz 24.05-24.25 GHz Gehause Deckel Polycarbonat '
Sendeleistung <20 dBm Abmessungen 134 x 82 x 75 mm
Betriebsspannung 12-28 VAC, 12-36 VDC Gewicht 720 g inkl. Kabel
Betriebsstrom max 75 mA Schutzart (EN 60529) IP 65

Netzfrequenz 50 Hz ions-

Tempethurbereich —30° bis 60° C ggéh%;ﬁg}éig?t A Pt
Luftfeuchtigkeit 0% bis 95% relativ, nicht kondensierend Kabel Lange 5m, 8 x 0.14 mm2
Montagehdhe 2.0bis7m Landereignung EU, EFTA, US, CA

Relaisausgédnge

potentialfreie Umschaltkontakte

Schaltspannung

max 48 VAC/DC

Feldabmessungen bei
30° Neigung

Von 2.5 m x 3 m (BxT) Hohe 2 m
Bis 5 m x 7 m (BxT) Héhe 7 m

Schaltstrom

max 0.5 A AC

m EU-Konformitétserkldrung

Hiermit erklart die Bircher Reglomat AG, dass sich das Produkt RBM 2 in Uberein-
stimmung mit den grundlegenden Anforderungen und den anderen relevanten Vor-
schriften RoHS 2011/65/EU und der RED 2014/53/EU befindet.

EX3 Fcc Zulassung

Dieses Gerdt erfillt die Anforderungen von Teil 15 der FCC-Bestimmungen und der
Norm RSS-210 von Industry Canada.

eite 8

Die vollstandige Konformitatserklarung steht auf unserer Internetseite zur
Verfligung: www.bircher-reglomat.com

Warnung: Falls Anderungen oder Modifikationen an diesem Gerat vorge-
nommen werden, die nicht ausdrticklich von Bircher Reglomat AG zugelas-
sen sind, kann die FCC-Genehmigung erléschen, dieses Gerét zu betrei-

ben.
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R BM 2 Microwave motion detector
for industrial doors

Translation of the original operation instruction

n Safety instructions 4 If the device is already connected, interrupt the power supply for
5 seconds.
The unit may only be operated from a protection low-voltage B After mounting, activate the wide field with the remote control (B+1).

ﬁ system with electrical separation. The unit may only be opened
and repaired by the supplier.

_ Addressing: Each detector can be assigned an address (1-4 with DIP
Never touch any electronic components of the detector

switch and 5—7 with remote control). Different addresses are necessary
when several detectors are within the range of a remote control.

Adress 1* @ON
Adress 2 @) A
Adress 3 @3 h
Adress 4 @O”

Other addresses 5, 6 + 7 can be set using the remote control
(F+8+5...7)

[EE] Mechanical mounting

— The detector must be firmly mounted on a flat surface. (Avoid
vibrations)

— Objects such as plants, flags, fans etc. must not protrude into
the detection area.

— The detector must not be obscured by covers/signs

— Fluorescent lamps should not be placed in the immediate
vicinity of the detection area

B3 Description of the detector

RBM 2
Microwave motion detector for industrial doors

* Factory setting

@ Housing

@ Front cover — Mount the device in the middle above the industrial door
® Rear wall 55(2.17')
@ Mounting bracket ®© Key [X] - -
® Fastening @ Key a H
® Cover screws ® Switch addressing i N @ :
@ 8-pin cable ® LED red ] _ 5 ]
Microwave planar module @ LED green s 8 ) ) =
® Screw terminal @® Clip m Er -
n Mounting i ' - i
= ) Use the drilling jig enclosed =
[EX} Before Mounting L 735289 in the packaging!
People/Vehicle Identification: Choose whether differentiation 1. Affixdrilling jig to wall or ceiling and drill holes according to values
between people and vehicles is desired. If so, the minimum mounting given. _ o .
height of the sensor is 3 meters! 2. Route cable through opening provided in mounting bracket and
make sure length is sufficient for wiring.
Field geometry: Select whether a narrow or wide field geometry 3. Screw mounting bracket on tightly

4. Hook detector into mounting bracket and set detector to required
angle. Standard angle: 30°
5. Connect cable according to type plate.

should be used. The clip must be used for the wide field.

Note:The clip can be used for mounting heights up to max. 4 m. o . .
It is not mounted on delivery. (However, it is stuck onto the rear of the Wall mounting: Ceiling mounting:
antenna.)

IMPORTANT:
Fit the clip correctly!

= =
&2
-
Q
=
S8



[EE] Electrical connections

blue
red _J

A

white 12-28 VAC /12-36 V DC
brown 12-28V AC/12-36V DC

Relay 1
48V AC/DC
55VA /24 W

Relay 2
48V AC/DC
55VA /24 W

I} Settings

IEX] Switching on and factory setting

After the supply voltage has been connected, the red LED signals

"Start-up" by flashing.

The factory setting is suitable for the following applications:

— Mounting height 4.0 to 4.9 m
— Relay hold interval 2 s

— Slow motion detection switched off

— Differentiation between people and vehicles active

— Crossing traffic optimisation switched off

— Detection of movements towards the detector (forwards)

The factory settings can be restored at any time using the remote

control (A+9)!

IEX] Establishing the connection to the remote control

Infrared interface ===

Numerical keys
Dt ®

Function keys

®t0®

Start @

IaYe=Ta)
®
Battery
compartment
Locking
screw
® ®
Front side Rear side

Press key G on the remote control. If the connection has been established suc-

cessfully, G and one of the keys 1 to 7 light up (address of the detector).

If G flashes, the connection could not be established.

-> Hold the remote control closer to the detector and point directly at it.
=> Check the batteries in the remote control.

General:

Flashing keys on the remote control mean that the RBM 2 has not stored
the programming that has been performed.
Steady lit keys on the remote control mean that the value has been

accepted and stored by RBM 2.

IEXE] Configuration mode

The connection between the remote control and Herkules can only be

established when the detector is in configuration mode. Configuration
mode is activated when the detector is switched on. This is deactivated

automatically 30 minutes after the last setting has been made.

Configuration mode can be activated by:
— Pressing any key on detector (x or y)
— Interrupting electrical power supply

— Via access code on remote control

Page 2

Configuration mode can only be activated with the remote control if a
code has been stored previously (see access code).

1. Press start key G
=> G and one of the keys 1...7 light up

2. Press C then 9
- Cand 1 light up
= Access code function is switched on

3. Enter four-digit code 1111 - 9998

4. Press C
- Cand 1 light up
-> Configuration mode is activated
-> Detector is ready for programming
=> If Cand 2 light up, code was incorrect
-> Start again from step 1

EXY Most important settings

1. Select enhanced level (C+1...8)
2. Set mounting height (F+4+1...7) if different from factory setting

Important: The detector will not function correctly if the

ﬁ wrong mounting height is set

3. Set field size (D+1...9) if necessary using inclination angle, 0-90°,
in 15° steps

2
S
o
Ky
/
®

SEKRE
SRR
SRNS
RS
S8
S
OO0
0.:.:.0

(K
Q
%

%

IEX3 Displays on the detector

Start-up phase

Flashes several times during start-up, first slowly
Red LED then quickly.
Configuration
Indicates the parameter (function no.) by the
Green LED frequency of flashing.
Indicates the parameter level by the frequency of
Red LED flashing.
Operation
Green LED Lights up on detection, relay 2 is activated.
Green LED Flashes on detection in the SMD field.
Red LED Lights up on detection, relay 1 is activated.

Explanations

SMD = Slow Motion Detection

The slightest (quasi-static) movements are detected as soon as the
industrial door opens. The industrial door is only closed if no more
movement is registered during the set monitoring time.

CTM = Crossing traffic masking

Crossing traffic masking prevents an industrial door from being
inadvertently opened by objects that are only moving or walking past it
but do not want to pass through.

PNV identification

Using this function, it is possible to select whether the relay outputs
should be switched separately in response to people or vehicles (see
table of relay parameter settings).



EX3 Overview of settings

Enhanced functions (refer to chapter 5.9)

Kevs C+1 C+2 C+3 C+4 C+5* C+6 C+7 C+8
¥ Standard Frontal High-speed Sensitive Standard Frontal High-speed Sensitive
Object detection All Person/vehicle identification, people suppression
Industrial door Standard Standard . H|gh-§peed Standard Standard Standard . H|gh-§peed Standard
type industrial door industrial door
L Main traffic High-speed Detects slow . . High-speed Detects slow
Application Standard frontal industrial door objects £ Main raffic front industrial door objects
B: Wide field Level 2 Level 2 Level 2 Level 2 Level 2 Level 2 Level 2 Level 2
) off off off off off off off off
D: Field size Level 6 Level 6 Level 6 Level 8 Level 6 Level 6 Level 6 Level 8
E+1: Direction Level 1 Level 1 Level 1 Level 1 Level 1 Level 1 Level 1 Level 1
recognition forwards forwards forwards forwards forwards forwards forwards forwards
E+2: Rela Level Level Level 8 Level 5 Level 1 Level 1 Level 6 Level 1
arz;lmete¥isation R2: forwards | R2: forwards | R2:forwards | R2:forwards | R2: Vehicle R2: Vehicle R2: Vehicle R2: Vehicle
P R1: backwards | R1: backwards | R1: backwards | R1: backwards | R1: Person R1: Person R1: - R1: Person
F1: Relay hold Level 4 Level 4 Level 4 Level 4 Level 4 Level 4 Level 4 Level 4
interval 2s 2s 2s 2s 2s 2s 2s 2s
F3: SMD Level 1 Level 2 Level 1 Level 8 Level 1 Level 2 Level 1 Level 8
’ Off Weak off Strong off Weak off Strong
F5: Cross traffi Level 1 Level 6 Level 1 Level 2 Level 1 Level 6 Level 1 Level 2
- vross fratlie off Medium off Weak off Medium off Weak
F6: Digital filter Level 2 Level 2 Level 2 Level 2 Level 2 Level 2 Level 2 Level 2
function off off off off off off off off
. . Level 1 Level 5 Level 1 Level Level 1 Level 5 Level 1 Level
F7: SMD-field Small Medium Small Medium Small Medium Small Medium
F8: Adress From DIP From DIP From DIP From DIP From DIP From DIP From DIP From DIP
’ Switch Switch Switch Switch Switch Switch Switch Switch
*factory settings
Relay parameter settings (refer to chapter 5.13)
E+2 1 2 3 4 5 6 17 8
Application Standard High-speed industrial door

Relay 2
(Green LED)

Relay 1
(Rod LED)

Switches in direction detec-
tion (E+141 or E+142)

% Switches in response to Switches in response a@ Switches in direction
vehicle to person detection (E+1+1)

Page 3



Configuration of individual parameters with «<Reglobeam» remote control

Parameter

Key code

Level

Short description

Request access code

C+9

Display 1
Display 2

Code saved
No Code

Set Code
Enter Code
Delete Code

C+9

XXXX+C
XXXX+C
9999+C

Number from 1111-9998 and confirm with C
Enter selected code and confirm with C
Code deleted

Address settings

F+8

interrogate target address

setting address 57

read in address from DIP-Switch

Enhanced function

See table of enhanced functions

Mounting height

F+4

20-24m

25-29m
30-39m
40-49m
50-59m
6.0-69m
70m

People/Vehicle Identification: Choose whether differentiation
between people and vehicles is desired. If so, the minimum
mounting height of the sensor is 3 meters!

A\

Field size

\I_J|>A
o o w
*

Small
Medium
Large

Relay hold interval

F+1

wWN —

~
*

02s
05s
10s
20s
50s

Direction recognition

E+1

*

W N = Ol

Forwards
Backwards

Forwards and backwards

Relay parameterisation

E+2

*

Standard industrial door, differentiation between people and vehicles

Standard industrial door, people suppression

Standard industrial door, vehicle suppression

Standard industrial door, people and vehicles, same output

Standard industrial door, people and vehicles, outputs with direction segregation
High-speed industrial door, people suppression

High-speed industrial door, people and vehicles, same output

High-speed industrial door, people and vehicles, outputs with direction segregation

CT™
Crossing traffic masking

F+5

A*OO\ICDC)'Ib(.OI\)—‘

\l-l|>l\)
o o w

Off

Low
Medium
High

Wide field

*

On
Off

Slow Motion Detection

F+3

*

Off

05s
10s
15s
20s

Decreasing sensitivity

OO N Ol LWN|—= N —

05s
10s
15s
20s

Constant sensitivity

SMD field size

F+7

|*
w

T
w O

Small
Medium
Large

Digital filter function

F+6

*

On

0ff Avoidance of false tripping by fluorescent tubes

Manual industrial door opening

Switch off both relays
Switch on relay 1
Switch on relay 2

Exit configuration mode

Reset

O N =N —

Reinitialise

Page 4
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IEl Explanation of functions and settings

IEEN General description of the remote control

The Reglobeam remote control allows you to program RBM 2 easily and
conveniently from the ground. Data transfer between Reglobeam and
RBM 2 functions in bath directions, i.e. to and from the detector, and is
guaranteed by an infrared interface. The Reglobeam reads back the
adjusted values immediately after programming and displays them for
control purposes. This ensures safe and correct programming.

EE3 Function of the «Reglobeam» remote control

The «Reglobeam» remoate control functions using a combination of func-
tions and number keys. Take care to operate it correctly as described in
chapter 4.2.

Flashing keys on the Reglobeam indicate that the data has not been fully
transmitted. Avoid exposing the infrared interface to direct sunlight or
other light sources.

IEE] Layout of the «Reglobeam» remote control

Infrared interface ‘ =
®
Numerical keys ‘
Q0@ Battery
compartment
Function keys .
] — Locking
®w® screw
® ®
Start ©
Front side Rear side

EX3 Configuration mode

The connection between the Reglobeam and RBM 2 can only be estab-
lished when the detector is in configuration mode. Configuration mode is
activated when the detector is switched on. For safety reasons, this mode
is automatically deactivated 30 minutes after the last setting has been
made on the detector. Configuration mode can be exited at any time by
pressing keys A+4.

Configuration mode can be activated in three different ways:

a) By pressing any key X or Y key on the detector

= YY)
Je | &

/ Key

Key [X]

b) By restarting the detector (disconnecting the supply voltage)

c¢) Access via remote control with access code

EX3 cEstablishing the connection

Press start key G on the Reglobeam

=> If the connection has been established successfully, G and one of the
keys 1 to 7 light up (address of the detector)

=> If G flashes, the connection could not be established

- Hold the remote control closer to the detector and point directly at it

- Check the batteries of the Reglobeam.

-> Replace the batteries if nothing lights up.

-> Configuration mode is not activated if G and one of the keys 1 to 7

light up although no further settings are possible.

Please refer to the first part (4.6) for an overview of individual parameters
and the enhanced level settings.

Note: Programming must be carried out within 30 s. If this time elapses,
it is necessary to activate programming mode again (press key G

m Configuration with keys

Procedure

Press keys X and Y at the
same time to access the
required mode.

Key

Primary mode:
Press keys X and Y simultaneously and hold for 2 s
-> Green LED lights up, then release

Secondary mode:
Press keys X and Y simultaneously and hold for 4 s
=> Red LED lights up, then release

Reset:
Press keys X and Y simultaneously and hold for 8 s
-> Both LED lights up, then release

Mode Parameter (key X) Function no.| Level key Y
Enhanced level 1 1-8
) Mounting height 2 1-7
Primary -
Relay parameter setting 3 1-8
Field size 4 1-9
Relay hold interval 1 1-5
Direction recognition 2 1-3
Crossing traffic masking 3 1-9
Sekundéar Wide field 4 1-2
SMD level 5 1-9
SMD field size 6 1-9
Digital filter function 7 1-2

Changing the function

Press key X. The value increases by 1 for every key press (function no.).
Once the last function has been reached, the program jumps back to the
first function. The green LED then indicates the number of the activated
function.

Changing the level
Press key Y. The value increases by 1 for every key press (level). Once the
last level has been reached, the program jumps back to the first level.

Exiting programming mode
Exit programming mode by pressing both keys X and Y briefly at the same
time.

Page 5



Adjusting the detector EXE] Relay parameter settings E+2

The settings are identified as follows: Remote

control Function Keys
e.g. D+... Remote control menu _ ‘ E+24+1 | Standard industrial door, differentiation between | pg, 4
e.g. P.1... Primary programming mode with keys, function no. 1 people and vehicles
e.g. 8.3... Secondary programming mode with keys, function no. 3 E+2+2 | Standard industrial door, people suppression P3+2
E+2+ 3 | Standard industrial door, vehicle suppression P3+3

Standard industrial door, people and vehicles,
E+2+4 | Same output (relay 2) P3+4

E:’ Mounting height F+4 Standard industrial door, people and vehicles,
gheld E+2+5 outputs with direction segregation P3+5
F+4+1...7 P2+1...7 (keys) E+2+6 Figih—sg)eed industrial door, people suppression | pg, ¢
: : relay :
1=20bis24m 5=5.0bis 5.9 m - : - :
. . High-speed industrial door, people and vehicles,
gzgg E!S ég m szsg E!S ?g m E+2+47 | came output (relay 2) P3+7
=o.UDIso.9m =/Ubis/am High-speed industrial door, peaple and vehicles,
4=40bis49m E+2+8 outputs with direction segregation F3+8

. . . . e Please also refer to the table of relay parameter settings in point 4.6!
It is essential to adjust the mounting height if it does not match the P gsinp

factory setting. Crossing traffic masking CTM F + 5

CTM prevents an industrial door from being inadvertently opened by vehi-
m Comfort functions C cles or persons that are only moving or walking past it but do not want to

. . pass through the industrial door.
These pre-programmed settings allow you to configure the system

quickly and easily for standard applications. F+5+1=Aus S3+1
F 2... 3+2...
Eg:::’;f Function Keys +5 +. 9 . $3+2..9
C+1 Standard, detects all objects P1+1 '”d“S"'?' door remains closed
- - to crossing traffic (level 9)
C+2 Frontal traffic, all objects P1+2
C+3 High-speed industrial door, all objects P1+3
C+4 Detects slow movements, all objects P1+4
C+5 Stapdard, differentiation between people and P145
vehicles . . .
— — Industrial door opens to crossing traffic
C+6 Frodntalhtre?ff|c, differentiation between people P146 or when an object approaches laterally 7
and vehicles

(level 1)

C+17 High-speed industrial door, people suppression P1+7

Detects slow movements, differentiation
C+8 between people and vehicles P1+8

Optimum inclination angle for crossing traffic function: 30° to 45°

Note: The selected enhanced function is only read back and displayed . . L . . .
as such if no parameters were changed. Please refer to the table of Crossing traffic masking is not possible with the clip!
enhanced functions in 4.6 for more details.

EEI] Field size D BRI wide field B

D+1...9 P4+1...9 (keys) B+1=0n S4+1
Levels 1 (small field) to 9 (large field) B +2 = 0ff S4+2
Refer to the technical data for field dimensions.

Field without clip Field with clip
EEEl Relay hold interval F+1

F+1+1...4 S.1+1...5 (keys)

1=02s
2=05s
3=10s
4=20s
5=50s

N
N
3

<>

9
i
)
i
)

W
:‘
e
)
0

XX
X
X
X0
o
X
9.
’0
%
%

::
::
XX

&
0":’:’
‘:‘:
K

45
§

This option must be activated when the mechanical clip is used for set-

: . ting a wide field. Please refer to 3.1 for information about clip mounting.
The relay hold interval only starts after other functions have been com- g P g

pleted (delayed). AThe detector will not function correctly if the wrong setting is made.

R Direction recognition E+1
EEI Slow Motion Detection (SMD) F+3

53.','}?;7 Function Keys The slightest (quasi-static) movements are detected as soon as the detec-

tor is activated. The detector only issues the corresponding signal to the
E+1+1 | Forwards. movement towards detector §.2+1 industrial door controller if no more movement is registered during the set
E+1+2 | Backwards, movement away from detector S.2+42 monitoring period. Sensitivity during this monitoring period can be set to
E+1+3 | Forwards and backwards S.2+3 decrease or remain constant.
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Remote Control| Function Keys
F+3+1 off S5+1
F+3+2...5 Decreasing sensitivity S5+2...5
F+3+6...9 Constant sensitivity S5+46...9
=73 Additional SMD field
7
SMD-Field

Detektion area

Special settings

Manual industrial door opening

A + 1 = Both relays off

A +2=Relay 10on

A +3=Relay 2 on

A + 4 = Both relays off, exit configuration mode

Reset A+9

This function resets all device parameters to the factory settings (see 4.1)
and a new initialisation phase starts as if the device had been switched
on again.

The reset also deletes the access code. There are two possible ways of
resetting the device to its factory settings:
1) With the remote control

A +9 = Reset
2) With the keys:

Press keys X and Y simultaneously and hold for 8 seconds.
Every 2 seconds, both LEDs light up briefly. Both LEDs light up after 8
seconds. The reset is performed when the keys are released.

Access code

RBM 2 can be protected against unwanted manipulation by means of a
four-digit access code. This code enables configuration mode to be reac-
tivated at any time by remote control in order to perform settings. This
function is inactive by default.

Switching on access code:

The code can only be stored if the detector is already in configuration
mode. The device is protected as soon as the code has been stored.
(Configuration mode is deactivated)

1. Press start key G
=> G and one of keys 1...7 light up
2. Press C then 9
= Cand 2 light up
=> The access code function is switched off (no code stored)
3. Enter the 4-digit code (any number between 1111 — 9998)
4. Press C
= C+1lights up
=> The access code function is switched on (code stored)
Configuration mode is deactivated (device is protected).

Switching off access code:
The code can only be deleted if the detector is already in configuration
mode.

1. Press start key G
=> G and one of keys 1...7 light up
2. Press C then 9
-> C+1lightup
=> Access code function is switched on
3. Press 9 four times, then press C
= Cand 2 light up
-> The access code function is switched off (code deleted)

Activating configuration mode
The connection between the remote control and Herkules can only be
established when the detector is in configuration mode.

Configuration mode is activated when the detector is switched on. This is
deactivated automatically 30 minutes after the last setting has been
made.

Configuration mode can be activated by:
— Pressing any key on detector (x or y)

— Interrupting electrical power supply

— Via access code on remote control

Configuration mode can only be activated with the remote control if a
code has been stored previously (see access code)

1. Press start key G

=> G and one of keys 1...7 light up
2. Press C then 9

= Cand 1 light up

=-> Access code function is switched on
3. Enter four-digit code 1111 — 9998

4, Press C
= Cand 1 light up
-> Configuration mode is activated
-> Detector is ready for programming
-> If C and 2 light up, code was incorrect
-> Start again from step 1

Switching off access code function (deleting code) without
remote control

Press both keys X and Y simultaneously and hold for 8 seconds. Both
LEDs light up briefly every 2 s.

=> Device is reset to factory settings

-> Access code function is switched off

=> (Code deleted)

=> New initialisation and teach-in phase starts (see 4.1)

Digital filter function

In special mounting situations, it might be necessary to activate the
filter function under certain circumstances. Sources of interference
located close to the detector can lead to malfunctions.
F+6+1=0n S.7+1

F +6 + 2 = Off S7+2

Addressing RBM 2

Seven different addresses for communication with the Reglobeam
remote control can be set on the RBM 2.
Addresses 1 — 4 are set using the built-in DIP switch.

Switch adressing

Adress 2 @ON
Adress 3 @)N
Adress 4 @O "

Addresses 5 — 7 are set using the remote control.

F+8+5=Adress 5
F+8+6=Adress6
F+8+7=Adress 7
F + 8 + 9 =Read in set address from DIP switch

* Factory setting

Different addresses should be set if detectors are mounted next to or
opposite to one another and are within range of the same remote
control.
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IE} Troubleshooting

Symptom

Possible cause

Remedy

Refer to chapter

Change the inclination angle of the

Industrial door reverses Detector detects industrial door microwave module 44
Interference source affects : ; T

Industrial door opens — false tripping| microwave field (e.g. fluorescent (AI:%t'\ﬁte the interference suppression filter 5.17
tubes) *

. . . . Check the field size (D1...9). 5.10
Laetr(:odnestecnon or non-detection of iFr:eliéiS ’?]otoszrtnall, incorrect mount- Set the correct mounting height (F4+1...7). 58
P gheig Check setting for wide field. 5.15

e . . . Set the correct mounting height (F4+1...7). 5.8
P/V identification does not function Incorrect mounting height entered Check setting for wide field. 515

Technical data

Technology Doppler radar with planar module Housing Aluminium schwarz eloxiert,
Transmitting frequency 24.05-24.25 GHz Deckel Polycarbonat
Transmitting power <20 dBm Dimensions 134 x 82 x 75 mm

Operating voltage 12-28 VAC, 12-36 VDC Weight 720 g inkl. Kabel

Operating current max 75 mA Protection class (EN 60529) P 65

DS Egueine) ol Max. detection speed 25 km/h fur Fahrzeuge
Temperature range —30° bis 60° C Cabel Length 5 m, 8 x 0.14 mm?

0% to 95% relative, without

AT condensation

Mounting height 2.0bis7m

Relay outputs Potential-free changeover contacts
Switching voltage max 48 VAC/DC

Switching current max 0.5 A AC

IE} conformities

EXJ EC Declaration of Conformity

Bircher Reglomat AG herewith declares the product RBM 2 to be in conformance
with the basic requirements and other relevant regulations as RoHS 2011/65/EU

and RED 2014/53/EU.

EX3 FCC approval

This device meets the requirements of Part 15 of the FCC regulations and the

RSS-210 standard of Industry Canada.

241483T 02/17

el

age 8

Suitable for the following
countries

EU, EFTA, US, CA

Field dimensions with 30°
inclination

The full version of the Declaration of Conformity can be viewed on our internet

homepage:
www.bircher-reglomat.com

Warning: Changes or modifications made to this equipment not express-
ly approved by Bircher Reglomat AG may void the FCC authorisation to op-

erate this equipment.

from 2.5 m x 3 m (WxD) height 2 m
to5mx 7 m (WxD) height 7 m

TR30E 080-C Hérmann KG 02/17



RBM 2

Traduction du mode d'emploi original

Kl Consignes de sécurité

L'appareil ne doit fonctionner que sur basse tension de
A protection avec coupure électrique sire. Adressez-vous

exclusivement a votre fournisseur pour toute intervention ou
réparation. Eviter, en régle générale, tout contact avec les
composants électroniques du détecteur.

[E3 Description du détecteur

RBM 2
Radar HF détecteur de mouvement pour portes industrielles

@ Boftier
@® Couvercle avant
@® Couvercle arriere
@ Equerre de montage

@ Touche [X]

® Fixation @ Touche

® Vis de couvercle ® Interrupteur d'adressage
@ Cable 8 pdles ® LED rouge

Module planaire a radar @ LED verte

®Borne a vis @® Clip

B Installation

[EX] Avant le montage

Identification des Personnes/Véhicules: Choisirez si distinction
personnes/véhicules est désiré. Si c'est le cas, la hauteur minimale
de montage du détecteur est 3 metres!

Géomeétrie du champ: Sélection de la géométrie de champ large ou
étroit. Le clip doit étre utilisé lorsque le champ large est sélectionné.

Remarque: Le clip peut seulement étre utilisé pour des hau-
teurs de montage de 4 m maximum. A la livrasion, il se situe tou-
jour I'arriére de. I'antenne).

IMPORTANT:

Bien enclencher le clip!

Radar HF détecteur de mouvement
pour portes industrielles

4 Sil'appareil est déja raccordé, couper I'alimentation pendant 5
secondes!

B Apres le montage, le champ large doit étre activé avec la télécommande
(B+1).

Adressage: Une adresse peut étre attribuée a chaque détecteur
(adresse 1 a 4 a l'aide des commutateurs DIP et 5-7 a I'aide de la télé-
commande). Différentes adresses sont nécessaires lorsque plusieurs
détecteurs se trouvent a portée d'une télécommande.

"

@
D'autres adresses 5, 6 + 7 peuvent étre définies au moyen de la
télécommande (F+8+5...7)

Adresse 1*

Adresse 2

Adresse 3

Adresse 4

*Configuration d'usine

[EE] Montage mécanique

A — Le détecteur doit &tre monté sur une surface plane (éviter les
vibrations).

— Aucun objet tel que plantes, drapeaux, ventilateurs, etc., ne
doit pénétrer dans le champ de détection.

— Le détecteur ne doit pas étre obturer par des
recouvrements/panneaux.

— Eviter de placer des tubes fluorescents a proximité directe du
champ de détection.

— Installer I'appareil au milieu et au-dessus de la porte d'accés.

55(2.17")
H © u
= Q- =
= — N 5% E
i t N . ]
= Utiliser le gabarit de percage =
L 735(2.89') joint dans I'emballage!

—_

. Coller le gabarit de percage au mur/plafond et percer les trous
conformément aux indications.

. Insérer le cable dans |'ouverture prévue dans I'étrier de montage et
veiller a conserver une longueur suffisante pour le cablage.

3. Fixer I'étrier de montage.

4. Accrocher le détecteur dans I'étrier de montage et régler I'angle de

détection souhaité. Angle d'inclinaison standard: 30°
5. Raccorder le cable conformément a la plaque signalétique.

Montage mural: Montage au plafond:

N

FRANCAIS



[EE] Connexions électriques

blanc 12-28V AC/12-36 V c.c.
marron  12-28 VAC/12-36 V c.c.

Relais 1
Q 48Vca./cc.
; 55 VA /24 W
|

Relais 2
ﬂ 48Vca./c.c.
55 VA /24 W

I} Réglages
m Enclenchement et configuration d'usine

Une fois que I'alimentation en tension a été activée, la LED rouge
indique le « démarrage » en clignotant.

DLa configuration d'usine se préte aux applications suivantes:

— Hauteur de montage entre 4,0 et 4,9 m

— Temps de maintien du relais 2 s

— Slow Motion Detection (détection de mouvements lents) désactivée
— Distinction personnes/véhicules active

— Optimisation de la circulation transversale désactivée

— Détection de mouvements en direction du détecteur (en avant)

La configuration d'usine peut étre rétablie a tout moment au
moyen de la télécommande (A+9)!

EX] Etablissement de la connexion avec la télécommande

Interface
infrarouge

Touches |
numériques
®a®
Touches
de fonction ——
®a®

Compartimen
a piles

Vis de
fermeture

Démarrage @

Vue avant Vue arriere

Appuyer sur la touche G de la télécommande. Lorsque la communica-
tion est établie, la touche G, ainsi qu'une des touches1a7
(adresse réglée sur le détecteur) s'allument.

La touche G, G clignote lorsqu'aucune communication n'a pu étre éta-
blie avec le détecteur.
-> Approcher la télécommande et I'orienter mieux vers le détecteur
-> Controler les piles de la télécommande

Généralités:

Des touches clignotantes sur la télécommande signifient que le RBM
2 n'a pas mémorisé la programmation effectuée.

Des touches allumées sur la télécommande signifient que la valeur a
été validée et mémorisée par le RBM 2.

IEXE] Mode de configuration

La communication entre la télécommande et le Herkules ne peut étre
établie que lorsque le détecteur se trouve dans le mode de configuration.
Le mode de configuration devient actif quand le détecteur est mis sous
tension. Ce mode est automatiquement désactivé 30 min aprés le dernier
réglage.

Le mode de configuration peut étre activé:

— en appuyant au choix sur une des touches (x ou y) du détecteur

—en coupant |'alimentation électrique

— au moyen du code d'acces avec la télécommande

Page 2

Le mode de configuration ne peut étre activé avec la télécommande
que lorsqu'un code a été au préalable mémorisé (voir Code d'acces).

1. Appuyer sur la touche de démarrage G
=> G, ainsi qu'une des touches 1...7 s'allument

2. Appuyer sur C, puis sur 9
= Cet15s'allument
=> La fonction Code d'acces est activée

3. Saisie du code a quatre chiffres

4. Appuyer sur C
= C et 1s'allument
-> Mode de configuration activé
-> Le détecteur est prét pour la programmation
=> Si C et 2 s'allument, c'est que le code était erroné
- Recommencer a 1

IEXY Réglages principaux

1. Sélectionner le degré de confort (C+1...8)
2. Régler la hauteur de montage (F+4+1...7), si elle differe de la confi-
guration d'usine

c Attention: Le détecteur ne peut pas fonctionner lorsque la

hauteur de montage est mal réglée!

3. Régler la taille du champ (D+1...9) si nécessaire via I'angle d'incli-
naison, 0—90°, par paliers de 15°

EXJ Affichages sur le détecteur

Phase de démarrage

Clignote plusieurs fois a la mise en service, d'abord
LED rouge lentement, puis rapidement
Configuration
Indique le paramétre (n° de fonction) par la
LED verte fréquence du clignotement
Indique le niveau de parametre par la fréquence du
LED rouge clignotement
Marche
LED verte S'allume en cas de détection, le relais 2 est activé
LED verte Clignote en cas de détection dans le champ SMD
LED rouge S'allume en cas de détection, le relais 1 est activé

Explications

SMD = Slow Motion Detection (détection de mouvements lents)
Méme les moindres mouvements (quasi-statiques) sont détectés dés que
la porte s'ouvre. Elle ne se ferme que lorsqu'aucun mouvement n'est plus
détecté pendant la période de surveillance réglée.

SCT = suppression de la circulation transversale

La suppression de circulation transversale empéche une ouverture indé-
sirable de la porte quand des objets passent seulement devant la porte,
sans vouloir la franchir.

Identification P/V

Cette fonction permet de déterminer si les signaux des personnes ou des
véhicules doivent étre transférés a des sorties de relais séparées (voir le
tableau Paramétrage de relais).



EX3 Synoptique des réglages

Fonctions de confort (voir paragraphe 5.9)

Touches C+1 C+2 C+3 C+4 C+5* C+6 C+7 C+8
standard frontal rapide sensible standard frontal rapide sensible
Détection identification de personnes/véhicules, pas d'identification
s tous
d'objet de personnes
porte porte
Type de porte standard standard rapide standard standard standard rapide standard
industrielle industrielle
porte ) porte )
Application standard _ Passage rapide de_tecte les standard _ Passage rapide de_tecte les
principal frontal | . . objets lents principal frontal | . . objets lents
industrielle industrielle
. Degré 2 Degré 2 Degré 2 Degré 2 Degré 2 Degré 2 Degré 2 Degré 2
B: Champ large inactif inactif inactif inactif inactif inactif inactif inactif
D: Taille du . . . . . . . .
champ Degré 6 Degré 6 Degré 6 Degré 8 Degré 6 Degré 6 Degré 6 Degré 8
E+1 Détection de Degré 1 Degré 1 Degré 1 Degré 1 Degré 1 Degré 1 Degré 1 Degré 1
la direction en avant en avant en avant en avant en avant en avant en avant en avant
. . Degré 5 Degré 5 Degré 8 Degré 5 Degré 1 Degré 1 Degré 6 Degré 1
Ev2: Pa_rametrage R2:enavant | RZ:enavant | RZ:enavant | RZ2:enavant | RZvéhicule | RZ:véhicule R2:véhicule R2:véhicule
de relais ] o ) N i N ) N . i . )
R1:enarriere | R1:enarriere | R1:enarriere | R1:enarriere | R1:personne | R1:personne R1: - R1:personne
F1: Temps de Degré 4 Degré 4 Degré 4 Degré 4 Degré 4 Degré 4 Degré 4 Degré 4
maintien du relais 2s 2s 2s 2s 2s 2s 2s 2s
F3: SMD Degré 1 Degré 2 Degré 1 Degré 8 Degreé 1 Degré 2 Degré 1 Degré 8
’ inactif faible inactif forte inactif faible inactif forte
F5: SCT Degré 1 Degré 6 Degré 1 Degré 2 Degré 1 Degré 6 Degré 1 Degré 2
’ inactif moyenne inactif faible inactif moyenne inactif faible
F6: Fonction de Degré 2 Degré 2 Degré 2 Degré 2 Degré 2 Degré 2 Degré 2 Degré 2
filtrage numérique|  inactif inactif inactif inactif inactif inactif inactif inactif
F7: Champ SMD Degrt_a 1 Degré 5 Degrg 1 Degré 5 Degrg 1 Degré 5 Degrt_a 1 Degré 5
petit moyenne petit moyenne petit moyenne petit moyenne
Par Par Par Par Par Par Par Par
F8: Adresse commutateur | commutateur | commutateur | commutateur commutateurr commutateur | commutateur | commutateur
DIP DIP DIP DIP DIP DIP DIP DIP
* Configuration d'usine
Paramétrage de relais (voir paragraphe 5.13)
E+2 1 2 3 4 5 6 17 8
Application porte standard porte rapide industrielle
Relais 2
(LED verte)
Relais 1
(LED rouge)

=== véhicules

Déclenche avec les
personnes

- A\E‘

=

Déclenche avec détec-
tion de direction

(E+141)

£

E+142)

Déclenche avec détection
de direction (E+1+1 ou
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Configuration de certains parametres avec la telecommande «Reglobeam»

N Combinaison . _ .
Parametre de touches Degré Description abrégée

Affichage 1| Code mémorisé

Affichage 2| Pas de code

Définir le code XXXX+C Entrer un chiffre entre 1111 et 9998 et confirmer avec C
Entrer le code C+9 XXXX+C Saisir le code sélectionné et confirmer avec C

Effacer le code 9999+C Code effacé

Demander I'adresse définie

57 Mettre I'adresse 57

Demander code d'accés C+9

définir I'adresse F+8

9 Entrer I'adresse du DIP-Switch

—
|
co

Voir le tableau Fonctions confort

20-24m

25-29m
30-39m Identification des Personnes/Véhicules: Choisirez si

40-49m distinction personnes/véhicules est désiré. Si c'est le cas,
50-59m la hauteur minimale de montage du détecteur est 3 metres!
6.0-6.9m

70m

Petit
Moyen
Grand
02s
05s
10s
20s
50s

En avant
En arriere
En avant et en arriére

Fonctions confort C

Hauteur de montage F+4

\l@gﬂﬁwl\)ﬂ

Taille du champ D

\|_;|>_.
o o w
*

Temps de maintien du relais F+1

*

Détection de la direction E+1

W N — LTIJ?{QJI\)A

*

Porte standard, distinction personnes/véhicules

Porte standard, pas de détection de personnes

Porte standard, pas de détection de véhicules

Porte standard, personnes + véhicules, méme sortie

Porte standard, personnes + véhicules, sorties différentes pour les deux directions
Porte rapide industrielle, pas de détection de personnes

Porte rapide industrielle, personnes + véhicules, méme sortie

Porte rapide industrielle, personnes + véhicules, sorties diff. pour les deux directions

Paramétrage de relais E+2

O N OB N

SCT
Suppression de la circulation
transversale

—_
*

Inactive
Faible
Moyenne
Elevée
Actif
Inactif
Inactive

05s
10s
15s
20s

05s
10s
15s
20s
Petit
Moyen
Grand
Active
Inactiv
Désactiver les deux relais
Activer le relais 1

Activer le relais 2

F+5

\l-l|>l\)
0 o w

Champ large B

*

*

Sensibilité en diminution
Slow Motion Detection (détection

de mouvements lents) F+3

Sensibilité constante

OO N o WN|=N —

N
I*
w

Taille de champ SMD F+7

T
[deliep]

Fonction de filtre numérique F+6

*

Ouverture manuelle de porte A

pd

Quitter le mode de configuration
Reset A

OB WON =N —

Réinitialiser

* Configuration d'usine
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IEl Explication des fonctions et des paramétres

IEX] Description générale de la télécommande

[l est possible de programmer le RBM 2 depuis le sol de maniere simple
et confortable grace a la télécommande Reglobeam. La transmission des
données entre la télécommande Reglobeam et le détecteur RBM 2 est
bidirectionnelle, c'est-a-dire du et vers le détecteur, transmissions par
une interface infrarouge. Les valeurs configurées sont immédiatement
relues et affichées pour contrdle apres la programmation de la Reglo-
beam. Cela permet de garantir une programmation sire et correcte.

EE3 Fonctionnement de la télécommande «Reglobeam»

La télécommande «Reglobeam» fonctionne grace a une combinaison des
touches de fonction et des touches numériques. Veiller a |'utiliser correc-
tement, conformément au chapitre 4.2

Des touches clignotantes sur le Reglobeam signifient que la transmission
des données n'a pu 8tre exécutée dans sa totalité. Eviter d'exposer I'in-
terface infrarouge aux rayons directs du soleil ou d'éclairages externes.

[EE] structure de la télécommande «Reglobeam»

Interface
infrarouge

Touches ‘
numériques

®a®

Compartiment
a pile

Touches
de fonction
®a®

Démarrage ©

— Vis de
fermeture

Vue avant Vue arriere

EXA Mode de configuration

La communication entre le Reglobeam et le RBM 2 ne peut étre établie
que lorsque le détecteur se trouve dans le mode de configuration. Le
mode de configuration devient actif quand le détecteur est mis sous ten-
sion. Pour des raisons de sécurité, ce mode est automatiquement
désactivé bout de 30 min. si aucun réglage n'a été effectué sur le détec-
teur. Le mode de configuration peut étre quitté a tout moment en
appuyant sur les touches A+4

Il existe trois possibilités d'activer le mode de configuration:

a) appuyer au choix sur une des touches X ou Y du détecteur
I/' N
] 4

Q@ ;

/ Touche

Touche[X]

b) Redémarrage du détecteur (coupure de I'alimentation électrique)

¢) Acces au moyen d'un code via la télécommande

X3 Etablissement de la communication

Appuyer sur la touche de démarrage G sur la Reglobeam

-> Lorsque la communication est établie, la touche G, ainsi qu'une des
touches 1 a7 (adresse réglée sur le détecteur) s'allument.

-> Si G clignote, la communication n'a pas pu étre établie.

-> Approcher la télécommande et I'orienter mieux vers le détecteur.

-> Controler les piles de la Reglobeam.

-> Changer les piles si rien ne s'allume.

= -> Si G et une des touches 1 — 7 s'allument, mais si aucun autre

réglage n'est possible, le mode de configuration n'est pas activé.

Le synoptiques des différents parametres et les réglages des degrés de
confort sont déja contenus dans la premiére partie (4.6).

Remarque: Veiller a ce que la programmation ne dure pas plus de 30
secondes. Il sera sinon nécessaire de réactiver le mode de programma-
tion (appui sur la touche G).

EXA configuration au moyen des touches

N@,

Procédure
Appuyer simultanément
sur les touches X et Y pour

Y P
Touche accéder au mode voulu.

Touche[X]

Mode primaire:
Maintenir enfoncées simultanément les touches X et Y
-> la LED verte s'allume, puis les relacher

Mode secondaire:
Maintenir enfoncées simultanément les touches X et Y pendant 4 s
=> la LED rouge s'allume, puis les relacher

Réinitialisation:
Maintenir enfoncées simultanément les touches X et Y pendant 8 s
-> les deux LED s'allument, puis relacher les deux touches

Mode Parameétre (touche X) fon,gion toDu?:%[eéY
Degré de confort 1 1-8
o Hauteur de montage 2 1-7
Primaire Paramétrage de relais 3 1-8
Taille du champ 4 1-9
Temps de maintien du relais 1 1-5
Détection de la direction 2 1-3
Suppression de la circulation 3 1-9

. transversale

Secondaire Champ large 4 1-2
Degré SMD 5 1-9
Taille de champ SMD 6 1-9
Fonction de filtre numérique 7 1-2

Modification de fonction

En appuyant sur la touche X. Chaque appui sur la touche augmente la
valeur de 1 (n® fonction). Une fois que la derniere fonction est atteinte,
le programme revient a la premiére fonction. La LED verte indique
ensuite le numéro de la fonction activée.

Modification du degré

En appuyant sur la touche Y. Chaque appui sur la touche augmente la
valeur de 1 (degré). Une fois que le dernier degré est atteint, le pro-
gramme revient au premier degré.

Fermeture du mode de programmation
Appuyer brievement sur les deux touches X et Y pour quitter le mode de
programmation.

Page 5



Réglage du détecteur

ERE] Paramétrage de relais E+2

Les réglages sont marqués comme suit: Télécom-| .
mande Fonction Touches
par ex. D+... Menu télécommande E+2+1 Porte industrielle standard, distinction personnes P34
parex. P1... Mode de programmation primaire via touches, /véhicules '
n® fonction 1 Porte industrielle standard, pas de détection
E+2+2 P3+2
par ex. S.3... Mode de programmation secondaire via touches, de personnes
n° fonction 3 Porte industrielle standard, pas de détection
E+2+3 de véhicules P3+3
Porte industrielle standard, personnes + véhi-
IEXJ Hauteur de montage F+4 E+2+4 | tules, méme sortie (relais 2) F3+4
Porte industrielle standard, personnes + véhi-
F+4+1..7 P2+1...7 (touches) E+2+5 | cules, sorties différentes pour les deux P3+5
1-20bis24m  5=50bis59m directions _ . .

_ : _ : Porte industrielle extra rapide, pas de détection
2=25bis29m 6=6.0bis6.9m E+2+6 de personnes (relais 2) P3+6
i i 28 EIS 4313 m 7=1.0bis 7.9m E+2+7 Porte rapide industrielle, personnes + P34+7

=aUbisagm véhicules, méme sortie (relais 2) '

L N Porte rapide industrielle, personnes +
La hauteur de montage doit impérativement étre réglée si elle ne cor- E+2+8 | véhicules, sorties différentes pour les deux P3+8
respond pas a la configuration d'usine. directions

Voir également le tableau Paramétrage de relais au point 4.6!

[EE] Fonctions confort C ERE] Suppression de la circulation transversale SCT F + 5

La SCT empéche une ouverture indésirable de la porte quand des véhi-
cules ou des personnes passent seulement devant la porte, sans vouloir

Ces réglages préprogrammés conviennent a une configuration simple et
rapide des applications standard.

la franchir.
Télécom -
mande Fonction Touches F+5+1=inactv S.3+1
C+1 Porte standard, détecte tous les objets P1+1 F+5+2..9 $3+2.9
C+2 Circulation frontale, tous les objets P1+2 La porte reste fermée en cas
C+3 Porte rapide industrielle, tous les objets P1+3 de circulation transversale!
C+4 | Détecte les mouvements lents, tous les objets | P1+4 (Degre 9)
C+5 Porte standard, distinction personnes/véhicules | P.1+5
C+6 Circulation frontale, distinction pesonnes/véhi- P146 \
cules La porte s'ouvre des qu'un
Ce7 Porte industrielle extra rapide, pas de détection P17 objet/une personne se rapproche ﬁ
* de personnes a par I'avant ou par les cotés )
C+8 Détecte les mouvements lents, distinction per- P148 (degré 1) 7‘/
sonnes/véhicules : _ . . .
Inclinaison optimale pour la fonction de circulation transversale:

de 30° a 45°
La suppression de la circulation transversale avec clip n'est
pas possible!

R Mode du champ B

B + 1= Active
B + 2 = Inactive
Champ sans clip

Remarque: La fonction confort sélectionnée n'est renvoyée comme
telle et affichée que quand aucun parametre n'a été modifié. Pour des
détails, voir le tableau Fonctions confort, au point 4.6.

EED) Taille de champ D

D+1...9 P.4+1...9 (touches)
Degrés 1 (petit champ) a 9 (grand champ)
Voir les Caractéristiques techniques pour les mesures de champ.

S4+1
S4+2
Champ avec clip

EEE Temps de maintien du relais F+1

<>
F+1+1...4 S.1+1...5 (touches) S>> 25
SIS SeSesese
FESSISIIS CSISISIIISESN-
ESISTS ZESSIIIISIIIIET L
1=02s PO SERIIII
I EACICICITICHA
RS oed S5 SESSSISEIE IS
2=05s SIS ST e e o eSetet
. Soesese o eSet SIS
S et oS ete
3=10 RS> RIS
Us S L
4=20s
5=50s

Cette option doit étre activée lorsque le clip mécanique est utilisé pour le
réglage d'un champ large. Montage de clip, voir 3.1.
Le détecteur ne fonctionne pas lorsque le réglage est incorrect.

Le temps de maintien du relais ne commence qu'une fois que les autres
fonctions temporisées se sont déroulées.

EEE Détection de direction E+1 B[ Slow Motion Detection (détection de mouvements lents) F+3

Télécom ] Méme les moindres mouvements (quasi-statiqugs) sont détectés des
mande | Fonction Touches que le détecteur est activé. Le détecteur n'envoie le signal correspon-

dant a la commande de la porte que lorsqu'aucun mouvement n'est
E+1+1 | Enavant, mouvement vers le détecteur S.2+1 détecté pendant la période de surveillance réglée. La sensibilité pen-
E+1+2 | En arriére, mouvement s'éloignant du détecteur | S.2+2 dant cette période de surveillance peut étre sélectionnée en diminution
E+1+3 | En avant et en arriere S.2+3 ou constante.

Page 6



Téeléecommande | Fonction Touches
F+3+1 Inactive S5+1
F+3+2..5 Sensibilité en diminution S5+2...5
F+3+6...9 Sensibilité constante S5+6...9

Champ SMD
supplémentaire

Champ SMD
Champ de détection

Réglages spéciaux

Ouverture de porte manuelle

A +1 = les deux relais sont désactivés

A +2 = lerelais 1 est activé

A + 3 = le relais 2 est activé

A + 4 = les deux relais sont désactivés, quitter le mode de
configuration

Réinitialisation A+9

Grace a cette fonction, toutes les configurations d'usine redeviennent
actives (voir 4.1) et une nouvelle phase d'initialisation comme a la mise
en marche de I'appareil commence.

Ala réinitialisation, le code d'accés est effacé. L'appareil peut &tre réini-
tialisé de deux manieres:
1) Avec la télécommande:

A +9 = réinitialiser
2) Avec les touches de commande:

Appuyer simultanément sur les touches X et Y pendant 8 s.
Les deux LED s'allument brievement toutes les 2 s. Au bout de 8 s, les
deux LED s'allument. La réinitialisation est effectuée quand les touches
sont relachées.

Code d'acces

Le RBM 2 peut étre protégé contre toute manipulation indésirable au
moyen d'un code d'acces a quatre chiffres. Ce code permet de réactiver a
tout moment le mode de configuration avec la télécommande pour pro-
céder a des réglages. Cette fonction est désactivée en usine..

Activation du code d'acces:

Le code ne peut étre mémorisé que si le détecteur se trouve déja dans le
mode de configuration. L'appareil est protégé aussitdt que le code est
mémorisé. (Le mode de configuration est désactivé)

1. Appuyer sur la touche de démarrage G
=> G, ainsi qu'une des touches 1...7 s'allument
2. Appuyer sur C, puis sur 9
- (et 2 s'allument
-> La fonction Code d'acces est inactive (aucun code n'est
mémorisé)
3. Saisir le code a quatre chiffres (au choix entre 1111 et 9998)
4. Appuyer sur C
- C +1 s'allument
=> La fonction Code d'accés est activée (code mémorisé)
Le mode de configuration est désactivé (I'appareil est protégé).

Désactivation du code d'acces:
Le code ne peut étre effacé que si le détecteur se trouve déja dans le
mode de configuration.

1. Appuyer sur la touche de démarrage G
=> G, ainsi qu'une des touches 1...7 s'allument
2. Appuyer sur G puis sur 9
= C + 1 s'allument
-> La fonction Code d'acces est activée
3. Appuyer quatre fois sur 9, puis sur C
- C et 2 s'allument
- La fonction Code d'acces est désactivée (code effacé)

Activation du mode de configuration

La communication entre la télécommande et le Herkules ne peut étre éta-
blie que lorsque le détecteur se trouve dans le mode de configuration.

Le mode de configuration devient actif quand le détecteur est mis sous
tension. Ce mode est automatiquement quitté 30 min. apres le dernier
réglage.

Le mode de configuration peut étre activé:

— en appuyant au choix sur une des touches (x ou y) du détecteur
—en coupant I'alimentation électrique

—au moyen du code d'acces avec la télécommande

Le mode de configuration ne peut étre activé avec la télécommande
que lorsqu'un code a été au préalable mémorisé (voir Code d'accés).

1. Appuyer sur la touche de démarrage G
= G, ainsi qu'une des touches 1...7 s'allument

2. Appuyer sur C, puis sur 9
= C et 15s'allument
-> La fonction Code d'acces est activée

3. Saisie du code a quatre chiffres 1111 - 9998

4. Appuyer sur G
= Cet1s'allument
-> Mode de configuration activé
-> Le détecteur est prét pour la programmation
= Si C et 2 s'allument, c'est que le code saisi était erroné
-> Recommencer a 1

Désactivation de la fonction Code d'accés (effacer code)
sans la télécommande

Appuyer simultanément sur les touches de commande X et Y pendant 8
S. Les deux LED s'allument brievement toutes les 2 s!
-> |'appareil est réinitialisé a la configuration d'usine
-> La fonction Code d'acces est désactivée
-> (Code effacé)
-> nouvelle phase d'initialisation et d'apprentissage débute
(voir 4.1)

Fonction de filtre numérique

Dans des conditions de montage particuliéres, il peut étre nécessaire
d'activer la fonction de filtre. Des sources parasites proches peuvent
entrainer des déclenchements erronés.

F+6+1=Actv S7+1
F+6+2=inactiv S.7+2

Adressage du RBM 2

Sur le RBM 2, il est possible de configurer 7 adresses différentes pour
la communication avec la télécommande Reglobeam.

Les adresses 1-4 sont réglées au moyen des commutateurs DIP inté-
grés

(O

ON
Adresse 1* @
Interrupteur
d'adressage ON
Adresse 2 @ c
o
ON 4‘_6
Adresse 3 @ S
o ©
=
C n
Adresse 4 M8 2
* ©

Les adresses b-7 sont réglées avec la télécommande.

F+8+5=Adresse 5
F+8+6=Adresse 6
F+8+7=Adresse 7
F + 8 + 9 = Charger I'adresse réglée avec les commutateurs DIP

Lorsque des détecteurs se trouvant a portée de la télécommande sont
juxtaposés ou montés face a face, il faut attribuer des adresses diffé-

rentes a chaque détecteur.
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I} Elimination de dérangements

Symptome Cause possible Remede Renvoi au chapitre
Inversion de marche de la porte Le détecteur voit la porte Modifier I'angle d'inclinaison du module radar 44
La porte s'ouvre — déclenchement Une source de perturbation . . o
nt if influence le champ radar (par Activer le filtre antiparasitage (F6+1) 5.17
intempesti exemple des tubes fluorescents)
A - - Controler la taille de champ (D1...9) 5.10
gtlettectt]on (tjardwe ou absence de Eahaemmpa;[lr?g ;l)éegt, hauteur de mon- Régler Ia hauteur de montage correcte 58
etection de personnes g g (FA+1...7) Controler le réglage de champ large 515
L'identification P/V ne fonctionne Hauteur de montage incorrecte Régler la hauteur de montage correcte 5.8
pas g (F4+1...7),Controler le réglage de champ large 5.15
Caractéristiques techniques
Technologie radar Doppler avec module planaire Batier Aluminium noir adonisé, couvercle en
Fréquence d'émission 24.05 4 24.25 GHz polycarbonate
Puissance d'émission <20 dBm Dimensions 134 x 82 x 75 mm
Alimentation 12-28V ca., 12-36V c.c Poids 720 g (cable inclus)
Courant de service max 75 mA Type de protection P65
Fréquence du réseau 50 Hz (selon EN 60529)
Plage de température —30°a 60°C Vitesse de détection max. 25 km/h pour les véhicules
Humidité ambiante 0% a 95%, sans condensation Cable longueur 5m, 8 x 0,14 mm?
Hauteur de montage 20a7m Aptitude pour les pays EU, EFTA, US, CA

Sorties de relais

Contacts sec de commutation

Tension de commutation

max. 48 V c.a./c.c.

Courant de commutation

max 0.5 A AC

n Conformités

EXl Déclaration de conformité CE

Par la présente, la société Bircher Reglomat AG déclare que le produit RBM 2 est
conforme aux exigences fondamentales et aux autres prescriptions applicables de
RoHS 2011/65/EU et RED 2014/53/EU.

EX3 Homologation FCC

Cet appareil est conforme aux exigences de I'alinéa 15 de la réglementation FCC et
de la norme RSS-210 d'Industry Canada.

241483T 02/17
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Dimensions de champ &
inclinaison de 30°

de 2,5mx 3 m (I x p), hauteur 2 m
abmx7mi(lxp), hauteur 7 m

La déclaration de conformité intégrale peut &tre consultée sur notre site Internet:

www.bircher-reglomat.com

autorisés expressément par Bircher Reglomat AG devaient étre apportés
a cet appareil, I'autorisation FCC d'exploitation dudit appareil peut étre

C Avertissement: Si des changements ou modifications qui n'ont pas été

retirée

TR30E 080-C Hérmann KG 02/17



RBM 2

HepeBon OpUrnHanbHOro pykoeBoacTea no aKkcnnyarayuu

Il Yxasauus no TexHuke GesonacocTy

YCTpoicTBO MOXeT paboTaTb TOMbKO OT CUCTEMbI Ge30macHoro
A CBEPXHM3KOTO HanpskeHMss C Be30nacHoi  3neKTpU4EcKoil

pasBs3kol. BckpbiBaTb U PEMOHTUPOBATL YCTPOCTBO MOFYT TOMbKO
cneuuanucTbl (hUpMbl-MocTaBLLVKa. 3anpeLlaeTcs kacaTbest Kakux
©Obl TO HM BbINO 3NEKTPOHHBIX AeTaneil aaTymka.

Il Onvcanve patunka

RBM 2
PapfapHblit AaTuuK ABUKEHUS 1S MPOMBILLMEHHBIX BOPOT

@ Kopnyc

2 MepenHss KpbiLLka

(® 3apgHsas cTeHka

(@ MOHTaXHbIA yronok

® Kpennexwe

(® BuHTBI KpbILLKH

@ Kabenb, 8-KnnbHbli

PafiapHblit NnaHapHbIi
Mozymb

@ BuHTOBOW 3aX1M

IEJ Ycranoska
[EEH nepen mouTaxom

WpeHTudpmkaumna nogen u aBtomobunen: Bbibop HeobXxoaumocTu
pacnosHaBaHuWs niogeit u  aBTomobunen. Ecnvu  pacnosHaBaHue
HeobX0AMMO, TO MUHUMarbHas MOHTaXHas BbicOTa AaTynka — 3 meTpal

@ Krorka

@ Knonka

® Mepeknioyatens Ans
MPUCBOEHWS ajpecoB

@ Csetoauos KpacHbii

@ CaeToamo 3eneHblit

@® 3axum

FeomeTpusi nonsi oGHapyxeHus:: BbIGOP reoMeTpum Nonsi oGHapYKeHMs::
Y3K0e UK LWUpoKoe. NS WMPOKOro Mnosst A0MKEH UCTONb30BATLCS 3aKNM.

Yka3aHue: 3aX1UM MOXHO UCMONb30BaTh 10 MOHTaXHOW BbICOTbI MaKC.
4 wm. Mpu nocTaske OH He ycTaHOBNEH. (BcTaBneH ¢ 0OpaTHOM CTOPOHbI
AHTEHHBI).

[MpaBunbHO
3admkcmpoBaThb 3axum!

PafapHbIit AaTYnK ABUKEHMS
ANSi NPOMbILUNEHHbIX BOPOT

4 Ecniv ycTpoiicTBO YXe NOACOEANHEHO, HEOBX0AMMO Ha 5 CekyHA npepsaTb
nutaHve!

5 lMocne moHTaxa HeoDX0AMMO aKTUBMPOBATb LUMPOKOE Mone 0BHapyXeHns
C NMOMOLLbO NyNbTa ANCTAHLMOHHOTO ynpaBnenus (B+1) .
[MpucBOEHNE aapecoB: KaxaoMy JaTuuky MoxeT BbiTb NpucBoeH aapec (1-
4 ¢ nomowpbto DIP-nepekntovatens n 5-7 ¢ nomowbto nynbTa
BUCTaHLMOHHOTO ynpaBneHus). PasHble agpeca Heobxogumbl B TOM
cryyae, ecnv B paguyce AeiCTBMS NynbTa AUCTAHLMOHHOTO ynpaBmneHus

Haxo4aTCcA HECKONbKO AaTYUKOB.

Appec 1* @ON

Agpec 2 @ON %
Appec 3 @ON g
Agpec 4 @ON g

[pyrve agpeca 5, 6 + 7 MOXHO HaCTPOUTL C MOMOLLBIO NyfbTa
AUCTaHUMOHHOTO ynpaeneHus (F+8+5...7).

m MexaHuueckuit MOHTax

— [laTymK LOMKEH NPOYHO YCTaHaABNMBATLCA Ha POBHOM
nosepxHocTu. (He gonyckatb BuBpaLyi).

- Takue 06beKTbI, kak pacTeHus, dnari, BEHTUNSTOPbI U T. .
He JOMKHbI nonagath B nomne obHapyXeHus.

- Henb3s 3akpblBaTh AaTyMK NaHensMu/WwuTamu.

— Cnepgyet nsberatb nyopecLeHTHbIX Namn B HENOCPEACTBEHHOM
6nm130cTu OT Nonst 06HapyXeHUS.

— YCTpOWCTBO yCTaHaBNMUBATb HaJ BOPOTAMM MO LiEHTPY.

55(2.17")
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13.5(0.53")
jim i

Vicnonb3oBaTh WabMOH 1S CBEPNEHMS,
BXOASILLMIA B KOMMNNEKT nocTaBku!

735(2.89')
. MpukneunTb WabnoH Ans CBEPNEHNs Ha CTEHKY UMK NOTONOK 1
NPOCBEPNNTL OTBEPCTUSI COrMAcHO MHCTPYKLMSIM.

. MpoBecTu kabenb Yepes cnewmnanbHOE OTBEPCTUE B MOHTaXHOM XOMYTE,

npesycmaTpuBas LOCTaTOuHYI ANMHY ANst Pa3BOaKM.

MPUBUHTUTL MOHTAXHbI XOMYT.

4. YCTaHOBUTb AATUMK B MOHTAXXHOM XOMYTE W OTpErynv1pBoaTh
HeoDX0oamMMbI Yron HaknoHa Aatynka. CTaHgapTHbINA Yron HaknoHa
natumka; 30°

5. MoacoeanHUTbL Kabernb cornacHo 3aBOACKON Tabnnyke.

—_

N

d

HacTeHHbI MOHTaxX: [10TONOYHbIA MOHTaX:

%

PYCCKWUH



[EE] 3nextpuueckve coepunenms

6Genbii 12-28 B nepem. Toka/12-36 B nocr. Toka

opuuHeBblit 12-28 B nepem. Toka/12-36 B mocT. Toka
3eneHblit Pene 1

KEnTbi 48 B nepem./nocT. Toka

Pene 2
48 B nepem./nocT. Toka

KpacHbIi_ 55 BA/24 Bt

I} Hacrpoitku

EX] Bxriouenme u saBoackas HacTpoiika

Mocne nogaum NUTalLLIEro HanpsXXeHns MUraHne KpacHoro ceetoaunoaa
CBMAOETENbCTBYET O 3anycke.

3aBopckas HaCTpoiika MOXET MPUMEHSATLCA B CREAYIOLWMX CryyasX:
— MoHTaxHas BbicoTa o1 4,0 M 0 4,9 m
— Bpewmsi Bbigepxku pene 2 ¢
— [leTekTpoBaHME MEANEHHOTO ABMKEHNS OTKIIOYEHO
— PacnosHaBaHve nogei 1 aBToMOBUNeN akTMBHO
— OYHKUMS ONTUMM3ALMN NONEPEYHOTO ABVKEHNS OTKIIOYEHA
— O6HapyXeHue ABUKEHUA N0 HanpaBREHMIO K AaTUMKY
(oBwkeHue Bnepen)

3aBoAckas HacTpoWka MOXET ObITb B 10601 MOMEHT
BOCCTAHOB/EHA C NOMOLLbI0 NyNbTa AUCTaHLMOHHOTO YNpaBneHus
(A+9)!

m YcTaHoBKa cBSi3u ¢ nynbTOM ANCTAaHLMOHHOIO ynpaBreHusa

MK- _
nHTEpdenc
®
LincbpoBbie kHoMKw
oTM a0 ®
Ortcek anst
Batapeit
OyHKUMOHaNb- 5
HbI€ KHOMKM —— 3anopHblii
oT ®po ® BUHT
® ®
Myck @
MepeaHss 3agHss
CTOpOHa CTOpOHa

HaxaTtb Ha kHonky G Ha mynbTe AMCTAHLMOHHOTO ynpaeneHus. Mpu ycnewHom
YCTaHOBIIEHUN COEAMHEHNS 3aropaeTcst kHomka G, a Takke OfHa W3 kHorok 1-7
(appec, 3apaHHbIil Ha aaTynke).

Ecnu muraet G, TO 3TO 03HayaeT, YTO COEANHEHME C [aT4MKoM He Bbino
YCTaHOBEHO.

=> [MogHecTn NynbT AUCTaHLMOKHOTO YNpaBneHust 6rivke K AaTumky 1
TOYHEE HanpaBuUTb NYMbT Ha AATYMK.
=> MpoBepuTb GaTapew B NynbTe AUCTAHLMOHHOIO YNpaBNeHus

06LwuMe nosicHeHus:

Mwuratwime KHOMKM Ha MynbTe AMCTAHLMOHHOTO YNpaBneHWs 03HauvalT, 4To
RBM 2 He 3anomHun npou3BefeHHbIe onepaLyy no nporpaMMmUpOBaHNK.
CBeTALMECH KHOMKM Ha MynbTe AUCTAHLUMOHHOTO YNpaBMEHUst 03HAYatoT, YTO
3HaYeHne NPUHATO U coxpaHeHo B RBM 2.

m Pexum koHdmMrypupoBaHus
CoepauHeHe Mexay NynbTOM AUCTaHLMOHHOTO YNPaBNEHWs U YCTPONCTBOM
Herkules MoxeT ObITb YCTaHOBMEHO TOMbKO B TOM CRyyae, €CnmM AaTymk
HaxoauTCs B PexuMe KOHUrypupoBaHus. Pexum KoHGMrypypoBaHus
aKkTUBMpYyeTCs mocne BkMYeHWs gatuvka. Yepes 30 muHyT nocne
nocneaHe HaCTPOMKI OH aBTOMATUYECKN OTKITHOYAETCS.

Pexum KoH(UrypypoBaHUs MOXHO aKTUBMPOBATL:

— HaxaTueM Ha MntoByto KHOMKy ynpaBneHusi Ha AaTYMKE (X Uin y)

— NOCPEACTBOM NPEPbIBaHMS MUTAHNS

— NOCPESCTBOM KOAA JOCTyNa C MOMOLLbIO NyNbTa ANCTAHLMOHHOTO
ynpaBneHus

Crp. 2

PexuM KOHUrypupoBaHusi MOXHO aKTMBMPOBATb C MOMOLLbIO MynbTa
yNpaBneHus ToMbKo B TOM CRyyae, eCiiv npeaBapuTenbHO Obin CoxpaHeH
koA (cm. «Kog moctynay)

1. Haxatb Ha kHonky 3anycka G
-> G 1 ogHa 13 kHomnok 1-7 3aropatotcs

2. Haxatb C, 3atem 9
-> C 1 1 3aropatotcs
> OyHKums «Kog focTynay BKhYaeTcst

3. BBop yeTbipexaHauHoro koga 1111-9998

4. Haxatb C
-> C 1 1 3aropatotcs
> PeXuM KOH(UrypupoBaHUs akTUBUPYeTCS

=> [1aT4mK roToB K NporpamMmMupoBaHmio
=> Ecnu ropst C 1 2, T Ko, HenpaBuibHbI
=> [MoBTOp AENCTBMIA C NyHKTa 1

IEXY OcHosHbie HacTpoitkn

1. Bbibop ypoBHs komcopTa (C+1...8).
2. Hactpoitka MOHTaxHO BbICOTbI (F+4+1...7), ecrivi OTNMYaeTcs ot
3aBOLCKOM HACTPOMKA.

ﬁ BHuMaHMe: npu HenpaBUIbHO HACTPOEHHOM MOHTaXHOW BbICOTE

[aTYMK He BbINONHAET cBoel yHKumu!

3. TMpu HeoBXx0AMMOCTW HaCTPOUTL pa3mep Nnons 0bHapyxeHNs
(D+1...9), perynupys yron HakrnoHa, 0—99 Giwarom 15°

m WHOuKaumsa Ha gatumke

®a3sa 3anycka

KpacHblit Bo Bpemst 3anycka MUraeT HeCKoMbko pas, CHavana
cBETOAMOA MeLNEeHHO, NoToM BbICTpO

KoHdpurypmpoBatme
3eneHbin YacToTomn MUraHus cUrHanuaupyeT napameTp
CBETOANOA (dyHkuwms Ne)
KpacHblit YacToTom MuraHus CUrHanusmpyeT ypoBeHb
CBETOANOA napameTpa

Pa6ouuit pexum

3enexbin 3aropaetcs npu 06HapyeHUW, pene 2 akTUBUpYeTCst
CBETOAMOA

3enexbin Muraet npu oBHapyxeHun B none IM[

CBETOAMOA (DeTeKTMpOBaHEe MEANEHHOTO ABIKEHNS)

KpacHbin 3aropaetcs npu obHapyxeHuu, pene 1 akTueupyetcs
CBETOANOA

MoscHeHus

OM[ = peTekTUpoBaHWe MeAneHHOro ABUXEHUS

Cpa3y nocne OTKpbiBaHWSi BOPOT  BbLIMOMHAETCS  OOHapyXeHue
MUHUManbHbIX (KBa3MCTaTUYECKWUX) ABWXEHWA. BopoTa 3akpbiBaioTcs
TOMbKO TOrAa, KOTAa Ha MPOTSKEHNN HACTPOEHHOTO BPEMEHM KOHTPONS He
PerncTpUpyeTCst HUKAKOro ABMKEHMS.

WM = urHopupoBaHue nonepeyHoOro ABMKXEHNA

OyHKUNS  UTHOPUPOBAHWS MOMEPEYHOrO [BWKEHWUS NpeaoTBpalaeT
HexenaTenbHOe OTKpblBaHWE BOPOT MpU NepefBMKEHNN OBBEKTOB,
KOTOpble TOMBKO MPOE3XaloT Unu NPOXOAAT BAONb BOPOT, HE 3ae3xas unm
He 3aX0A5 B HUX.

WpenTudmkauma niogen u aBTomoounei

C nomoLLbto 3TOA (PYHKLMM MOXHO BblbpaTh OTAENbHOE pacno3HaBaHue
nogen unu aBTomobuneit Ha Bbixogax pene (cm. Tabnuuy «Onpeaenexne
napameTpoB peney).



IEX3 0630p HacTpoek

®yHKuuM Komdoprta (cM. rnasy 5.9)

KHonku C+1 C+2 C+3 C+4 C+5 C+6 C+7 C+8
Cranpapt Cnepeam Beictpo  |YyecTButennHo| CraHgapt Cnepeam Bbictpo  |YyBcTBUTENLHO
PacnosnaBanue Bee WneHTtndmkaums niogeit n aBTomobuneil, urHopuposanue
o0bekTa nopew
Bug Bopot CraHgaptHble | CtaHgapTHble | CkopocTHble | CrtanpapTHble |CtaHgapTHble| CtaHpapTHble | CkopocTHble | CTaHaapTHble
OcHoBHoe CkopocCTHble PacnosHaet OcHoBHoe CkopocTHble PacnosHaet
MpumeHenue CraHgapTHble CraHgapTHble
ABWKEHME BOpOTa mean. ABUX. ABWKEHME BOpOTa Mean. ABUK.
cnepeau 00BbeKTbI cnepeau 06 BbeKTbI
B: wupokoe none YpoBeHb 2 YpoBeHb 2 YpoBeHb 2 YpoBeHb 2 YpoBeHb 2 YpoBeHb 2 YpoBeHb 2 YpoBeHb 2
Bbikn. Bbikn. Bbikn. Bbikn. Bbikn. Bbikn. Bbikn. Bbikn.
D: pasamep nons YpoBeHb 6 YpoBeHb 6 YpoBeHb 6 YposeHb 8 YpoBeHb 6 YpoBeHb 6 YpoBeHb 6 YpoBeHb 8
E+1: pacno3naBaHue YposeHb 1 YposeHb 1 YposeHb 1 YposeHb 1 YpoBeHb 1 YposeHb 1 YposeHb 1 YposeHb 1
HanpaBneHus Bnepen Bnepes Bnepes Bnepen Bnepen Bnepes Bnepes Bnepes
. YposeHb 5 YpoBeHb 5 YpoBeHb 8 YposeHb 5 YpoBeHb 1
E+2: onpenenenve R2: Bnepen R2: Bnepen R2: Bnepen R2: Bnepen R2: _ypOBeHb ! _ypOBeHb 6 _ypOBeHb !
napameTpoB pene ) . . ) R2: aBTomMo6unb|R2: aBToMo6mMnb |R2: aBTOMOGUNL
R1: Hazan R1: Hasan R1: Hazan R1: Hasan aBTOMOOUIb . . .
. R1: yenosek R1: - R1: yenoBek
R1: yenosek
F1: Bpems BblAepKKY YposeHb 4 YpoBeHb 4 YpoBeHb 4 YposeHb 4 YpoBeHb 4 YpoBeHb 4 YpoBeHb 4 YpoBeHb 4
pene 2¢ 2¢ 2c 2¢ 2c 2c¢ 2c¢ 2c¢
F3: OmA YpoBeHb 1 YpoBeHb 2 YpoBeHb 1 YpoBeHb 8 YpoBeHb 1 YpoBeHb 2 YpoBeHb 1 YpoBeHb 8
Bbikn. Cna6o Bbikn. CunbHO Bbikn. Cna6o Bbikn. CunbHo
F5: ung YposeHb 1 YpoBeHb 6 YposeHb 1 YpoBeHb 2 YposeHb 1 YpoBeHb 6 YposeHb 1 YpoBeHb 2
BblIkn. CpegHe BbIkn. Cnabo BbIkn. CpepgHe BblIkn. Cna6o
F6: undposas YposeHb 2 YpoBeHb 2 YpoBeHb 2 YposeHb 2 YpoBeHb 2 YpoBeHb 2 YpoBeHb 2 YpoBeHb 2
¢yHKUMA punbTpaLymum Bbikn. Bbikn. Bbikn. Bbikn. Bbikn. Bbikn. Bbikn. Bbikn.
F7: none AMA YpoBeHb 1 YpoBeHb 5 YposeHb 1 YpoBeHb 5 YpoBeHb 1 YpoBeHb 5 YposeHb 1 YpoBeHb 5
Hebonbuoe CpepHee Heb6onbwoe CpepgHee He6onbwoe CpepHee Heb6onbwoe CpepHee
F8: anpec DIP DIP DIP DIP DIP DIP DIP DIP
- anp nepeknioya- | Mepeknioya- | MNepeknioya- | nepeknioya- | Nepeknioya- | nepeknioya- | nepekntoya- | nepeknoya-
Tenem Tenem Tenem Tenem Tenem Tenem Tenem Tenem
* 3aBojcKast HacTpoitka
OnpepeneHve napameTpoB pene (cM. rnasy 5.13)
E+2 1 2 3 4 5 6 7 8
MNpumeHenue CraH@apTHble BOpoTa CKopoCTHbIe BOpoTa
Pene 2

(3eneHbIn LED)

Pene 1

(kpacHbI LED)

=

-

BkntovaeTcs npu

pacno3HaBaHum
aBTOMOOUNS

Bkntoyaetcs npu

pacnosHaBa
yenoseka

HUKU

Bkntovaetca B
HanpaeneHnm

pacrosHasaHus
(E+1+1)

Bkniovaet

CA B HanpasneHun

jL pacno3HaeaHuA

(E+1+1 vnn E+1+2)

Crp. 3




KoHdmrypupoBaHue otaenbHbLIX NapaMeTpoB C NOMOLLLIO NynbTa ynpasneHus RegloBeam

Mapametp KHonouHbIl | YpoBeHb KpaTkoe onucanue
Kon
3aMboC Koa J0CTVIa C+9 lMokasaHue 1 | Kopg coxpaHeH
P Aa Rocty MokasaHue 2 | Kop oTcyTcTBYET
YcTaHoBka koga XXXX+C Yucno mexay 1111-9998 1 noaTeepanTs ¢ nomowysio C
C+9 .
Bsop kopa XXXX+C BBecTu BbIbpaHHbIi Kog 1 NOATBEPAUTL C NOMOLLbo C
Ynanexve koga 9999+C Ko ynanen
y Fig 3anpoc ycTaHOBNEHHOro azgpeca
+
cTaHoBka afipeca 5-7 YcraHoBka agpeca 5-7
9 CunTbiBaHve agpeca DIP-nepeknioyatens
®yHKUWS koMopTa C 1-8 Cm. Tabnmuy «yHKummM komdopTan
1 2,0-24m
2 2,5-29m . .
3 3.0-3.9 M WUneHTudmkaumsa niogeit u aBTomobuneit: Boibop He06XxoaMMOCTH
MoHTaxHas BbicoTa F+4 4 40-4.9 m & pacnosHasaHus nofeit 1 asTomobunen. Ecnu pacnosHasanue
5 5’0_5'9 M HeobXoAMMO, TO MUHUMaTbHAs MOHTaXHas BbICOTa AaTyMKa —
6 6,0-6,9 M 3 MeTpa!
7 70Mm
Paswep nons D 1-3 HebonbLuoe
4-6* CpenHee
7-9 BonbLioe
1 0,2¢c
2 05¢
Bpems Bbigepxku pene F+1 3 10¢
4* 20c
5 50c
PacnosHaBaHve HanpaBneHus E+1 ! Bnepen
2 Hasapg
3 Bnepen v Ha3ap
1* CraHgapTHble BOpOTa, pacno3HaBaHue nogein 1 aBTomobunei
2 CraHgapTHble BOpOTa, UrHOPVPOBaHMe nogen
3 CraHpapTHble BOpOTa, UrHOpUpOBaHWe aBTomobunen
Onpegenexve napameTpoB pene E+2 4 CraHgapTHble BOpoTa, Ny + aBToMObWNM, OfMHAKOBBIA BbIXOA
5 CraHgapTHble BOpOTa, Ny + aBTOMOBUNM, pa3Hble BbIXOAb! B 3aBUCUMOCTY OT HanpaBfeHus
6 CKOpOoCTHble BOpOTa, UTHOPUPOBAHWE NtoAei
7 CKOpOCTHble BOpOTa, MtoAu + aBTOMOOUIN, OAMHAKOBbIA BbIXOA
8 CKopoCTHble BOpOTa, MtoAK + aBTOMOOUIN, pa3Hble BbIXOAbl B 3aBUCUMOCTY OT HanpaBneHns
1* Bbikn.
nglngnetr:gﬁ)mpsiixiﬂ F+5 2-3 HesHauuTensHoe
P A 4-6 CpenHee
7-9 BonbLioe
LLinpokoe none B 1 Bkn.
2* Bbikn.
1* BblIkn.
2 05¢
3 10c YMeHbLIaLWasncs YyBCTBUTENBHOCTb
[leTekTpoBaHne MeLneHHoro 4 15¢
ABUXKEHMS F+3 5 20¢
6 05¢
7 10c [TocTOsiHHAA YyBCTBUTENBHOCTD
8 15¢
9 20c
1"-3 HebonbLoe
Pa3smep nons AM[ F+7 46 CpenHee
7-9 bonbuioe
LindopoBas cyHKums dounbTpaLmm F+6 1 Bkn. [MpenoTBpaLLeHe BO3MOXHbIX NOXHbIX cpabaTbiBaHui B
2* Bbikn. pesynbTate BO3AENCTBNS MIOMUHECLEHTHbIX namn
PyuyHoe oTkpbIBaHWe BOpoT A ! BoikniouTo 06a pene
y P P 2 Bkntouunth pene 1
3 BkntounTb pene 2
BbITi 13 pexuma A 4
KOHCUryp1poBaHus
C6poc A 9 MepeycTaHoBka

Crp. 4

* 3aBojickasi HacTpoifka




IEl noschenve dynkumii n HacTpoek

m O6wee onucaxHue nynbTa ANCTAaHUMOHHOrO ynpasneHusa

RBM 2 Mo3HO 6bICTpO 1 yA06HO 3anporpaMMMpoBaTh C 3eMiK C NOMOLLbHO
nynbTa AUCTaHUMOHHOTO ynpasneHusi Reglobeam. [lMepegaya paHHbIX
mexay Reglobeam n RBM 2 ocywiectensietcs B 060ux HanpaBnieHusix, T0
ecTb K AaTynky u OTHero, u obecneynBaeTcs MHDpakpacHbIM
nHTEpeicom. HacTpoeHHble 3HaYeHUst cpasdy nocre nporpamMMuMpoBaHus
cuntbiBatoTcs Reglobeam u otobpaxarnTtcs ¢ Lenblo KoHTpons. Tem
cambIM 0BecrneynBaeTcs HafexHoe U NpaBubHOe NporpamMmupoBaxme!

m ®yHKUMOHMpPOBaHWe NynbTa AUCTaHLMOHHOTO ynpaBneHus Reglobeam

MynsT  AMCTaHUMOHHOTrO  ynpaBnewnss  Reglobeam  pabotaet
MOCPEACTBOM KOMBMHALMM (DYHKLMOHANBHBIX U LIMGPOBLIX KHOMOK.
lpaBunbHOE yNpaBneHe ONMCaHo B rnase 4.2.

MuratoLme kHonku Ha nynbTe Reglobeam cBuaeTensCTBYIOT 0 TOM, YTO
He yAanocb MOMHOCTbIO BBINOMHATL Mepefadvy [AaHbX. V3beratb
nonagaHnsa MpsAMbIX CONMHEYHbIX Ny4eidl MmN CBeTa OT MOCTOPOHHWX
MCTO4HMKOB Ha VK-uHTepdeiic.

m YcTpoicTBO NynbTa AMCTaHLUMOHHOTO ynpaBnenus Reglobeam

WK-nHTepdbeitc —
®
Lincposeie kHoMKM
omDa®
Ortcek ans
Gatapen
OyHKUMOHANbHbIE
YRk — —— 3anopHbli
KHOMKM BUHT
oT ®ao ® o o
Myck @
[NepeaHsia 3agHss
CTOpPOHa CTOpOHa

m Pexum KoHhMrypupoBaHus

CoeawnHeHvie mexay Reglobeam n RBM 2 moxeT 6bITb YCTaHOBMEHO TOMBKO
B TOM Cry4ae, ecnv [aTynK HaxOLWTCA B PEXNUME KOH(UrypupoBaHus.
Pexum KoHUrypupoBaHns akTuBUpyeTcs nocne BKIOYEHUs Aatyuka. B
Lensx 6e3onacHOCTM 3TOT PEeXUM aBTOMATUYECKM OTKIIYaeTCs 4epes
30 MuHYT nocne BbINOMHEHUS NOCNEAHEN HACTPOVKN Ha AaTumnke. BbinTh u3
pexuMa KOHUrypupoBaHUst MOXHO B M0G0 MOMEHT, Haxas Ha KHOMKM
A+4,

PeX1M KOH(UIypUpOBaHMS MOXHO aKTUBUPOBATL TPEMS CNOCOBamMM:

a) Haxatue Ha ntobyto kHonky X nnm Y Ha aaTyuke
I/l N
= .0

Je | §

v
/ -

b) Mepesanyck gatumka (MpepbiBaHne NUTaHNS)

¢) JocTyn ¢ nomoLwbto Koga [OCTyrNa Yepes nyfbT AUCTAHLMOHHOMO
ynpasnexus

EEJ Ycraroska coepunenms

HaxaTb Ha kHonKy 3anycka G Ha mynbTe Reglobeam

=> [lpn ycnewHOM YCTAHOBMEHUW COeAMHEHUsI 3aropaeTtcs kHonka G, a
Takxe ofHa u3 kHonok 1-7 (agpec aaTymka)

= Ecnm G muraeT, To 970 03HaYaeT, YTO COEANHEHIE C AaTYNKOM He Obino
YCTaHOBMEHO.

=> [logHecTn nynmbT AMCTAHUMOHHOTO yMpaBfieHus Gnuke K AaTuuky u

TOYHEE HanpasWTb MyNbT HaZaT4MK.

lMpoeepuTh HaTapey B nynbte Reglobeam.

Ecnv Hv ogHa kHonka He 3aropaeTcsl, 3aMeHuTb 6aTapeu.

Ecru G 1 ogHa 13 KHOMOK 1-7 CBETATCS, HO BbINONHEHWE [anbHENLNX

HaCTpOeK HEBO3MOXHO, PEXMM KOH(DUIypUPOBaHNS HEAKTUBEH.

v

O630p OTAENbHbIX NApaMeTpoB UM HACTPOEK YPOBHE  komdopTa
npeacTaBreH B Nepeoit yacty (4.6).

YkazaHue: BO BpeMms NpOrpaMMuUpOBaHWs Ccneautb 3a Tem, YToObl
onepauusi nporpammupoBanus gnunace He Gonee 30 c. B npoTuBHOM
cnyyae notpebyeTcs MOBTOPHBLIM BXOA B PEXMM MPOrpamMMMpOBaHuS
(HaxaTb Ha kHomky G)

m KoHdhurypupoBaHme ¢ NomMowbH0 KHOMOK

Mopsgok gecTeum
[ins BXoaa B HEOOX0ANMBIi

W)
pexum 0aHOBPEMEHHO

Y
HaxaTb Ha KHoMkn X n'Y

MepBUYHbIN pexum:

OpnHOBpEMEHHO HaxaTb 11 B TeYeHWe 2 C yaepxmBaThb KHomku X 1Y

-> 3aropaetcs 3eneHbli CBETOANOA, NOCNe Yero creayeT oTnycTUTb
KHOMKM

BTopuyHbIih pexum:

OpnHOBPEMEHHO HaxaTb 1 B Te4eHue 4 ¢ yaepxmaTb kHomku X n'Y

—> 3aropaeTcs KpacHbI CBETOANOA, NOCIe Yero crepyeT oTnycTUTb
HOMKN

C6poc:
OpnHOBpeMeHHO HaxaTb 1 B TeyeHue 8 ¢ yaepxmBaThb kHomku X 1Y
-> 3aropatoTcst 06a CBETOAMOAA, Nocne Yero creayeT OTnyCTUTb KHOMKN

Pexum MapameTtp (kHonka X) | PyHKums Ne |  YpoBeHb
(kHonka Y)
YpoBeHb komdopTa 1 1-8
n . MoHTaxHas BbicoTa 2 1-7
€PBUYHBIN
Onpepenexne napameTpoB 3 1-8
pene
Pa3smep nons 4 1-9
Pene ¢ 3agepkon 1 1-5
BpEMeHN
Pacnos+asaHre 2 1-3
HanpaBneHus
BropuuHbiin | BbIKMtoYeHme nonepeyHoro 3 1-9
ABVKEHUS
LLnpokoe none 4 1-2
YposeHb IM[ 5 1-9
Pasmep nons AMA 6 1-9
Lincdbpoas yHkums 7 1-2
unbTpaLmm

W3meHeHue dyHKLMK

Haxatnem Ha kHomky X. lMpu Kaxmom HaxaTuW Ha KHOMKY 3HaueHue
ysenuumaetca Ha 1 (Ne cyHkumm). Mocne AOCTUXEHMS nocneaHen
(YHKUMM NporpamMma CHOBa BO3BPALLAETCs K NepBoi (yHKUMU. 3eneHbli
CBETOAVMOA CUrHANM3upyeT HOMEP aKTUBUPOBAHHON (YHKLMMN.

M3meHeHue ypoBHS

Haxatem Ha kHomky Y. Mpu KaXpom HaxaTn Ha KHOMKY 3HauveHue
yBenuumBaeTcs Ha 1 (ypoBeHb). Mocne [OCTUXEHWUS MOCNEHEr0 YPOBHS
nporpamma CHoBa BO3BpaLLAeTCs K NEPBOMY YPOBHIO.

BbixoA 13 pexuma nporpaMMUpoBaHus
Bbixod ”3 pexuma nporpaMmMUpOBaHWs OCYLLECTBASETCS MyTeMm
0JHOBPEMEHHOTO KPaTKOBPEMEHHOTO HaxaTusi Ha 06e KHomkn X 1 Y.

Ctp.5



HacTpolika gaTumka

HacTpoitkn 0603HavatoTCs creayioLmm obpa3om:

Hanpumep, D+...
Hanpumep, P.1...

Hanpumep, S.3...

MeHt0 nynbTa AUCTaHLMOHHOO YNpaBneHns
[epBNUYHbIN PEXUM NPOrpaMMUPOBaHUS C
MOMOLLBHK KHOMOK, chyHKLMs Ne 1
BTOPWYHBIN pekum NporpamMMmMpoBaHus ¢
MOMOLLI0 KHOMOK, dhyHKLUmMs Ne 3

EXJ WMonraxuas suicora F+4

F+4+1..7

122024 m
2=2529m
3=30-39m
4=40-49m

P.2+1...7 (kHoNKM)

5=5,0-59m
6=6,069Mm
7=7079m

EEE] Onpeaenenve napametpos pene E+2

MynsT ®yHKuMA KHonkm

ynpae-

nexus

E +2+1 | CTaHaapTHble BOPOTa, pacno3HaBaHue nogenn | P.3 +1
asTomobunen

E + 2+ 2 | CtanpapTHble BOPOTa, UTHOPMPOBaHWE MoAEN P3+2

E +2+3 | CtaHpapTHble BOPOTa, UTHOPMPOBaHNE P3+3
aBToMobune

E +2+4 | CranpapTHble BOpoTa, Nioay + aBToMobuMnM, P3+4
OLMHAaKOBbIN BbIXOA (pene 2)

E+2+5 | CrangapTHble BOpoTa, Nioan + aBToMoBMIM, P3+5
pasHble BbIXOAbl B 3aBUCUMOCTM OT HanpaBneHus

E +2+6 | CkopoCTHble BOPOTA, UrHOPUPOBaHWE Ntofen P3+6
(pene 2)

E+2+7 | CranpapTHble BopoTa, nioan + aBToMobuMnw, P3+7
OLMHaKOBbIN BbIXOA (perne 2)

E +2+8 | CkopocTHble BopoTa, Moy + aBToMobunm, P3+38
pasHble BbIXOAbl B 3aBUCUMOCTM OT HanpaBneHust

MoHTaxHy'0 BbICOTY He0OX0AMMO HacTpanBaTh 0653aTeNbHO, ECIN OHa
He COOTBETCTBYET 3aBOACKON HACTPOIKe.

EX) oyHxunm komdopra C
Atn npensapuTenbHO 3anporpammupoBaHHbIe HaCTpOVIKI/I nogxodar ana
MPOCTOrO ¥ BbICTPOrO KOHAMTYPUPOBAHIS NPY CTAHAAPTHBIX CHyYasX

CMOMNb30BaHNS.

MynsT ®yHKumA KHonku

ynpas-

nexus

C+1 CraHgapTHble BOpoTa, pacno3HaeT BCe 0ObeKTbI P.1+1

C+2 [iBxeHue cnepeam, Bce 06bEKTbI P.1+2

C+3 CKOpOCTHblE BOpOTa, BCe 0OBEKTHI P.1+3

C+4 PacnosHaeT MefneHHble OBIKEHUs!, BCe 00bekTbl | P.1+4

C+5 CraHgapTHble BOpoTa, pacrno3HaBaHue nopeil 1 P.1+5
aBTOMOOUNEn

C+6 [IBuxeHve cnepeam, pacnosHaBaHue niogen u P.1+6
aBTOMOGUNEN

C+7 CKOpOCTHbIE BOPOTa, UTHOPUPOBAHME NOAEN P.1+7

C+8 PacnosHaeT MeAneHHbIe ABKEHMS, P.1+8
pacno3HaBaHue noaeit u aBTomobunen

YkasaHue: BblbpaHHas yHKLMS koMdopTa CuMTbIBaETCS U 0ToBpaxaeTcs
Kak TakoBasi, €criv He Oblnu NPeAnpUHATLI M3MeHeHusl. Bonee nogpobHyto
WHopmaumto cm. B Tabnuue «PyHkLuM komdopTay B . 4.6.

m Pasmep nons D

D+1..9 P.4+1...9 (kHONKM)
YposHn o1 1 (HebonbLioe none) ao 9 (GonbLuoe none)
Pa3mepbl nons cM. B pasaene «TeXHUYECKNE XapaKTEPUCTUKNY.

m Bpewmsi Bbigepxkku pene F+1
F+1+1..4

1=02c
2=05¢c
3=10¢c
4=20c
5=50c

S.1+1...5 (kHonku)

OTCYeT BPEMEH BbIZEPXKKW pere HAauUMHAETCS TOMbKO NOCHe 3aBepLUeHNs!
OpYrvX PYHKLMIA C 3a8EPKKON.

EBE PacnosHasanve Hanpaenenus E+1

MynbT ®yHKuMA Knonku
ynpae-
neHus
E +1+ 1| Bnepeg, ABWKeHWE MO HANPaBMNEHMIO K JaT4MKy S2+1
E +1 + 2| Hasap, gBuxeHve 0T gatynka S2+2
E +1+ 3| Bnepeg v Hasag S2+3

Ctp. 6

Cm. Takxke Tabnuuy «OnpegeneHne napameTpos pene» B . 4.6!

m UrHopuposanue nonepeyHoro aswxenuns UMM F + 5

WNO  npepoTBpawaeT HexenaTenbHOE — OTKPbIBAHWE  BOPOT  Mpu
nepesBvKEHNN aBTOMODUIEN UK Nt0AEN, KOTOPbIE TOMBKO MPOE3XKaloT UK
NPOXOASAT BLOSb BOPOT, HE 3ae3xas Unu He 3aX0as B HUX.

S.3+1
S$3+2..9

F+5+1=8bikn.
F+5+2.9

Mpu nonepeyHoOM [BIKEHUN
BOpOTa OCTANTCS
3akpbITbiMu! (ypoBeHb 9)

BopoTa oTkpbIBaloTCS Npy NonepeyHom
nepemeLLeHit unu
nNpuGIMKeHM CO CTOPOHBI (YpoBeHb 1)

OnTManbHbI yron HaknoHa npu MYHKLUM NONEPeYHOro ABKEHNS:
30°- 45°
WrHopupoBaHue nonepevyHoro ABWKEHUS C 3aXMMOM HEBO3MOXHO!

m Lnpokoe none B

B +1=BKn.
B + 2 = BbIKr.

S4+1
S4+2

Mone c 3axumom

Mone Ge3 3axuma

\
%)
4

S

(6 “6
CRRIXRD
RO
X
X%
8%

|

D
!

6
0
&
%

Mpy MCNONb30BAHMN MEXaHUYECKOrO 3aXuMa NS HACTPOWKM LUMPOKOro
nonsi HeobX0AMMO aKTUBMPOBATL 3Ty onuuio! YCTaHOBKY 3axuMa CM.
Bn. 3.1.

«CnmBon ¢ BoCKnMUATenbHbIM 3HAKOM» (PUCYHOK). Mpu HenpaBunbHOM
HaCTPOKe [aTUYMK He BbINOMHSET CBOEN (yHKLMM.

m [leTekTMpoBaHne MeaneHHoro Asvxenus (AMA) F+3

Cpasy nocne axkTMBMPOBaHWA [daTvyuka BbINOIHAETCA o6Hapy>KeHV|e
MUHUManbHbIX (KBa3I/ICTaTVI‘-ieCKI/IX) LBVXEHWIA. TOMNBKO B TOM cnyyae, ecnu
B Te4YeHWe BPEMEHW KOHTPONA He 6y,u,eT 3aperncTpnupoBaHo HWU OAHOro
OBWXEHNs, [aTyuk BblaaeT COOTBETCTBnyLIJ'VIVI CurHan Ha ynpasnexHue
BOpPOTaMW. quCTBI/ITeJ'IbHOCTb B Te4yeHue 3TOro BpPEMEeHU MOXeT ObITb
Bbl6paHa yMeHbLUaKLWwasaca Unmn nocTosHHasa.



MyneT ®yHKuMA KHonku
ynpaBneHus

F+3+1 Bbikn. S5+1
F+3+2.5 YMeHbLIarLwancs YyBcTBuTenbHocTb | S.5+2...5
F+3+6..9 [1oCTOSIHHAs YyBCTBUTENBHOCTD S5+6...9

[JlononHutensHoe
none MO

MMone MO
Mone obHapyxeHus

CneuvankHble HaCTPONKM

Py4Hoe OTKpbIBaHWe BOPOT

A +1 = BbIkntoyeHne obonx pene

A + 2 = BkntoyeHe pene 1

A + 3 = BkntoyeHne pene 2

A+ 4 = BbiknoYeHre 06ouX pene, BbIXOA U3 pexuMa KOH(UrypupoBaHus

C6poc A+9

C nomoLLbto 3TOI (YHKLMKM BCE NapaMeTpbl YCTPOICTBa copachiBalOTCs Ha
3aBoAckMe HacTpoiku (cm.  4.1), u HaumHaetca Hosas  (pasa
NHWLMAnu3aLmn, Kak npu BKIKOYEHNM YCTPOICTBA.

Kpowme Toro, Bo Bpemsi cOpoca yaansieTcs kog 4ocTyna. YCTPOCTBO MOXHO

cbpocuTb Ha 3aBOACKIE HACTPOVKN ABYMS cnocobami:

1) C nomoLbto NynbTa AUCTAHLMOHHOO YNpaBneHns
A +9 =cbpoc

2) C noMOoLLbto KHOMOK YnpaBneHus:
B TeyeHue 8 cekyHn OfHOBPEMEHHO HaXuUMaTh Ha KHomkn X 1 Y.
Kaxable 2 cekyHabl 06a CBETOAMOAA 3aropakoTCs Ha KOPOTKOE BPEMSI.
Yepes 8 cekyHa oba cBETOAMOLA HAUMHAIOT HENPEPLIBHO FOPETb.
C6poc BbINOMHAETCS NOCNe 0TMNYCKaHUS KHOMOK.

Kop poctyna

RBM 2 MOXHO 3alUMTUTb OT HexenaTemnbHbIX MaHUMyNAUMiA C NOMOLLbH
YeTbIpex3HayHoro koga goctyna. C nomoLLbio 3Toro koga MoXHo B noboe
BPEMS aKTUBMPOBATb PEXWUM KOH(MrypupoBaHWsi MOCPEACTBOM MymnbTa
ynpaBrnexus Ansi BbIMONHEHUS HacTpoek. [0 ymonuaHuio 31a hyHKLMs
OTKITIOYEHa.

BknioyeHue koaa gocTyna:

Kog moxeT ObiTb COXpaHeH TOMbKO B TOM CRy4yae, ecrin LaTyuk yxe
HaxoauTCa B pexuMe KoHdurypuposaHus. Cpasy nocne CoxpaHeHus koaa
[JOCTYN K YCTPOACTBY — CTAHOBMTCS  3aluiieHbiM.  (Pexum
KOHpMryprpoBaHus oTKMYaeTcs)

1. Haxatb Ha kHonky 3anycka G

-> G 1 ofHa 13 KHonok 1-7 3aroparoTcs
2. Haxatb C, 3atem 9

-> C 1 2 3aropatotcs

= OyHKuMs «Kog focTyna» OTKNKYaeTes (B NamsTh He COXPaHeH Hut
OfMH Kog)
3. BBecTy YeTblpexaHauHbli kog (BO3MOXHOCTb Bblibopa oT 1111 1o 9998)
4. Haxatb C

-> C + 1 3aropatotcs

- OyHKkuns «Kog foctynay BKMKOYaeTcs (KOA COXPaHIETCs), PEXuM

KOHCUrypurpoBaHUs OTKMKOYAETCS (HOCTYN K YCTPOMCTBY 3aLLMLLEH).

OTknioYeHne Koaa pocTyna:
Koz MOXeT GbITb YAaneH TONbKO B TOM CIy4ae, eCIN AaT4MK YXXe HAXOAUTCS
B PEXUME KOH(UrypUpOBaHHS.

1. Haxartb Ha kHonky 3anycka G
-> G v ogHa u3 kHonok 1-7 3aropatoTcs
2. Haxatb C, 3aTem 9
-> C + 1 3aropatotcs
- OyHkuns «Kog moctynay BknoyaeTcs
3. YeTblpe pasa HaxaTb 9, 3aTem HaxaTb C
-> C » 2 3aropatotcs
-> OyHkums «Kog goctynay oTknioyaeTcs (kog yaansetcs)

AKTMBM3aLMA pexnma KoHUrypmposaHms

CoeavHeHe Mex iy NynbToM AUCTAHLMOHHOTO YNPaBNEHWS 1 YCTPOACTBOM
Herkules MoXeT GbITb YCTAHOBNEHO TOMbKO B TOM Cryyae, CIU AaT4MK
HaXOANTCS B PEXMME KOHUIYPUPOBaHMS.

Pexum KoH(UrypupoBaHus akTUBMPYETCS MOCHE BKIKOYEHUS AaTuuka.
Yepes 30 MuHYT mocne nocnegHer HacTPOMKM OH aBTOMAaTUYeckm
OTKIHOYaeTCs.

Pexum KoHUryprpoBaHus MOXHO aKTUBHPOBATb:

— HaxaTueM Ha Nobyt KHOMKY ynpaBneHns Ha gaTunke (X unu y)

— MOCPEACTBOM MpepbiBaHNs NUTaHNs

— MOCPeACTBOM Kofa AOCTYNa C MOMOLbIO MymbTa AUCTAHLMOHHOTO
ynpaBnexus

Pexum KOHGUrypupoBaHus MOXHO aKTWBMPOBATb C MOMOLLbKO MynbTa
yripaBneHus TONbKO B TOM CRyyae, ecriv npeaBapuTenbHo Obin coxpaHeH
kog (cm. «Kog goctynay)

1. Haxartb Ha kHonky 3anycka G
-> G v ogHa 13 kHonok 1-7 3aropatoTcs

2. Haxartb C, 3atem 9
-> C n 1 3aropatotcs
= OyHkuna «Kog goctynay BkntovaeTcs

3. BBog yeTblpexaHayHoro koga 1111-9998

4. Haxatb C
-> C n 1 3aropatotcs
=> Pexum KoHUryp1poBaHus akTUBMpYeTCs
=> [laTymK rotoB K NporpamMmmm1poBaHmio
=> Ecnn ropsat C 1 2, TO KOf, HenpaBUmbHbIi
-> [oBTOp AEACTBIIA C NyHKTa 1

OtkntoveHue yHkuum «Kog goctyna» (yaaneHue koga) 6e3
nynbTa AUCTAHLUMOHHOTO YNpaBneHus

B TeueHue 8 ¢ 0gHOBpPEMEHHO HaxMMaTb Ha KHOMKKM ynpaenerus X u Y.
Kaxgble 2 ¢ oba cBeToanoaa 3aropatoTcs Ha kKopoTkoe Bpems!
-> YcTpoicTBo cOpackiBaeTcs Ha 3aBOACKYI0 HACTPOVKY
- OyHkums «Kog [ocTyna» oTKNYaeTcst
-> (Kog ypansetcs)
- HaumMHaeTcs HoBasi hasa MHWLMANMU3auum W nporpaMMUpoBaHmst
(cm. 4.1)

Lindpoas yHkumna dunstpauyumn

B cneuuanbHbIXx  CUTyaUMsX MOHTaxa Mnpu  ONpeAeneHHbIX
obcTosTenscTBax HeobXoaMMO aKTUBMPOBATb (YHKUMK unbTpaLmm.
Bnuanexalyse WCTOYHMKM NOMEX MOFYT TMPUBECTU K NOXHbIM
cpabaTblBaHUsM.

F + 6 + 1 = BkntoyeHune S.7+1
F + 6 + 2 = BblKNtO4YeHME ST7+2

MpucBoenne appecos RBM 2

Ha RBM 2 pgna cBsisan ¢ nynbTOM [AMCTAHUWOHHOIO YnpaBneHus
Reglobeam moxHO HacTpouTb 7 pa3HbiX agpecos.

Anpeca 1-4 HacTpanBaloTCs C MOMOLLb BCTpoeHHoro DIP-
nepekmnioyaTens.

o>
]
@

ON

WA

Appec 1*
Mepeknioyatens  ans P @
npucBOEHMA agpecos ON
p p Anpec 2 @
ON
Appec 3 @

* 3aBoficKkas HacTpoiika

Anpec 4 @ON

Appeca 5-7 HacTpauBatTCsi C MOMOLYbK MynbTa AUCTAHLMOHHOMO
ynpaBneHus.

F+8+5=agpech
F+8+6=agpecb
F+8+7=apgpec7
F + 8 + 9 = cuutbiBaHne HacTpoeHHoro agpeca DIP-nepekntovatenem

MpucBOEHME pasHbIX aapecoB HEOBXOANMO B Cyyae YCTAHOBMEHHbIX
PSAOM UMM ApYr HAaNPOTUB pyra AATYMKOB, HAXOASLLMXCS B paanyce
AEVCTBUS NyrbTa AUCTaHLMOHHOTO YNpaBNeHus.

Ctp. 7



IEl Ycrpanenve HencnpasHocreii

HeucnpaBHocTb Bo3moxHas npuunHa YctpaHeHue Ccbuka Ha
rnasy

BopoTa pesepcupytot [atunk BuauT BopoTa V13mMeHuTb yron HakrnoHa 4.4
pagapHoro moayns

VIcTOuHMK noMex BNUsieT Ha norne
[encTeus pagapa AKTBMpPOBaTH UNbTP nopasneHus nomex (F6+1) 517
(HanpuMep, NIOMUHECLIEHTHbIE NaMnbI)

BopoTa 0TKpbIBaOTCS — NOXHOE
cpabarbiBaHe

MMone cnuMLIKOM ManeHbKoe, MposepuTb pasmep nons (D1...9) 5.10
[Mo3aHee obHapyxeHre unu
g HaCcTpoeHa HenpaBuibHas MOHTaXHasi | HacTpouTb NpaBuMIbHY0 MOHTaXHYHO BbicoTy (F4+1...7 ) 5.8
HeoBHapyxeHue niogen o
BbICOTa [MpoBepUTL HACTPOIAKY ANS LIMPOKOro Nons. 5.15
VipeHTudpmkauns noaei n BeeneHa HenpaBunbHas MOHTaxHast | HacTpouTb npaBunbHY0 MOHTaXHYHO BbICOTY (F4+1...7) 5.8
aBTOMOOMNEN He hyHKLMOHMPYeET BbICOTa lMpoBepUTL HACTPOIAKY ANS LIMPOKOrO Mons. 5.15

TeXHN4eckue XapaKTepucTMky

TexHonorus [onnepoBckuin pagap ¢ nnaHapHbIM Kopnyc YepHbIi aHOAMPOBAHHBINA aMOMUHNIA,
Mozynem nonvkapboHaTHas KpblLka

Yactota nsnyyaemoro 24,05-24,25 Ty Pa3smepsl 134 x 82 x 75 Mm

curHana Bec 720 1 ¢ kabenem

MoLyHoCTb M3ny4yaemoro <20 gbm Bua 3awmtel (EN 60529) IP 65

curdana Makc. ckopocTb 25 kM/4 ns aBToMobuned

Pabouee HanpsikeHne 12-28 B nepem. Toka, 12-36 B nocr. Toka 0BHapyxeHus

Pabounit Tok makc. 75 MA Kabenb [OnuHa 5 m, 8 x 0,14 mm2

Yacrota cetn 50 'y CTpaHbl ANt BO3MOXHOMO EC, EACT, CLUA, KaHaga

[vana3oH Temnepatyp ot -30 po 60°C 1CMONb30BaHNS

BnaxHocTb Bo3ayxa 0-95% oTHocuTenbHasl, 6e3 0bpasoBaHus Pa3amepb! nons npn 30° 0T 2,5M X 3 M (LUXI) BbIcOTa 2 M
KoHAeHcaTa HaknoHa 8o 5mx 7 m (L) BbicoTa 7 M

MoHTaxHas BbicoTa 2,0-7m

Bbixogp! pene BecnoTeHumanbHbIe nepeknoYaroLmecs
KOHTaKTbl

HanpspkeHune BKknoYeHNs makc. 48 B nepem./noct. Toka

Tok BKIOYEHMS makc. 0,5 A nepem. Toka

IE} cootsercrane

EXN Bexnapauus cooteetctaus Hopmam EC

Bircher Reglomat AG HacTosium noaTepxaaert, uto nsgenue RBM 2 [NonHas feknapauys 0 COOTBETCTBUM NPUBEAEHA Ha HalleM Beb-caiTe
COOTBETCTBYET OCHOBHbLIM TPEOOBAHMSM 1 [PYrM COOTBETCTBYHOLMM HOpMam www.bircher-reglomat.com
pupektue RoHS 2011/65/EC n RED 2014/53/EC.

EXE3 Ronyck OKC (PenepanbHoil komuccum no cBs3m)

[anHoe u3penue oteevaer TpeboBaHuam yactu 15 npegnucaHuin OKC u MpepynpexpaeHne: ecnu Ha ycTpoucTBe Obinv  NPOM3BEAEHDI

cooTBeTcTBYyeT cTaHAapTy RSS-210 MuHMCTepCTBa NpoMbILLNEHHOCT KaHageb!. M3MeHeHns Unu MoaudmkaLun 6e3 YeTKoro Ha To paspeLLeHIst KoMnaHui
Bircher Reglomat AG, To nuueHsns ®KC Ha akcrnyaTaumio AaHHOro
YCTPOWCTBA MOXET ObITb aHHYNMpOBaHa.
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